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II

(Akty o charakterze nieustawodawczym)

DYREKTYWY

DYREKTYWA KOMIS]JI (UE) 201 5/559
z dnia 9 kwietnia 2015 r.

zmieniajaca dyrektywe Rady 96/98/WE w sprawie wyposazenia statkow

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,

uwzgledniajgc Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe Rady 96/98/WE z dnia 20 grudnia 1996 r. w sprawie wyposazenia statkow (1), w
szczegblnosci jej art. 17,

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1)

Na potrzeby dyrektywy 96/98/WE zastosowanie powinny mie¢ aktualnie obowigzujace wersje konwencji miedzy-
narodowych i norm dotyczacych badan.

Od czasu przyjecia ostatniego aktu zmieniajacego do dyrektywy 96/98/WE wszedt w zycie szereg zmian do
konwencji miedzynarodowych i stosownych norm dotyczacych badan. Zmiany te nalezy uwzglednié w
dyrektywie 96/98/WE.

W tym samym okresie Miedzynarodowa Organizacja Morska i europejskie organizacje normalizacyjne przyjely
réwniez normy, w tym szczegdlowe normy dotyczace badan, dla szeregu elementéw wyposazenia wymienionych
w zalaczniku A.2 do dyrektywy 96/98/WE lub — mimo ze nie zostaly one w tym zalgczniku wymienione —
uwazanych za istotne z punktu widzenia tej dyrektywy. Nalezy zatem — stosownie do potrzeb — uwzglednié te
elementy wyposazenia w zalaczniku A.1 lub przenie$¢ z zalgcznika A.2 do zalacznika A.1.

Nalezy zatem odpowiednio zmieni¢ dyrektywe 96/98/WE.

Nalezy zezwoli¢, aby w okresie przejSciowym wyposazenie niedawno poddane wymogom zharmonizowanym na
mocy niniejszej dyrektywy i wyprodukowane przed uplywem wyznaczonego terminu wdrozenia niniejszej
dyrektywy mogto by¢ wprowadzane do obrotu i umieszczane na statkach wspélnotowych.

Srodki przewidziane w niniejszej dyrektywie s3 zgodne z opinig Komitetu ds. Bezpiecznych Mérz i Zapobiegania
Zanieczyszczeniom Morza przez Statki (COSS),

PRZYJMUJE NINIE]SZA DYREKTYWE;:

Artykut 1

Zalacznik A do dyrektywy 96/98/WE zastepuje si¢ tekstem zawartym w zalaczniku do niniejszej dyrektywy.

() Dz.U.L46217.2.1997,s. 25.
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Artykut 2

Wyposazenie wymienione w kolumnie 1 zalgcznika A.1 jako przeniesione z zalacznika A.2, ktdre zostalo wyprodu-
kowane przed dniem 30 kwietnia 2016 r. zgodnie z procedurami przewidzianymi do celéw uznania typu obowigzu-
jacymi na terytorium panstwa czlonkowskiego przed tym terminem, moze by¢ nadal wprowadzane na rynek albo
uzywane jako wyposazenie statku wspdlnotowego do dnia 30 kwietnia 2018 r.

Artykut 3

1. Panstwa czlonkowskie przyjmujg i publikujg, najpdézniej do dnia 30 kwietnia 2016 r., przepisy ustawowe,
wykonawcze i administracyjne niezbedne do wykonania niniejszej dyrektywy. Niezwlocznie przekazuja Komisji tekst
tych przepisow.

Panistwa czlonkowskie stosuja te przepisy od dnia 30 kwietnia 2016 r.

Przepisy przyjete przez pafistwa czlonkowskie zawieraja odniesienie do niniejszej dyrektywy lub odniesienie takie
towarzyszy ich urzedowej publikacji. Metody dokonywania takiego odniesienia okreSlane s3 przez panstwa
cztonkowskie.

2. Panstwa czlonkowskie przekazuja Komisji tekst podstawowych przepisow prawa krajowego przyjetych w
dziedzinie objetej niniejsza dyrektywa.

Artykut 4

Niniejsza dyrektywa wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jej opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii Europejskiej.

Artykut 5

Niniejsza dyrektywa skierowana jest do panistw cztonkowskich.

Sporzagdzono w Brukseli dnia 9 kwietnia 2015 .

W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER

Przewodniczgcy
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ZAELACZNIK

LZALACZNIK A

Ogdlna uwaga do zalacznika A: odniesienie do prawidel SOLAS dotyczy wersji konwencji SOLAS wraz ze zmianami.

Ogoélna uwaga do zalacznika A: w przypadku niektérych nazw pozycji, w kolumnie 5 wskazano kilka wariantéw
produktéw dopuszczalnych w ramach tej samej nazwy pozycji. Poszczegdlne warianty produktéw oddzielono
kropkowang linig i przypisano im osobne przepisy. Do celéw certyfikacji nalezy odpowiednio wybraé jedynie wiasciwy
wariant produktu (na przyklad: A.1/3.3).

Wykaz uzytych skrétéw

A.1, zmiana 1 dotyczaca dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.

A.2, zmiana 2 dotyczgca dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.

AC, sprostowanie zmieniajace dotyczace dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.
CAT, kategoria radaréw okreslona w sekcji 1.3 IEC 62388 (2007)

Circ., okolnik.

COLREG, Migdzynarodowe przepisy o zapobieganiu zderzeniom na morzu.

COMSAR, Podkomitet IMO ds. Radiokomunikacji oraz Poszukiwan i Ratownictwa.

EN, norma europejska.

ETSI, Europejski Instytut Norm Telekomunikacyjnych.

FSS, Migdzynarodowy kodeks systeméw bezpieczefistwa pozarowego.

FTP, Migdzynarodowy kodeks stosowania procedur préb ogniowych.

HSC, Migdzynarodowy kodeks bezpieczenistwa jednostek szybkich.

IBC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych niebezpieczne chemikalia luzem.
ICAO, Organizacja Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego.

IEC, Migdzynarodowa Komisja Elektrotechniczna.

IGC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych skroplone gazy luzem.
IMO, Migdzynarodowa Organizacja Morska.

ISO, Migdzynarodowa Organizacja Normalizacyjna.

ITU, Miedzynarodowy Zwigzek Telekomunikacyjny.

LSA, $rodki ratunkowe.

MARPOL, Miedzynarodowa konwencja o zapobieganiu zanieczyszczaniu morza przez statki.
MEPC, Komitet Ochrony Srodowiska Morskiego.

MSC, Komitet Bezpieczenistwa Morskiego.

NO,, tlenki azotu.

Systemy O,[HC: systemy tlenowo-weglowodorowe.

SOLAS, Miedzynarodowa konwencja o bezpieczenistwie Zycia na morzu.

SO,, tlenki siarki.

Reg., prawidlo.

Res., rezolucja.
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ZALACZNIK A.1

WYPOSAZENIE, DLA KTOREGO W AKTACH MIEDZYNARODOWYCH ISTNIEJA JUZ SZCZEGOLOWE
NORMY DOTYCZACE BADAN

Uwagi do calego zalacznika A.1

a) Uwagi ogélne: oprocz wskazanych norm dotyczacych badan, w odnosnych postanowieniach konwencji miedzynaro-
dowych oraz w odpowiednich rezolucjach i okdlnikach IMO zawarto szereg wymagan, ktére nalezy sprawdzié
podczas badania typu (uznania typu) wedtug moduléw oceny zgodnosci przedstawionych w zalaczniku B.

b) Kolumna 1: dopuszcza si¢ stosowanie art. 2 dyrektywy Komisji 2013/52/UE2 (!). (dziewigta zmiana do zalacznika A
do MED).

¢) Kolumna 1: dopuszcza si¢ stosowanie art. 2 dyrektywy Komisji 2014/93/UE3 (3. (dziesigta zmiana do zalgcznika A
do MED).

d) Kolumna 5: w przypadku powolania si¢ na rezolucje IMO stosuje si¢ jedynie normy dotyczace badan zawarte w
odpowiednich czgsciach zalacznikéw do rezolucji, natomiast wylacza si¢ stosowanie przepisow samych rezolucji.

) Kolumna 5: zastosowanie maja aktualnie obowigzujace wersje konwencji migdzynarodowych i norm dotyczacych
badan. Do celéw prawidlowego wskazania odpowiednich norm podaje si¢ w sprawozdaniach z badan, certyfikatach
zgodnodci i deklaracjach zgodnosci zastosowana norme dotyczacy badaf i jej wersje.

f) Kolumna 5: w przypadku wskazania dwdch zestawéw norm dotyczacych badan (oddzielonych spéjnikiem ,lub”)
kazdy zestaw spelnia wszystkie wymagania badan zgodnie z parametrami eksploatacyjnymi IMO; w zwigzku z tym
badanie wedlug jednego zestawu norm jest wystarczajace dla wykazania zgodnosci z wymogami aktéw miedzynaro-
dowych. Natomiast w przypadku uzycia innego separatora (przecinka) zastosowanie majg wszystkie wymienione

pozycje.

g) Wymagania okreSlone w niniejszym zalgczniku pozostaja bez uszczerbku dla wymagan dotyczacych przewozu
okreslonych w konwencjach miedzynarodowych.

1. Srodki ratunkowe

Kolumna 4: nalezy stosowaé okélnik IMO MSC/Circular 980, z wyjatkiem przypadkéw zastgpienia przez
szczegGlowe instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 4.

Prawidla SOLAS 74
wraz ze zmianami, w Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolugje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
Al[1.1 Kofa ratunkowe — Reg. 1114, — Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
— Reg. X/3. — Reg. 11I/34, B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, 11,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

() Dz.U.L304714.11.2013,s. 1.
() Dz.U.L220725.7.2014,s. 1.
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All1.2 Lampki pozycyjne |— Reg. III/4, — Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70). | B +D
ﬁg;;‘gﬂ?ow ratun- | peo X/3. — Reg. 11122, B+E
' — Reg. 111/26, B +F
a) jednostek ratun- eg- 111
kowych i todzi — Reg I11/32,
ratowniczych, — Reg. 111/34,
b) kot ratunkowych, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
c) paséw ratunko- HSC Code) 8,
wych. — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) II, IV,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

Al/13 Samoczynnie akty- |— Reg. III/4, — Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
wowane sygnaly _ _ +
dymne kot ratunko- Reg. X/3. Reg. 111/34, B+E
wych — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F

HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, TI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
All14 Pasy ratunkowe — Reg. 1114, — Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
— Reg. X/3. — Reg. 111/22, B+E
— Reg. 111/34, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) [, 11,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,
— IMO MS(C/Circ.922,
— IMO MSC.1/Circ.1304,
— IMO MSC.1/Circ.1470.

A.1/1.5 Kombinezony ra- — Reg. 1114, — Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
tunkowe i kombine- | peo /3, — Reg. 111/22, B+E
zony ochronne,
przeznaczone do — Reg. 111/32, B+F
noszenia RAZEM Z — Reg. I11/34,

pasem ratunkowym

a) kombinezony ra-
tunkowe nieocie-
plone

b) kombinezony ra-
tunkowe ocie-
plone

¢) kombinezony
ochronne

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

HSC Code) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA

Code) 1, 11,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 8,
— IMO MSC/CirC.lO46.
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Alll.6 Kombinezony ra- — Reg. 11I/4, — Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70). | B +D
tunkowe i kombine- |\ poo /3, — Reg. 111)22, B+E
zony ochronne,
przeznaczone do — Reg. 111/32, B +F
noszel?ia BEZ pasa — Reg. I11/34,
t
ratunkowego — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
a) kombinezony ra- HSC Code) 8,
I iy
;gngwe rieocte — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
B Tommb Code) [, 11,
) okowe o — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8
plone ’
¢) kombinezony — IMO MSC/Circ.1046.
ochronne
Al1/1.7 Srodki ochrony — Reg. 1114, — Reg. 111/22, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
cieplnej — Reg. X/3 — Reg. 111/32, B +E
— Reg. I1I[34, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, 11,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
A1/1.8 Rakiety spadochro- |— Reg. III/4, — Reg. I11/6, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
Ef:;’ﬁe()lf’m“h' — Reg. X[3. — Reg. I11/34, B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, 1IL,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A1/1.9 Pochodnie reczne | — Reg. 1114, — Reg. 11I/34, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
(pirotechniczne) | peg x/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
HSC Code) 8, B+F
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 111,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A.1/1.10 | Plawki dymne (piro- |— Reg. III/4, — Reg. 11I/34, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
techniczne) — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B +E
Code) [, 1L B+F
A.1/1.11 | Wyrzutnie linki ra- |— Reg. I1I/4, — Reg. 11118, — IMO Res. MSC.81(70). |B +D
tunkowej — Reg. X/3. — Reg. 11134, B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F

HSC Code) 8,
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IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VII,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

A1[1.12

Pneumatyczne
tratwy ratunkowe

— Reg. 1114,
— Reg. X/3.

Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.811,
IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70).

A w przypadku wydluzo-
nego okresu eksploatacji:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

A1/1.13

Sztywne tratwy ra-
tunkowe

— Reg. 1114,
— Reg. X/3.

Reg. 11121,
Reg. 111/26,
Reg. I11/31,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+E
B+F

Al[1.14

Samoprostujgce
tratwy ratunkowe

— Reg. 1114,
— Reg. X/3.

Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC 48(66)-(LSA
Code) 1, 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811,
IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70).

A w przypadku wydluzo-
nego okresu eksploatacji:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

A1/1.15

Namiotowe dwu-
stronne tratwy ra-
tunkowe

— Reg. 1114,
— Reg. X/3.

Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 1V,

— IMO Res. MSC.81(70).

A w przypadku wydtuzo-
nego okresu eksploatacji:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811,
IMO MSC.1/Circ.1328.

A1/1.16

Urzadzenia do swo-
bodnego zwalniania
tratw ratunkowych
(zwalniaki hydrosta-
tyczne)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/13,
Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

Al1[1.17

Lodzie ratunkowe:

a) todzie wodowane
z zurawikiem:

— czeSciowo za-
mkniete,

— catkowicie
zamkniete.

b) todzie ratunkowe
swobodnego
spadku.

— Reg. I11/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11121,
Reg. I11/31,
Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

A1/1.18

Sztywne todzie ra-
townicze

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11121,
Reg. 111/31,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

A1/1.19

Pneumatyczne lo-
dzie ratownicze

— Reg. 1I/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11121,
Reg. I11/31,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70),
— ISO 15372 (2000).

B+D
B+F

A1[1.20

Szybkie todzie ra-
townicze:

a) pneumatyczne

— Reg. 11I/4.

Reg. 11126,
Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006,

B+D
B+F
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b) sztywne IMO Res. MSC.48(66)-(LSA  |— 1SO 15372 (2000). G
¢) sztywne/pneu- Code) LV,
matyczne IMO MSC/Circ.1016,
IMO MSC/Circ.1094.

A.1/1.21 | Urzadzenia do wo- |— Reg. I1I/4, Reg. 11123, — IMO Res. MSC.81(70). |B +D
dowania z uzyciem

— Reg. X/3. Reg. I11/33, B+E
talii (Zurawiki) ez XJ3 cg. /33

Reg. 111/34, B+F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 G
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA

Code) 1, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 8.

A.1/1.22 | Urzadzenia do wo- |Pozycja przeniesiona do A.2/1.3
dowania jednostek
ratunkowych przez
samosplyniecie

A1/1.23 | Urzadzenia do wo- |— Reg. I1I/4, — Reg. 11/16, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
dowania todzi ra-

— — +
enkonych swobod. |~ Reg XI5 Reg. 11/23, B+E
nego spadku — Reg. 11I/33, B+F

— Reg. 11I[34, G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA

Code) I, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 8.

A.1/1.24 | Urzadzenia do wo- |— Reg. I1I/4, Reg. 11112, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
dowania tratw ra-

— Reg. X/3. Reg. IlI/16, B+E
tunkowych e XJ3 cg. /16

. s Reg. 111/34, B+F
(zurawiki)

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 G

HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA

Code) 1, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 8.

A.1/1.25 | Urzadzenia do wo- |— Reg. IIT/4. Reg. 111/26, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
dowgma szybklch Reg. I11/34, B+E
todzi ratowniczych

N IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B +F
(zurawiki) Code) 1, VI. c

A.1/1.26 | Zwalniaki do wodo- |— Reg. I11/4, Reg. 11I/16, — IMO Res. MSC.81(70). | B +D
wania: — Reg. X/3. Reg. I11/34, B +E
a) fodzi ratunko- IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B +F

wych i ratowni-
czych (wodowa-
nych z uzyciem
talii)

HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV, VI,
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b) tratw ratunko- — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
wych (wodowa- HSC Code) 8,
nych z uzyciem IMO MSC.1/Circ.1419.
talii)
¢) todzi ratunko-
wych swobodne-
go spadku
A.1/1.27 | Morskie systemy — Reg. I1I/4, Reg. I1I/15, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
ewakuacji — Reg. X/3. Reg. 11126, B+F
Reg. 111/34, G
IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VI,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A.1/1.28 | Srodki ratownicze |— Reg. III/4. Reg. 111/26, — IMO Res. MSC.81(70), |B+D
Reg. 111/34, — IMO MSC/Circ.810. B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, VL.
A.1/1.29 | Drabinki do wsiada- |— Reg. III/4, Reg. 11I/11, — IMO Res. MSC.81(70), |B+D
na — Reg. IMI/11, Reg. 111/34, — ISO 5489 (2008). B+F
— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),
IMO MSC.1/Circ.1285.
A.1/1.30 | Materialy odblas- — Reg. 1114, Reg. 11134, — IMO Res. A.658(16). B+D
kowe — Reg. X[3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A.1/1.31 | Radiotelefon VHF  |Pozycja przeniesiona do A.1/5.17 oraz A.1/5.18
do tgcznosci dwu-
kierunkowej do jed-
nostek ratowniczych
A.1/1.32 | Transponder rada-  |Pozycja przeniesiona do A.1/4.18

rowy 9 GHz (SART)
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A.1/1.33 | Reflektor radarowy |— Reg. I11/4, Reg. 11I/34, — ENISO 8729 (1998), |B+D
ﬁ;cf‘iizr;trx;ko' — Reg. X[3. IMO Res A.384(X), — EN 60945 (2002) lgcz- | B +E
h IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z IEC 60945 Corri- | p ,
czyc dum 1 (2008
( ) HSC Code) 8, gendum 1 (2008).
asywn
pasywy IMO Res. MSC.48(66)-(LsA | ub
Code) I, IV, V, — ENISO 8729 (1998),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IEC 60945 (2002) tacz-
HSC Code) 8, nie z [EC 60945 Corri-
IMO Res. MSC.164(78). gendum 1 (2008).
lub
— 1SO 8729-1 (2010),
— EN 60945 (2002) tacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008).
lub
— ISO 8729-1 (2010),
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008).
A.1/1.34 | Kompas do todzi ra- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.23
tunkowych i ratow-
niczych
A.1/1.35 | Przeno$ny sprzet Pozycja przeniesiona do A.1/3.38
gasniczy dla todzi
ratunkowych i ra-
towniczych
A.1/1.36 | Silniki napedowe to- |— Reg. I11/4, Reg. 11134, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
f;‘;;;‘;?fyoc‘gwh i ] Reg. XJ3. IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B+E
Code) IV, V. B +F
A.1/1.37 | Zaburtowe silniki | — Reg. III/4, Reg. 11I/34, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
napedowe fodzi ra- | peo x/3. IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B+E
towniczych Code) V.
) B+F
A.1/1.38 | Reflektory poszuki- |— Reg. III/4, Reg. 111/34, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
mf)@ey ‘Clg I}Orgtzévf,a — Reg. X[3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
niczych HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 1V, V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A.1/1.39 | Otwarte dwu- — Reg. I11/4, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.36(63)- | B +D
stronne tratwy ra- | peo /3 HSC Code) 8, Zalacznik 10, (1994 HSC Code) Za- | g ,

tunkowe

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I,

tacznik 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-
(2000 HSC Code) Za-
facznik 11.
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | Oraz w przypadku wydtu-
HSC Code) 8, Zalacznik 11,  |zonego okresu eksploatacji:
— IMO MSC.1/Circ.1328. — IMO MSC.1/Circ.1328.
A.1/1.40 | Mechaniczna winda |Pozycja przeniesiona do A.1/4.48
(podnosnik) dla pi-
lota
A.1/1.41 | Wciagarki dla odzi |— Reg. I11/4, — Reg. 11116, — IMO Res. MSC.81(70). |B+D
ratunkowych ifodzi | po, x/3. — Reg. 11117, B+E
ratowniczych Rea. 111123 B+
J— . +
a) todzi wodowa- g 11/23,
nych z zurawi- — Reg. 111/24, G
kiem, — Reg. 111/34,
b) todzi ratunko- — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
wych swobodne- HSC Code) 8,
dku,
80 spackll — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
¢) tratw ratunko- Code) 1, VI,
h,
wye — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
d) todzi ratowni- HSC Code) 8.
czych,
e) szybkich todzi
ratowniczych.
A.1/1.42 | Drabinka pilotowa |Pozycja przeniesiona do A.1/4.49
A1/1.43 | Sztywne[pneuma- | — Reg. III/4, — Reg. I1IJ21, — IMO Res. MSC.81(70), |B+D
rezne fodzie ratow- | pep x13, — Reg. INIJ31, — IMO MSCCirc.1006, | B +F
— Reg. 11I/34, — 1SO 15372 (2000). G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza
Prawidla MARPOL
73|78 wraz ze zmia- | Prawidla MARPOL 73/78 ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji nami, w przypadku nami oraz odpowiednie rezolugje i Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A1)2.1 Odolejacz (filtra- — Zalgcznik 1, Zalgcznik [, Reg. 14, — IMO Res. MEPC.107 B+D
cyjne urzadzenie Reg 14. — IMO MEPC.1/Circ.643. (49), B+E
odolejajace zapew- — IMO MEPC.1/Circ.643.
niajace, ze zawar- B +F
to$¢ oleju w oczy-
szczonej wodzie na
wylocie nie przekra-
cza 15 ppm)
A1/2.2 Wykrywacz roz- — Zalgcznik |, — Zalgcznik 1, Reg. 32. — IMO Res. MEPC.5(XIII). | B +D
dzialu faz olej/woda Reg. 32. B+E

B+F
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Al/2.3 Miernik zawarto$ci | — Zalacznik I, Zalacznik I, Reg. 14, — IMO Res. MEPC.107 B+D

oleju Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ.643. (49), B+E
— IMO MEPC.1/Circ.643. B+F

A1)2.4 Przystawki filtrujgce |Celowo pozostawiono puste miejsce
do urzadzen odole-
jajacych (zapewnia-
jace poziom zawar-
tosci oleju w oczy-
szczonej wodzie na
wylocie nieprzekra-
czajacy 15 ppm)

A1/2.5 Systemy kontrolno- |— Zalacznik I, — Zalacznik I, Reg. 31. — IMO Res. MEPC.108 B+D
pomiarowe zrzutu Reg. 31, (49). B+E
oleju dla zbiorni- — IMO MEPC.1/
kowca olejowego Circ.761 Rev.1 B +F

A.1/2.6 Oczyszczalnie sys- | — Zalgcznik IV, — Zalgcznik 1V, Reg. 9. Do dnia 31 grudnia B+D
temu $ciekéw fekal- Reg. 9. 2015 r.: B+E
nych — IMO Res. MEPC.159 | 5,

(55).
Od dnia 1 stycznia 2016 r.:
— IMO Res. MEPC.227
(64).
A1/2.7 Spalarki okretowe | — Zalacznik VI, — Zalacznik VI, Reg.16, — IMO Res. MEPC.76(40). | B+ D
Reg. 16. IMO MEPC.1/Circ.793 B+E
B+F
G

A1/2.8 Pokladowy analiza- |— IMO Res. IMO Res. MEPC.176(58) — — IMO Res. MEPC.177(58)| B + D
tor NO, wg Ko- MEPC.176(58) —|  (Zmieniona konwencja MAR- — (NO, Technical Code | p , g
deksu technicznego (Zmieniona kon- POL, zalgcznik VI, Reg. 13); 2008).

NO, z 2008 r. (NO, wenga  MAR-| 1\ Res MEPC.177(58) - B+F
Technical Code POL zalgcz- T
’ Technical 2 G
2008) nik VI, Reg. 13) (NO, Technical code 2008),
IMO Res. MEPC.198(62),
IMO MEPC.1/Circ.638.

A1/2.9 Sprzet wykorzystu- | Pozycja przeniesiona do A.2/2.4
jacy inne metody
techniczne ograni-
czania emisji SO,

IMO Res.
A.1/2.10 | Pokladowe systemy |— IMO Res. IMO Res. MEPC.176(58) — — IMO Res. MEPC.184 B+D
oczyszczania spalin MEPC.176(58) - (Zmieniona konwencja MAR- (59). B+E
(Zmieniona kon- POL zalgcznik VI, Reg. 4).
wencja MARPOL B +F
zalacznik VI, G
Reg. 4),
— IMO Res.

MEPC.184(59).
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3. Srodki ochrony przeciwpozarowej
Prawidla SOLAS 74
wraz ze zmianami, w | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolucje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A1/3.1 Podstawowe pokry- |— Reg. 1I-2/4, — Reg. [I-2/4, — IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
cia pokladéw — Reg. 11-2/6, — Reg. 11-2/6, (2010 FTP Code). B+E
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A1/3.2 Gasnice przenoéne |— Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/4, — EN 3-7 (2004) facznie z | B+ D
— Reg. X[3, — Reg. 11-2/10, A1 (2007), B+E
— IMO Res. — Reg. 11-2/18, — EN 3-8 (2006) facznie z | p ,
AC (2007),
MSC98(731FSS | _ peg 11.2/19
Code) 4. ’ — EN 3-9 (2006) tacznie z
— Reg. 11-2/20, AC (2007),
— IMO Res. A.951(23), — EN 3-10 (2009).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 4,
— IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC/Circ.1275.
A1/3.3 Wyposazenie stra- |— Reg. 11-2/10, — Reg. II-:2/10, Odziez ochronna do walki | B + D
Za;klei Odmdz, | — Reg X3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | % Ogniem: B+E
ochronna (odziez | L HSC Code) 7, — EN 469 (2005) lgeznie |, g
stosowana przy bli- es. 2 Al (2006) oraz AC
sarem) Code) 3. HSC Code) 7, (2000).
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Odziez ochronna do walki
Code) 3. z ogniem — odziez odbija-
jaca cieplo przeznaczona
do wyspecjalizowanego po-
zarnictwa:
— EN 1486 (2007).
Odziez ochronna do walki
z ogniem — odziez
ochronna z warstwg zew-
netrzng odbijajaca cieplo:
— IS0 15538 (2001) po-
ziom 2.
Al/3.4 Wyposazenie stra- |— Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 15090 (2012). B+D
zackie: buty — Reg. X[3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
— MO Res. HSC Code) 7, B+F

MSC.98(73)-(ESS
Code) 3.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS

Code) 3.
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A1/3.5 Wyposazenie stra-  |— Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 659 (2003) fgcznie |B +D
zackie: rekawice — Reg. X3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z Al (2008) oraz AC B+E
i (2009).
— IMO Res. HSC Code) 7, B+F
MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code) 3.

A1/3.6 Wyposazenie stra- |— Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 443 (2008). B+D

zackie: helm — Re _
0. X[3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
— IMO Res. HSC Code) 7, B +F
MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code) 3.

Al1/3.7 Niezalezne aparaty |— Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 136 (1998) lacznie | B +D
oddechowe na spre- | peg x)3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z AC (2003), B+E
zone powietrze — MO Res. HSC Code) 7, — EN 137 (2006). B+ T
EW‘}‘lga-' VEV,VY}Pad‘ MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000  |oraz w przypadku gdy apa-

“;Cré; lrlli :ézze;ile(t:(z)' Code) 3. HSC Code) 7, raty sg przeznaczone do
nych nalezy uzywa¢ — IMO Res. MSC.98(73)-(Fss | UAYCia v mii‘ilj‘;h z
maski ci§nieniowej. Code) 3. i
oraz w przypadku gdy aparaty s3 |— 1SO 23269-3(2011).
przeznaczone do uzycia w wypad-
kach z udziatem fadunkéw:
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC
Code) 14,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC
Code) 14.

A.1/3.8 Aparaty oddechowe |— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— EN 14593-1 (2005), B+D
zasilgne SPrezonym | __ 1Mo Res. HSC Code) 7. — EN 14593-2 (2005) B+E
powietrzem MSC.36(63)- tacznie z AC (2005), B+F

(Clgd94 HSC — EN 14594 (2005) tacz-
ode) 7. nie z AC (2005).
Uwaga: Niniejsze
wyposazenie stosuje
si¢ jedynie na jed-
nostkach szybkich
zbudowanych zgod-
nie z kodeksem
HSC z 1994 r.

A1/3.9 Elementy instalacji |— Reg. 1I-2/7, — Reg. 1I-2/7, — IMO Res. A.800(19). B+D
tryskaczowychdo | peo 112710, | — Reg. 11-2/9, B+E
pomieszcze miesz-
kah‘lychy pomie_ — Reg X/3, — Reg H-Z/lO, B+F
szeze stuzbowych i | MO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994

stanowisk dowodze-
nia, rownowaznych
instalacjom przywo-
fanym w prawidle
11-2/12 konwencji
SOLAS 74 (tylko
glowice tryskaczowe
i proba ich dziala-
nia).

MSC.98(73)-(ESS
Code) 8.

HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.44(65),

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,
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(Niniejsza pozycja — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
obejmuje dysze do Code) 8.
statych instalacji — IMO MSC/Circ.912.
tryskaczowych na
jednostkach szyb-
kich)

A.1/3.10 | Glowice tryska- — Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — IMO MS(C/Circ.1165, B+D
czowe do stalych in- | po, x/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Dodatek A. B+E
stalacji ci$nienio- HSC Code) 7
wodna przeznaczo- MSC.98(73)-(ESS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
nych dO przedzia_ COde) 7. HSC COde) 7,
tow maszynowych i — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
pompowni fadunko- Code) 7,

h
wye — IMO MSC.1/Circ.1313.

A1/3.11 | Odpornos¢ ogniowa |’A’ Class: — Reg.I-2/9, oraz — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
przegréd klasy ,A” 1 | Reg. 11-2/3.2 Klasa ,A” (2010 FTP Code). B+E
"I; . B’ Class: — Reg. 11-2/3.2. — EMO Mickllﬁmlc‘lm B+F
a) przegrody klasy . Drugi dokument doty-

e — Reg. 1-:2/3.4.  |— IMO MSC/Circ.1120 2y jedynie proegrod
b) przegrody Klasy — IMO MSC.1/Circ.1434 klasy ,A”)
B Klasa ,B™:
— Reg. 11-2[3.4.

A.1/3.12 | Urzadzenia zapobie- |— Reg. II-2/4, — Reg 1I-2/4, — ENISO 16852 (2010), | Wyposaze-
gajace przedostaniu | pey 11.2/16. — Reg 11-2/16 — 1SO 15364 (2007), e nne
si¢ ptomieni do . niz zawory:
zbiornikéw tadun- — IMO MSC/Circ.677. B+D
kowych na zbiorni-
kowcach B+E

B+F
Zawory:
B+F
A.1/3.13 | Materialy niepalne | — Reg. II-2/3, — Reg. 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
— Reg. X[3. — Reg. 11-2/5, (2010 FTP Code). B+E
— Reg. 1I-2/9, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.14 | Materialy inne niz | Pozycja wlaczona do A.1/3.26 oraz A.1/3.27

stal stosowane na
rurociagi przecho-
dzgce przez prze-
grody klasy ,A”
i,B”
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A.1/3.15 | Materialy inne niz | — Reg. 1I-2/4, Reg. 11-2/4, Rury i laczniki: B+D
stal stosowane na | Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. A.753(18), B+E
rurociagi oleju lub HSC Code) 7, 10
paliwa 10, — IMO Res. MSC.307(88)- | B + F

_ . IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2010 FTP Code).
a) rury i faczniki z HSC Code) 7, 10.
tworzyw sztucz- ’ Zawory:
nych, IMO MSC|Circ.1120. — ENISO 10497 (2010).
b) zawory, Laczniki elastyczne rurocia-
¢) laczniki elas- gow:
t}{czr{ekrurocie}- — ENISO 15540 (2001)
g6w i kompensa-
tory, — ENISO 15541 (2001).
d) metalowe ele- Metalowe elementy rurocig-
menty rurocia- 26w z elas.tycznyrrllli< i el.asto-
g6w 7 elastycz- merowymi uszczelkami.
nymi i elastome- — 1SO 19921 (2005),
rowymi uszczel- — 1SO 19922 (2005).
kami.

A1/3.16 | Drzwi przeciwpoza- |— Reg. II-2/9. Reg. 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D

rowe (2010 FTP Code). B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319. B+F

A.1/3.17 | Elementy ukladu — Reg. 1I-2/9, Reg. 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
sterowania drzwi | poo x/3, IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2010 FTP Code). B+E
przeciwpozarowych. HSC Code) 7 B+

: +
Uwaga: w przy-
padku gdy w ko-
lumnie 2 stosuje si¢
termin ,elementy
ukladu”, moze to
oznaczaé, ze aby za-
pewni¢ spelnienie
migdzynarodowych
wymogow, ko-
nieczne jest zbada-
nie pojedynczego
elementu, grupy ele-
mentéw lub calego
ukladu.

A.1/3.18 | Materialy wykoi- | — Reg. II-2/3, Reg. II-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
czeniowe — Reg. 11-25, Reg. 11-2/5, (2010 FTP Code). B+E
powierzchni oraz
pokrycia podtogowe |— Reg. II-2/6 Reg. 11-2/6, B+F
o wlasciwosciach dla (a),(b).(c) Reg. 11-2/9,
wolnego rozprze- | — Reg. I1-2/9,

Ctrzenmimia pho. e (f)/ IMO Res. MSC.36(63)-(1994
mieni: ’ HSC Code) 7,
) — Reg. X/3.

a) okleiny dekora-
cyjne,

b) zestawy farb,

¢) pokrycia podlo-
gowe,

d) pokrycia izolacji
rurociggow,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

IMO MSC/Circ.1120.
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e) kleje stosowane
w konstrukgji
przegréd klasy
WA” BT 1L,C

f) membrana kana-
16w palnych.

A.1/3.19 | Draperie, zastony | — Reg. II-2/3, Reg. II-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
oraz inne zawie- — Reg. 11-2/9 Reg. 11-2/9 (2010 FTP Code), B+E
szane materialy tek- ' ’ i ' :
stylne i folie b — Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | MO MSC.1/Circ.1456. | 5, ¢

HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.20 | Meble tapicerowane |— Reg. II-2/3, Reg. II-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
— Reg. 11-2/5, Reg. 11-2/5, (2010 FTP Code). B+E
— Reg. 11-2/9, Reg. 11-2/9, B+F
— RegX/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.21 | Skfadniki poscieli — Reg. 1I-2/3, Reg. 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
— Reg. 1129, Reg. 11-2/9, (2010 FIP Code). B+E
— Reg. X[3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

A.1/3.22 | Klapy przeciwpoza- |— Reg. II-2/9. Reg. 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D

rowe (2010 FTP Code),, B +E
B+F

A.1/3.23 | Niepalne przepusty |Pozycja przeniesiona do A.1/3.26
kanatowe przez
przegrody klasy ,A”

A.1/3.24 | Przepusty kablowe |Pozycja przeniesiona do A.1/3.26( a)
przez przegrody
klasy ,A”

A.1/3.25 | Ognioodporne okna |— Reg. II-2/9. Reg. II-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
i iluminatory klasy IMO MSC/Circ.1120 (2010 FTP Code). B +E
"A!! i ”BYY - -

B+F

A.1/3.26 | Przejicia przez prze- |— Reg. II-2/9. Reg. 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
grody klasy ,A”™ IMO MSC.1/Circ.1276. (doty- (2010 FTP Code). B+E
a) przejScia kabli czy jedynie lit. b)) B+F

elektrycznych,

b) przejscia rurocia-
26w, kanalow,
szybow itp.
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A.1/3.27 | Przejicia przez prze- |— Reg. II-2/9. — Reg. 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
grody klasy ,B™: (2010 FTP Code). B+E
a) przejScia kabli B+F
elektrycznych,

b) przejscia rurocia-
g6w, kanalow,
szybow itp.

A.1/3.28 | Instalagje tryska- — Reg. 1I-2/7, — Reg. 1I-2/7, — ISO 6182-1 (2014). B+D
fxflfc’girgzﬁ; Cgi)o — Reg. 11-2/10, | — Reg. 11-2/10, lub B+E
Nine " |— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 12259-1 (1999) B +F
g bﬁ}ﬁiff fyiiﬁcéi HSC Code) 7, lacznie z A1 (2001), A2
stalych instalacji — IMO Res. MSC.44(65), (2004) oraz A3 (2006).
tryskaczowych na — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
)ke.dﬁostkach szyb- HSC Code) 7,

ich) — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 8,
— IMO MSC/Circ.912.
A.1/3.29 Weze pozarnicze o |— Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 14540 (2004) tacz- | B+ D
¢ze p g g 3
Srednicy < 52 mm | peo x/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z A.1 (2007). B+E
HSC Code) 7, B +F
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

A.1/3.30 | Przeno$ne przy- — Reg. I-2/4, — Reg. [I-2/4, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
ewariofe deni | Reg VIS | — Reg. VI3, gendum 1 008) b | ® ' E
wykrywania gazéw — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS IEC 60945 (2002) tacz- | B+ F
palnych Code) 15. nie z I[EC 60945 Corri-

gendum 1 (2008),

— IEC 60092-504 (2001)
facznie z IEC 60092-
504 Corrigendum 1
(2011),,

— IEC 60533 (1999),
oraz — odpowiednio — dla:

a) kategorii 1: (obszar bez-
pieczny):

— EN 50104 (2010),
— EN 60079-29-1 (2007).

b) kategorii 2: (atmosfera
gazéw wybuchowych):
— EN 50104 (2010),

— EN 60079-29-1 (2007),

— EN 60079-0 (2012)
acznie z A11:2013,




L 95/20 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej 10.4.2015
1 2 3 4 5 6
— EN 60079-1 (2007)
facznie z IEC 60079-1
Corrigendum 1 (2008),
— EN 60079-10-1 (2009),
— EN 60079-11 (2012),
— EN 60079-15 (2010),
— EN 60079-26 (2007).

A.1/3.31 | Dysze do stalych in- |Pozycja zostala wykreslona, poniewaz wchodzi w zakres pozycji A.1/3.9 1 A.1/3.28
stalacji tryskaczo-
wych na jednost-
kach szybkich

A.1/3.32 | Materialy ogranicza- |— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
jace rozprzestrze- HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
nianie ognia (z wy- .
jatkiem mebli) dla %g Pcl(e)il.el)vI;C.97(73) (2000 B+F
jednostek szybkich )

IMO MSC.1/Circ.1457.

A.1/3.33 | Materialy ogranicza- |— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
jace rozprzestrze- HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
nianie ognia do wy- -
robu mebli dla jod. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 B+ F

X HSC Code) 7.
nostek szybkich

A.1/3.34 | Przegrody ogniood- |— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
porne dla jednostek HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
szybkich IMO Res. MSC.97(73)-(2000 B+E

HSC Code) 7.
IMO MSC.1/Circ.1457.

A.1/3.35 | Drzwi przeciwpoza- |— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.307(88)- | B + D
rowe dla jednostek HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
szybkich IMO Res. MSC.97(73)-(2000 B+E

HSC Code) 7.

A.1/3.36 | Klapy przeciwpoza- |— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
rowe dla jednostek HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
szybkich IMO Res. MSC.97(73)-(2000 B+ E

HSC Code) 7.

A.1/3.37 | Przejicia przez prze- |— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO Res. MSC.307(88)- | B+ D
grody ognioodporne HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
na J]flf“g_stk“h IMO Res. MSC.97(73)-(2000 B+
szybkich: HSC Code) 7.

a) przejScia kabli
elektrycznych,

b) przejscia rurocig-
g6w, kanalow,
szybow itp.
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A.1/3.38 | Przeno$ny sprzet — Reg. 1114, — Reg. 11I/34, — EN 3-7 (2004) facznie z | B+ D
gasniczy dlatodzi | po, i3, — MO Res. A.951(23), Al (2007), B+E
ratunkowych i ra- — EN 3-8 (2006) kacznie z
towniczych — IMO Res. MSC.36(63)—(1994 AC (2007) B+F
HSC Code) 8, ’
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA | ilé 32'3 0(2006) facznie z
Code) I, IV, V, (2007)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | EN 3-10 (2009).
HSC Code) 8.
A1/3.39 | Dysze dla réowno- |— Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — IMO MSC/Circ.1165. B+D
waznych alterna- | pes x3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
tywnych) wodnych HSC Code) 7,
instalacji ganiczych |— IMO Res. B+F
przedzia}éw maszy- MSC98(73)-(FSS — IMO Res. MSC97(73)-(2000
nowych oraz po- COde) 7 HSC Code) 7,
mpowni tadunko- — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
wych Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313,
— IMO MSC.1/Circ.1458.
A.1/3.40 | Elementy systeméw |— Reg. 1I-2/13, — Reg. 1I-2/13, — IMO Res. A.752(18). B+D
oswietlenia dolnego | 1\ Res. — IMO Res. A.752(18), lub B+E
24559?(173)'(1:55 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS | — ISO 15370 (2010). B+F
ode) 11. Code) 11.
A1[341 | Awaryjne uciecz- | — Reg. I1-2/13. | — Reg. 11-2/13, — ISO 23269-1 (2008),i |B +D
kowe aparaty odde- — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS ewentualnie: B+E
chowe Code) 3, Dla aparatow niezaleznych:| p | r
— IMO MSC|Circ.849 ucieczkowy aparat odde-
o chowy na sprezone powie-
trze w ukladzie otwartym z
pelng maska twarzowg lub
pOtmaska:
— EN 402(2003).
Dla aparatéw niezaleznych:
ucieczkowy aparat odde-
chowy na sprezone powie-
trze w ukladzie otwartym z
kapturem ochronnym:
— EN 1146(2005).
Dla aparatéw niezaleznych:
aparat oddechowy na spre-
zone powietrze w ukladzie
zamknietym:
— EN 13794(2002).
A.1/3.42 | Elementy instalacji |— Reg. II-2/4. — Reg. 1I-2/4, — IMO MSC/Circ.353. B+D
gazu obojetnego — IMO Res. A.567(14), B+E
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS B+F

Code) 15,
— IMO MS(/Circ.353,
— IMO MSC/Circ.485,
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IMO MSC/Circ.731,
IMO MSC/Circ.1120.

A.1/3.43 | Dysze systemu gas- |— Reg. II-2/1, Reg. II-2/1, — ISO 15371 (2009). B+D
niczego urzadzenia | poo 11910, Reg. 11-2/10, B+E
kuchennego do go-
towania na g}@bo_ — Reg X/3 IMO Res. MSC97(73)-(2000 B+F
kim ttuszczu (typu HSC Code) 7,
automatycznego lub IMO MSC.1/Circ.1433.
recznego)

A1/3.44 | Wyposazenie stra- |— Reg. II-2/10, Reg. 11-2/10, — IMO Res. MSC.98(73)- |B+D
zackie: linki bezpie- | poo x/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 (ESS Code) 3, B+E
czenstwa — IMO Res. HSC Code) 7, — IMO Res. MSC.307(88)- | 5 , p

MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2010 FTP Code).
Code) 3. HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(ESS

Code) 3.

A.1/3.45 | Elementy réwno- — Reg. II-2/10, Reg. [I-2/10, — IMO MSC/Circ.848, B+D
waznych statych, ga- | peo x3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— IMO MSC.1/Circ.1316. | B + E
zowych instalacji HSC Code) 7,
gasniczych (czynnik |— IMO Res. B +F
gakniczy, zawory MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
g}éwne i dysze wy- COde) 5. HSC COde) 7,
lotowe) przeznaczo- IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
nych do przedzia- Code) 5,
téw maszynowych i )
pOI’I’lpOWl’li tadunko- IMO MSC/CII‘C.848,
wych IMO MSC.1/Circ.1313,

IMO MSC.1/Circ.1316.
A.1/3.46 Réwnowazne stale, |— Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1270 |B+D
/ 2 g
gazowe instalacje | pos x3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |  tacznie z Corrigen- B+E
gasnicze dla przed- HSC Code) 7 dum 1.
zialéw maszyno- — IMO Res. ’ B +F
wych (instalacje ac- MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
rozolowe) COde) 5. HSC COde) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 5,
IMO MSC.1/Circ.1270 tacznie
z Corrigendum 1
IMO MSC.1/Circ.1313.

A.1/3.47 | Koncentraty dla sta- |— Reg. II-2/10. Reg. [I-2/10, — IMO MSC/Circ.670. B+D
fych instalacji gasni- IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+E
czych na piang o Code) 6. B+

wysokim stopniu
spienienia dla
przedzialéw maszy-
nowych i po-
mpowni tadunko-
wych.
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Uwaga: Instalacje
gasnicze na piang o
wysokim stopniu
spienienia, stale (w
tym instalacje, ktére
dzialaja, wykorzys-
tujac powietrze z
wnetrza pomie-
szczenia, w ktérym
funkcjonuja), dla
przedzialéw maszy-
nowych i po-
mpowni fadunko-
wych, muszg przejsé
badania z zatwier-
dzonym koncentra-
tem, zgodnie z wy-
mogami organu ad-
ministracji.

A1/3.48

Elementy stalych,
lokalnych instalacji
gasniczych wodnych
dla przedzialéw ma-
szynowych katego-
rii ,A”

(dysze zraszajace i
préba ich dzialania)

— Reg. I1-2/10,
— Reg. X/3.

— Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1387.

B+D
B+E
B+F

A.1/3.49

Stale wodne instala-
cje ga$nicze przez-
naczone do pomie-
szczen ro-ro, po-
mieszczen dla po-
jazdéw i pomie-
szczen kategorii
specjalnej

a) systemow za-
twierdzanych w
oparciu 0 normy
zgodnie z Circ.
1430 klauzula 4:

b) systeméw za-
twierdzanych w
oparciu o wydaj-
no$¢ zgodnie z
Circ. 1430 klau-
zula 5:

— Reg. [I-2/19,
— Reg. 1I-2/20,
— Reg. X/3,

— IMO Res.
MSC.98(73)-(FSS
Code) 7.

— Reg. [I-2/19,
— Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS

Code) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1430.

B+D
B+E
B+F

A.1[3.50

Odziez ochronna
odporna na dziala-
nie chemikaliéw

Pozycja przeniesiona do A.2/3.9
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A.1/3.51 | Elementy stalych in- |— Reg. II-2/7, Reg. 1I-2/7, Urzadzenia sterujace i syg- | B + D
§talacji wykrywania | Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nalizacyjne. Instalacje elek- | 5 | ¢
i sygnalizacji pozaru HSC Code) 7 tryczne na statkach:
dla stanowisk dowo- |— IMO Res. ' B+F

dzenia, pomie-
szczen stuzbowych,
pomieszczen miesz-
kalnych, balkonéw
kabinowych, przed-
zialéw maszyno-
wych i bezwachto-
wych przedzialow
maszynowych

a) urzadzenia steru-
jace i sygnaliza-
cyjne

b) urzadzenia zasi-
lajace
¢) czujniki wykry-
wacze ciepla —
punktowe czujki
wykrywcze
czujniki wykry-
weze dymu:
punktowe czujki
wykrywcze wy-
korzystujace
$wiatlo rozpro-
szone, $wiatlo
przechodzgce
lub jonizacje

=

e) czujki wykry-
wecze plomieni:
punktowe czujki

wykrywcze

f) reczne przyciski
pozarowe

g) izolatory zwarcia

h) urzadzenia wejs-
ciajwyjscia

i) przewody

MSC.98(73)-(ESS
Code) 9.

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(SS
Code) 9,

IMO MSC.1/Circ.1242.

— EN 54-2 (1997) fgcznie
z AC(1999) oraz Al
(2006).

Urzadzenia zasilajgce:

— EN 54-4 (1997) fgcznie
z AC(1999), A1(2002)
oraz A2(2006).

Czujki wykrywcze ciepla —
punktowe czujki wykry-

WCZeE:

— EN 54-5 (2000) fgcznie
2 A1(2002).

Czujki wykrywcze dymu —
punktowe czujki wykry-
wcze wykorzystujace
$wiatlo rozproszone,
$wiatlo przechodzace lub
jonizacje:
— EN 54-7 (2000) tgcznie
z A1(2002) oraz A2
(2006).

Czujki wykrywcze plomieni

— punktowe czujki wykry-

weze:

— EN 54-10 (2002) facz-
nie z A1(2005).

Reczne przyciski pozarowe:

— EN 54-11 (2001) facz-
nie z A1(2005).

[zolatory zwarcia:

— EN 54-17 (2007) facz-
nie z AC(2007).

Urzadzenia wejscia/wyjscia

ostrzegajace przed poza-

rem:

— EN 54-18 (2005) facz-
nie z AC(2007).

Przewody:
— EN 60332-1-2 (2004).
— IEC 60092-376 (2003).

Oraz — odpowiednio — elek-
tryczne i elektroniczne in-
stalacje na statkach:

— IEC 60092-504 (2001)
tacznie z IEC 60092-
504 Corrigendum 1
(2011),,

— IEC 60533 (1999).
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A.1/3.52 | Przenosne i stacjo- |— Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/4, — EN 1866-1 (2007). B+D
E?Cr;ee agregaty gas- |__ Reg X/3. — Reg. 11-2/10, — EN 1866-3 (2013). B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |lub B+F
HSC Code) 7, — IS0 11601 (2008).
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

A.1/3.53 | Urzadzenia do syg- |— Reg. II-2/7, — Reg. I-2/7, Sygnalizatory akustyczne | B + D
“ahzalc_ﬂ Pozar‘fi‘ — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— EN 54-3 (2001) lacznie | B + E
:Yégznr?elzatory akus- | IMO Res HSC Code) 7, z A1(2002) oraz A2 B+
Y MSC.98(73)-(FSS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2000),

Code) 9. HSC Code) 7, — IEC 60092-504 (2001)
facznie z IEC 60092-
— . . -(F.
IMS Res. MSC.98(73)-(FSS 504 Corrigendum 1
Code) 9, (2011),
— 1 MSC.1/Circ.1242.
MO MSC.1/Circ — IEC 60533 (1999).

A.1/3.54 | Staly sprzet do ana- |— Reg. II-2/4, — Reg. 1I-2/4, — IEC 60092-504 (2001) |B+D
hzy zawartqéci tlenu | Reg. V[3. — Reg. VI3, acznie z .IEC 60092- B +E
i wykrywania gazu 504 Corrigendum 1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS (2011), B+F
15.
Code) 15 — IEC 60533 (1999),
W przypadku faczonych syste- o
méw O2[HC dodatkowo: oraz — odpowiednio — dla:
— IMO MSC.1/Circ.1370. a) kategorii 4: (obszar bez-
pieczny)
— EN 50104 (2010).
b) kategorii 3: (atmosfera
gazéw wybuchowych)
— EN 50104 (2010),
— EN 60079-0 (2012)
facznie z A11:2013,
— EN 60079-29-1 (2007).
W przypadku faczonych
systeméw O2/HC dodat-
kowo:
— IMO MSC.1/Circ.1370.

A.1/3.55 | Pradownice uniwer- |— Reg. 1I-2/10, — Reg. [I:2/10, Pradownice reczne dla B+D
salne — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994  |S132Y p.ozamlel ‘P%Qfg_“" B+E
(na prad zwarty i HSC Code) 7, fice unnwersaine : B+F

rozpylony)

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

— EN 15182-1 (2007)
facznie z A1(2009),

— EN 15182-2 (2007)
acznie z A1(2009).
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Pradownice reczne dla
strazy pozarnej — pradow-
nice ze strumieniem zwar-
tym iflub stalym kacie stru-
mienia rozproszonego
PN 16:
— EN 15182-1 (2007)
facznie z A1(2009).
A1/3.56 | Weze pozarnicze — Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 671-1 (2012) B+D
(zwijane) — Reg. XJ3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
HSC Code) 7, B+F
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.57 | Elementy instalacji |— Reg. II-2/10. Reg. 1I-2/10.8.1, — IMO MSC/Circ.798. B+D
gasniczych na piane IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+E
o $rednim stopniu Code) 14
spienienia — stale in- o B +F
Stalacje pok}adowe IMO MSCl/Cerl 239,
dla zbiornikowcow IMO MSC.1/Circ.1276.
A.1/3.58 | Elementy instalacji |— Reg. II-2/10. Reg. [I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1312. |B+D
gasniczych na piane IMO Res. MSC.98(73)-(FSS ~ |— IMO MSC.1/Circ.1312/ | B +E
o niskim stopniu Code) 6, 14, Corr.1.
spienienia, przezna- ) B +F
Czonych do Ochrony IMO MSCl/Cerl 239,
przedzialéw maszy- IMO MSC.1/Circ.1276,
nowych i poktadéw
zbiornikowcow
A.1/3.59 | Piana do stalych in- |— Reg. II-2/1, IMO Res. MSC.4(48)-(IBC — IMO MSC.1/Circ.1312. |B+D
stalacji gasmcz{fgl — IMO Res. MsC.4 | Code) 11, — IMO MSC.1/Circ.1312/ | B +E
przeznaczonych ¢ia (48)-(IBC Code) IMO MSC|Circ.553. Corr.1.
chemikaliowcow 11 B+F
A.1/3.60 | Dysze do stalych — Reg. I-:2/10, Reg. 11-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1268. | B +D
f‘sﬁlemOWth mzta‘ — IMO Res. IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+E
aqjl na mgie wodna MSC.98(73)-(ESS |  Code) 7, B+F

przeznaczonych dla
balkonéw kabino-

wych

Code) 7.

IMO MSC.1/Circ.1313.
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A1/3.61 |a) wewnetrzne sys- |— Reg. 1I-2/10. — Reg. II:2/10, — IMO MSC.1/Circ.1384. |B+D
Efrly’g)lgjn Pslf‘:gn‘i)u — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+E
Code) 6. B+F

spienienia do
ochrony maszy-
nowni, po-
mpowni fadun-
kowych, pomie-
szczen ro-ro, po-
mieszczen dla
pojazdéw, po-
mieszczen kate-
gorii specjalnej i
pomieszczen la-

dunkowych.

=

zewnetrzne sys-
temy na piane o
wysokim stopniu
spienienia do
ochrony maszy-
nowni, po-
mpowni fadun-
kowych, pomie-
szczefi ro-ro, po-
mieszczen dla
pojazdéw, po-
mieszczen kate-
gorii specjalnej i
pomieszczen la-
dunkowych.

Uwaga: wewnetrzne/
zewnetrzne systemy
na piang o wysokim
stopniu spienienia
do ochrony maszy-
nowni, pompowni
tadunkowych, po-
mieszczen ro-ro,
pomieszczen dla
pojazdéw, pomie-
szczen kategorii
specjalnej i pomie-
szczen fadunkowych
poddawane sg bada-
niom z zatwierdzo-
nym koncentratem,
zgodnie z wymo-
gami organu admi-
nistracji.
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A1/3.62

Proszkowe instalacje
gasnicze

— Reg. II:2/1.

— Reg. 1I-2/1,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC
Code) 11.

— IMO MSC.1/Circ.1315.

B+D
B+E
B+F

A1/3.63

Elementy ssacych
systeméw wykrywa-
nia dymu

— Reg. II-:2/7,
— Reg. [I-2/19,
— Reg. 11-2/20.

— Reg. 1I-2/7,
— Reg. [I-2/19,
— Reg. I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 10.

— IMO Res. MSC.98(73)-
(FSS Code) 10,

oraz dla:

Urzadzenia sterujgce i syg-
nalizacyjne. Instalacje elek-
tryczne na statkach:

— EN 54-2 (1997) fgcznie
z AC(1999) oraz Al
(2006).

Urzadzenia zasilajace:

— EN 54-4 (1997) facznie
z AC(1999), A1(2002)
oraz A2(2006).

Aspiracyjne czujniki wykry-

weze dymu:

— EN 54-20 (2006) facz-
nie z AC(2008).

Oraz — odpowiednio — elek-

tryczne i elektroniczne in-
stalacje na statkach:

— IEC 60092-504 (2001)
facznie z IEC 60092-
504 Corrigendum 1
(2011),

— IEC 60533 (1999).

oraz — odpowiednio — dla
atmosfery wybuchowej:

— EN 60079-0 (2012)
lacznie z A11:2013.

B+D
B+E
B+F

A.1[3.64

Przegrody klasy C

— Reg. 1I-2[3.

— Reg. 1I1-2/3,
— Reg. 1I-2/9.

— IMO Res. MSC.307(88)-
(2010 FTP Code).

B+D
B+E
B+F

A1/3.65

Staly system wykry-
wania gazéw weglo-
wodorowych

— Reg. 1I-2/4.

— Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IMO MSC.1/Circ.1370,

— EN 60079-0 (2012)
facznie z A11:2013.

— EN 60079-29-1 (2007),

— IEC 60092-504 (2001)
facznie z IEC 60092-
504 Corrigendum 1
(2011),

— IEC 60533 (1999).

B+D
B+E
B+F




10.4.2015 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 95/29
1 2 3 4 5 6
A.1/3.66 | Systemy oznaczania |— Reg. II-2/13. — Reg. [I-2/13, — IMO MSC.1/Circ.1168. | B +D
drog ewakuacyjnych — IMO MSC.1/Circ.1168. B +E
stosowane w zastep-
stwie przypodlogo- B+F
wych systeméw
o$wietlenia
A.1/3.67 | Pianowe urzadzenia |— Reg. 1I-2/18. — Reg. II-2/18. — EN 13565-1 (2003) B+D
Zob. nota | ganicze na platfor- — IMO MSC.1/Circ.1431. fgeznie z A1 (2007). | g, g
b) w ni- mie $miglowcowej
- B+F
niejszym
zakgczniku
Al
A.1/3.68 | Elementy stalych in- |— Reg. II-2/9. — Reg. 1I-2/9. — ISO 15371(2009) B+D
Ex stalacji gasniczych B+E
A2/3.22 | przeznaczonych do
B3 kuchennych prze- B+F
wodéw wentylacyj-
nych
4. Wyposazenie nawigacyjne

Uwagi do sekgji 4: wyposazenie nawigacyjne.

Kolumna 4: Wyposazenie nawigacyjne musi by¢ zgodne z wlasciwymi czeSciami odpowiednio: rezolugji
zgromadzenia IMO A.1021(26) ,Code on alerts and indicators, 2009” oraz rezolucji MSC.302(87) ,Adoption of
performance standards for bridge alert management”.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Czg$¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Cz¢8¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajgcych, transmisja szybka

— IEC 61162-3 ed1.2 Consol. wraz z pierwsza zmiang ed. 1.0 (2010-11) i drugg zmiang ed. 1.0 (2014-07) -
Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-aml ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Czes¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji migdzy statkami o malej masie

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systemdéw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— EN 61162-1 (2011) — Czg$¢ 1: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych
— EN 61162-2 (1998) — Cze$¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— EN 61162-3 (2008) — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— EN 61162-450 (2011) — Czg$¢ 450: Wielu méwiagcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikaciji
miedzy statkami o malej masie
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Prawizdh; S.OLAS .74 Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmia- Modut
N N . wraz ze r(rillianafim,w nami oraz odpowiednio: wlasciwe N dot badat oduly
r azwa pozya przypacku g )t, rezolucje i okdlniki IMO oraz zale- ormy dotyczace badan ozeny’ .
fo;‘jf;“fyijj cenia ITU. zgodnosd
1 2 3 4 5 6

Al/41 Kompas magne- — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — ISO 1069 (1973), B+D
tyczny — Reg. X[3, — IMO Res. A.382(X), — ISO 25862 (2009), B+E
Klasy A dla statkow | _ o Res, — MO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) lgcz- | B +F

MSC36(63)- | _ 1o Res. MSC.36(63)(1994 nie z IEC 60945 Corri- |

(Clo9d9eé)l ?3SC HSC Code) 13, gendum 1 (2008).

MO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-2000 | lub

- MSC 9;?73) HSC Code) 13. — ISO 1069 (1973),

(2000 HSC — ISO 25862 (2009),

Code) 13. — IEC 60945 (2002) facz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008).

A1/4.2 Urzadzenie do — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B +D
‘z’l;fiﬁ?iﬁr‘;ffﬁqli — Reg. V[19,  |— IMO Res. A.694(17), e 1 o008, | BE
toda magnetyczna) — Reg. X/B, — IMO Res. MSC.36(63)—(1994 Seria EN 61162 B+F

— MO Res HSC Code) 13, - oem , C
MSC.36(63)-  |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | 1SO 22090-2 (2014),
(1994 HSC HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
Code) 13, — IMO Res. MSC.116(73), (2014-07).
- Efs% R§S-7 ; — IMO Res. MSC.191(79). lub
e 0-09 és C)' — IEC 60945 (2002) tacz-
(C ReE nie z IEC 60945 Corri-
ode) 13. gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162.
— ISO 22090-2 (2014),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A1/4.3 Zyrokompas — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — ENISO 8728 (1998), |B+D
— IMO Res. A.424(XI), — EN 60945 (2002) facz- | B +E
— IMO Res. A.694(1 nie z [EC 60945 Corri- B+F
O Res 94(17), gendum 1 (2008),
— IMO Res. MSC.191(79). G

— Seria EN 61162,

— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

lub
— ISO 8728 (1997),

— IEC 60945 (2002) tgcz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),




10.4.2015 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 95/31
1 2 3 4 5 6
— Seria [EC 61162.
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
Al/4.4 Radar Pozycja przeniesiona do A.1/4.34, A.1/4.35 oraz A.1[4.36
Al/4.5 Urzadzenie do auto- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.34
matycznego prowa-
dzenia nakreséw ra-
darowych (ARPA)
A.1/4.6 Echosonda — Reg. V/[18, Reg. V/[19, — ENISO 9875 (2001) B+D
o tacznie z ISO Technical +
Reg. X3, IMO Res. A.224(VII), Cortigendum 15 2006, | B 7 E
— +
ill\l/ls(é 13{2?.63)_ IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) kacz- B+F
(199'4 HSC IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z IEC 60945 Corri- | G
Code) 13, HISC Code) 13, } gendum 1 (2008)
— IMO Res. Ll\i/{(O4Res. MSC.74(69) Zatacz- | — Seria EN 61162,
MSC.97(73)- ’ — IEC 62288 Ed. 2.0
(2000 HSC IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2014-07).
Code) 13. HSC Code) 13, 1ub
IMO Res. MSC.191(79). 150 9875 (2000) lycz-
nie z ISO Technical Cor-
rigendum 1: 2006,
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
Al/4.7 Urzadzenie do po-  |— Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
miaru predkodcii | _ po, x IMO Res. A.694(1 nie z [EC 60945 Corri- | 5 ,
przebytej drogi eg. X/3, O Res. A.694(17), gendum 1 (2008),
(SDME) — IMO Res. IMO Res. A.824(19), EN 61023 (2007 B+F
MSC.36(63)- IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | (2007), G
(1994 HSC — Seria EN 61162,
Code) 13 HSC Code) 13,
’ IMO Res. MSC.97(73)-2000 | IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
HSC Code) 13,
MSC.97(73)- lub
(2000 HSC IMO Res. MSC.191(79).
Code) 13. — IEC 60945 (2002) tacz-

nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— IEC 61023 (2007),
— Seria IEC 61162,

— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
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Al1/4.8 Wskaznik kata wy- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.20, A.1/4.21 oraz A.1[4.22
chylenia steru, pred-
kosci obrotowej i
skoku
A.1/4.9 Wskaznik predkosci |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
zwrotu — Reg. X/3, — IMO Res. A.526(13), g:l i}icf(o;o‘gg)com‘ B+E
— IMO Res. — IMO Res. A.694(17), _ ' B +F
MSC36(63)- | 1\ Res. MSC.36(63)-(1994 | seria EN 61162, G
(1994 HSC HSC Code) 13 — ISO 20672 (2007) tacz-
Code) 13, o SC, 212000 nie z Corrigendum 1
— IMO Res. - g[sc ggzyn;w H (2008),
MSC.97(73)- — IEC 62288 Ed. 2.0
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79). (2014-07).
Code) 13. lub
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— 1SO 20672 (2007) tacz-
nie z Corrigendum 1
(2008),,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.10 | Radionamiernik Celowo pozostawiono puste miejsce
A.1/411 | Odbiornik systemu |Pozycja przeniesiona do A.2/4.38
Loran-C
A.1/4.12 | Odbiornik systemu |Pozycja przeniesiona do A.2[4.39
Czajka
A.1/4.13 | Odbiornik systemu |Celowo pozostawiono puste miejsce
Decca—Navigator
A.1/4.14 | Odbiornik $wiato- |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
wego satelitarnego |__ Reo. X — IMO Res. A.694(1 nie z I[EC 60945 Corri- | p |
systemu nawigacyj- e XP3, O Res. A.694(17), gendum 1 (2008),
nego (GPS) — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 61108-1 (2003) B+F
MSC.36(63)- HSC Code), ’ G
(Clgd94 F}sc — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | Seria EN 61162,
ode) 13, HSC Code), — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. — IMO Res. MSC.112(73), (2014-07).
MSC.97(73)- ub
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79).
Code) 13. — IEC 60945 (2002) tacz-

nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— IEC 61108-1 Ed.2.0
(2003),
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— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1/4.15 | Odbiornik $wiato- | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
wego satelitarnego | __ _ nie z IEC 60945 Corri- +
systemu nawigacyj- Reg. X[3, IMO Res. A.694(17) gendum 1 (2008), B+E
nego (GLONASS) — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 EN 61108-2 (1998 B+F

MSC.36(63)- HSC Code) 13, - -2 (1998), .
(C19d94 gsc — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | Seria EN'61162,
ode) 13, HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. — IMO Res. MSC.113(73), (2014-07).
MSC.97(73)- lub
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79).
Code) 13. — IEC 60945 (2002) tacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61108-2 Ed.1.0
(1998),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.16 | System kontroli — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — ISO 11674 (2006), B+D
kursu (HCS) — IMO Res. A.342(IX), — EN 60945 (2002) fgcz- | B+ E
_ nie z [EC 60945 Corri- +
IMO Res. A.694(17), } gondum 1 (2008) B+F
— LI\i/II(OBRes. MSC.64(67) Zalgcz- | Seria EN 61162, G
— IMO Res. MSC.191(79). — EN 62288 (2008).
lub
— 1SO 11674 (2006),
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0
(2008).

A.1/4.17 | Mechaniczna winda |Pozycja przeniesiona do A.1/1.40
(podnosnik) dla pi-
lota

A.1/4.18 | Poszukiwawczo-ra- |— Reg. I1I/4, — Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
townicze urzadzenia | . nie z IEC 60945 Corri- +
lokalizacyjne (SRLD) Reg. 1V/ 184’ Reg. Il 26, gendum 1 (2008), BrE

— — +
Transponder rada- Reg. V[18, Reg. Iv/7, — EN 61097-1 (2007). BF
rowy 9 GHz (SART) |— Reg. X/3, — IMO Res. A.530(13), 1ub G
— IMO Res. — 1 Res. A.802(19),
MS(()Z 32’?63)_ MO Res. 4.802(19) — IEC 60945 (2002) facz-
(199'4 HSC — IMO Res. A.694(17), nie z IEC 60945 Corri-
Code) 13, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 gendum 1 (2008),

HSC Code) 8, 14,
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— IMO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IEC 61097-1 (2007).
MSC.97(73)- HSC Code) 8, 14,
(2000 HSC — ITUR M.628.3(11
Code) 13 U-R M.628-3(11/93).
A.1/4.19 | Sprzet radarowy dla |Pozycja przeniesiona do A.1/4.37
jednostek szybkich
A.1/4.20 | Wskaznik kata wy- | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
chylenia steru — Reo. X — IMO Res. A.694(1 nie z IEC 60945 Corri- | g,
eg. X[3, MO Res. A.694(17), gendum 1 (2008),
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Seria EN 61162 B+F
MSC.36(63)- HSC Code) 13, - oera ’ C
(Cl9d94 ?SC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | 18O 20673 (2007),
ode) 13, HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
— IMO Res. MSC.191(79).
MSC.97(73)- ° 79) b
(2000 HSC
Code) 13. — IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— 1SO 20673 (2007),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.21 | Wskaznik obrotéw |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
Sruby — Reo. X/3 — IMO Res. A.694(1 nie z [EC 60945 Corri- | p 4 g
II\Z% R/ ’ MO ReS- M-SC9 3(6(76);) (1994 gendum 1 (2008), B+F
— es. — es. . - , +
MSC.36(63)- HSC Code) 13, — Seria EN 61162, c
(Clgd94 1H35C — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — 15O 22554 (2007),
ode) 13, HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
— 1 Res. MSC.191 .
MSC.97(731 MO Res. MSC.191(79) o
(2000 HSC
Code) 13. — IEC 60945 (2002) facz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— 1SO 22554 (2007),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.22 | Wskaznik skoku — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
Sruby _ o nie z IEC 60945 Corri-
Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), gendum 1 (2008), B+E
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Seria EN 61162 B +F
MSC.36(63)- HSC Code) 13, — ocm ’ C
((}9(194 F}SC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | 18O 22555 (2007),
ode) 13, HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
— IMO Res. MSC.191 .
MSC.97(73)- ° 179) b
(2000 HSC

Code) 13.




10.4.2015 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 95/35
1 2 3 4 5 6
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— ISO 22555 (2007),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.23 | Kompas do todzi ra- |— Reg. I1I/4, — Reg. 11I/34, — ISO 1069 (1973), B+D
Ei?;(oczyc}l TTatow= | __ peg X/3, — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA  |— ISO 25862 (2009), B+E
Y — IMO Res. Code) IV, V, — IEC 60945 (2002) facz- | B + F
MSC.36(63)- — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z IEC 60945 Corri- G
(1994 HSC HSC Code) 8, 13, gendum 1 (2008).
Code) 13, — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 8, 13.
MSC.97(73)-
(2000 HSC
Code) 13.
A.1/4.24 | Urzadzenie do auto- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.37
matycznego prowa-
dzenia nakresow ra-
darowych (ARPA)
dla jednostek szyb-
kich
A.1/4.25 | Urzadzenie do auto- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.35
matycznego $ledze-
nia ech radarowych
(ATA)
A.1/4.26 | Urzadzenie do auto- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.38
matycznego $ledze-
nia ech radarowych
(ATA) dla jednostek
szybkich
A.1/4.27 | Elektroniczna po-  |Pozycja przeniesiona do A.1/4.36
moc nakresowa
(EPA)
A.1/4.28 | System mostka zin- |Pozycja przeniesiona do A.2/4.30
tegrowanego
A.1/4.29 | Rejestrator danych z |— Reg. V/18, — Reg. V|20, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
podrézy statku _ _ nie z [EC 60945 Corri- +
(VDR) Reg. V|20, IMO Res. A.694 (167), gendum 1 (2008), B+E
— Reg. X/3, — 1 Res. MSC. -(1994 . B+F
g X[3 g{s(g C(e)fie) 155 36(63)-(1994 1 ia EN 61162,
— IMO Res. ’ G
MSC.36(63)- | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | EN 61996-1 (2013),
(1994 HSC HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
Code) 13, — IMO Res. MSC.191(79), (2014-07).
— 54/[5% 19‘“- \ — IMO Res. MSC.333(90). lub
1000 ;(gc)_ — IEC 60945 (2002) tacz-
Code) 13, nie z IEC 60945 Corri-

gendum 1 (2008),
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— Seria [EC 61162,
— IEC 61996-1 Ed.2.0
(2013-05),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1/4.30 | System zobrazowa- |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
nia map elektro- o o nie z IEC 60945 Corri- +
nicznych i informa- Reg. X[3, IMO Res. A'694(1(7)’) ( gendum 1 (2008), Brk
cii nawioacyinej — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 . B+F
(ECDIS)%W?Z 7 MSC.36(63)- HSC Code) 13 — Seria EN 61162, c
urzgdzeniem rezer- | (1994 HSC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | EN 61174 (2008),
wowym i systemem | Code) 13, HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
zobrazowania map | — MO Res. 2014-07).
rastrowych (RCDS) MsCor(73). | MO Res MSC.191(79), 1 b( )

(2000 HSC — IMO Res. MSC.232(82), u

Code) 13. o . — IEC 60945 (2002) Iacz-

IMO SN.1[Cire.266. nie z IEC 60945 Corri-

[Jednostka rezerwowa ECDIS oraz gendum 1 (2008)
RCDS maja zastosowanie wylacz- ) ’
nie w przypadku, gdy funkcje te |— Seria IEC 61162,
sa przewidziane w systemie EC- | __ [EC 61174 (2008),
DIS. Fakt przeprowadzenia badan
tych funkcji powinien zosta¢ od- | 1581642588 Ed. 2.0
notowany w $wiadectwie mo- ( -07).
dutu B.].

A.1/4.31 | Zyrokompas dla — Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), — ISO 16328 (2014), B+D

jednostek szybkich | 1;0 ges, — IMO Res. A.821(19), — EN 60945 (2002) lacz- | B+ E
MSC.36(63)- _ ) nie z [EC 60945 Corri- +
ppryti IMO Res. MSC.36(63)-(1994 gondum 1 (2008), B+F

HSC Code) 13,
Code) 13, — Seria EN 61162 ¢
IMO R — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 ’
- £s. HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
MSC.97(73)- (2014-07)
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79). ’
Code) 13. lub
— 1SO 16328 (2014),
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1/4.32 | Uniwersalny sprzet |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
systemu automa- _ Reo. X 1 Res. A.694 (1 nie z [EC 60945 Corri- +
tycznej identyfikacji e Xf3, MO Res. A.694 (17), gendum 1 (2008), BrE
(AIS) — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 . B+F

— Seria EN 61162
MSC.36(63)- HSC Code) 13, , G
(1994 HSC — IMO Res. MSC.74(69), — EN 61993-2 (2013),
Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 C
— IMO Res. (2014-07).
HSC Code) 13,
MSC.97(73)- lub
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79),
Code) 13. — ITU-R M. 1371-5(2014).
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Uwaga: ITU-R M. 1371-5(2014) | — IEC 60945 (2002) tacz-
ma zastosowanie wylacznie zgod- nie z I[EC 60945 Corri-
nie z wymogami IMO Res. MSC.74 gendum 1 (2008),
(69). — Seria IEC 61162,

— IEC 61993-2 (2012),

— IEC 62288 Ed. 2.0

(2014-07).

A.1/4.33 | System kontroli — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
drogi — IMO Res. A.694(17), nie z [EC 60945 Corri- | 5 ,
(dziakajacy przy IMO Res. MSC.74(69) gendum 1 (2008), B+F
predkosci statku od o ' ’ — Seria EN 61162,
kosci Manewrowej (2014-02), -
do 30 weztow)

— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

lub

— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— Seria [EC 61162,

— IEC 62065 Ed.2.0
(2014-02),

— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1/4.34 | Sprzet radarowy — Reg. V/18. — Reg. V/[19. — EN 60945 (2002) facz- |B+D

CAT 1 _ nie z [EC 60945 Corri- +
IMO Res. 2.278(\7111), gendum 1 (2008), B+E
— +
IMO Res. A.694(17), L Seria EN 61162, B +F
— 1 Res. A.823(19),
MO Res. A.823(19) — IEC 62288 Ed. 2.0 ¢
— IMO Res. MSC.191(79), (2014-07).
— IMO Res. MSC.192(79), — EN 62388 (2013).
— ITU-R M. 1177-4(04/11). lub
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— IEC 62388 Ed.2.0
(2013-06).
A.1/4.35 | Sprzet radarowy — Reg. V/18. — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
CAT 2 _ nie z [EC 60945 Corri- +
IMO Res. 2.278(VIII), gendum 1 (2008), B+E
— 1 LA 17), +F
MO Res. A.694(17) — Seria EN 61162, b
— IMO Res. MSC.191(79), G
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— IMO Res. MSC.192(79), — IEC 62288 Ed. 2.0
— ITU-R M. 1177-4(04/11). (2014-07).
— EN 62388 (2013).
lub
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— IEC 62388 Ed.2.0
(2013-06).

A.1/4.36 | Sprzet radarowy — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D

CAT 3 nie z [EC 60945 Corri-
— 1 Res. A.2 [I), +
Mg ° A678(V ) gendum 1 (2008), B+E
— IMO Res. A.694(17),  Seria EN 61162, B+F
— IMO Res. MSC.191(79), EC 62288 Ed 2.0 G
— IMO Res. MSC.192(79), (2014-07).
— ITU-R M. 1177-4(04/11). — EN 62388 (2013).
lub
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— IEC 62388 Ed.2.0
(2013-06).

A.1/4.37 | Sprzet radarowy dla |— Reg. X/3, — IMO Res. A.278(VIII), — EN 60945 (2002) facz- |B+D
jednostki szybkiej |__ _ nie z I[EC 60945 Corri- +
(CAT 1H i CAT 2H) il/\llls(é l;g?.é;)_ IMO Res. A.694(17), gendum 1 (2008), B+E

) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 . B+F

(1994 HSC HSC Code) 13 — Seria EN 61162,
Code) 13, ’ — IEC 62288 Ed. 2.0 ¢

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 T

— IMO Res. (2014-07).
HSC Code) 13,

MSC.97(73)- — EN 62388 (2013)
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79), )
Code) 13. — IMO Res. MSC.192(79), lub

— ITU-R M. 1177-4(04/11).

— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— Seria IEC 61162,

— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

— IEC 62388 Ed.2.0
(2013-06).
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A.1/4.38 | Uznany sprzet rada- |— Reg. X/3, IMO Res. A.278(VIII), — EN 60945 (2002) facz- |B+D
TOWY Z OpCja Mapy, | _ [\Q Res. IMO Res. A.694(17), nie z IEC 60945 Corri- |, p
v MSC.36(63)- IMO Res. MSC.36(63)-(1994 gendum 1 (2008), B +F
€s. . -
a) CAT 1C (1994 HSC HSC Code) 13 — Seria EN 61162, .
Code) 13, ’
b) CAT 2€ MO R IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — “;8 1642388 Ed. 2.0
o CAT1HCdla |~ es. HSC Code) 13, (2014-07).
HSC MSC.97(73)- — EN 62388 (2013)
(2000 HSC IMO Res. MSC.191(79), :
d) E{?g 2HC dla Code) 13. IMO Res. MSC.192(79), lub
_ . — IEC 60945 (2002) lacz-
[TU-R M. 1177-4(04]11). nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— IEC 62388 Ed.2.0
(2013-06).
A.1/4.39 | Reflektor radarowy |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — ISO 8729-1 (2010), B+D
~ typ pasywny — Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— EN 60945 (2002) facz- | B + E
g 3
— IMO Res. HSC Code) 13, niej IEC 60904558 Corti- | p 4 F
MSC.36(63)- IMO Res. MSC.97(73)-(2000 gendum 1 (2008), c
(1994 HSC HSC Code) 13, lub
Code) 13, IMO Res. MSC.164(78). — 1SO 8729-1 (2010),
— %\I/\I/ISOC Res. \ — IEC 60945 (2002) facz-
o 0-09;(; C)‘ nie z IEC 60945 Corri-
(CO o 13 gendum 1 (2008).
A.1/4.40 | System sterowania |— Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), — ISO 16329 (2003), B+D
1:;152? Sllg Clﬁdno' — IMO Res. IMO Res. A.822(19), — EN 60945 (2002) lagcz- | B +E
Yy MSC.36(63)- IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z IEC 60945 Corri- | 5 , ¢
(1994 HSC HSC Code) 13 gendum 1 (2008),
Code) 13, ’ — Seria EN 61162 G
MO R — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 ’
- es. HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
MSC.97(73)- (2014-07)
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79). :
Code) 13. lub
— 1SO 16329 (2003),
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.41 | Przyrzad przekazu- |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — 1SO 22090-3 (2014), B+D
jacy wskazanie _ _ _ ) +
Kursu THD (metoda Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), ]rili\i 2(}3&&565)2904052%}(;1;?_ B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F

GNSS)

HSC Code) 13,

gendum 1 (2008),
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— IMO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 |— Seria EN 61162,
?fsggj%(gé) HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. MSC.116(73), 2014-07).
Code) 13, MO Res. MSC.116(73) | b( 014-07)
MO Res. — IMO Res. MSC.191(79). u
MSC.97(73)- — ISO 22090-3 (2014),
(2000 HSC — IEC 60945 (2002) tacz-
Code) 13. nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.42 | Reflektory poszuki- |— Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), — ISO 17884 (2004), B+D
waweze dlajedno- | pio Res, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 60945 (2002) facz- | B + E
k szybkich 2
stek szybkic MSC.36(63)- HSC Code) 13, nie z [EC 60945 Corri- | p . p
(Clgd94 HSC | — MO Res. MSC.97(73)-(2000 gendum 1 (2008). c
ode) 13, HSC Code) 13. lub
— IMO Res.
— ISO 17884 (2004
MSC.97(73)- 7884 (2004)
(2000 HSC — IEC 60945 (2002) tgcz-
Code) 13. nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008).
A.1/4.43 | Noktowizory dla  |— Reg. X/3, IMO Res.A.694(17), — 1SO 16273 (2003), B+D
jednostek szybkich | g e, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 60945 (2002) facz- | B + E
MSC.36(63)- HSC Code) 13, nie z IEC 60945 Corri- | p | £
(Cl(?di‘)‘ F}sc IMO Res. MSC.94(72), gendum 1 (2008), c
’ IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
HSC Code) 13,
MSC.97(73)- lub
(2000 HSC IMO Res. MSC.191(79).
Code) 13. — 1SO 16273 (2003),
— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A1/ 444 | Réznicowe odbior- |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) tacz- |B+D
niki DGPS i DGLO- nie z IEC 60945 Corri-
— Reg. X[3, IMO Res. A.694 (17), +E
NASS ego 3 Mg es 6C9 6((67)) (199 gendum 1 (2008), B
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B +F
MSC.36(63)- HSC Code) 13, — [EC61108-4 2004), |
(Cl9d94 ?SC IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | Seria EN 61162.
ode) 13, HSC Code) 13, Tub
- %% 19‘;?-7 3 IMO Res. MSC.114(73). — IEC 60945 (2002) facz-
(2000 HSC nie z IEC 60945 Corri-

Code) 13.

gendum 1 (2008),
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— IEC 61108-4 (2004),
— Seria [EC 61162.

A.1] 445 | Mapy elektroniczne |Pozycja zostala wykreslona, poniewaz wchodzi w zakres pozycji A.1/4.38
dla radaréw pokla-
dowych

A.1/4.46 | Przyrzad do przeka- |— Reg. V/[18. Reg. V/[19, — 1SO 22090-1 (2014), B+D
zywania kursu THD | poo x/3 IMO Res. A.694 (17), — EN 60945 (2002) tacz- | B +E
(metoda zyrosko- nie 7 IEC 60945 Corri-
powa) — IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 o B+F

MSC.36(63)- HSC Code) 13, gendum 1 (2008), c
(Cl9d94 e IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | Seria EN 61162,
ode) 13, HSC Code) 13, — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. IMO Res. MSC.116(73), (2014-07).
MSC.97(73)- Lub
(2000 HSC IMO Res. MSC.191(79).
Code) 13. — 1SO 22090-1 (2014),
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1./4.47 | Uproszczony rejes- |— Reg. V/20. Reg. V|20, — EN 60945 (2002) facz- |B+D

trator danych z nie z I[EC 60945 Corri-
IMO Res. A.694(17), B+E
podrdzy (S-VDR) MO Res MS(? 1(637) g gendum 1 (2008), B o
+
es. MSC.163(78), — Seria EN 61162,
I Res. MSC.191 .
MO Res. MSC.191(79) — EN 61996-2 (2008), |
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
lub
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— IEC 61996-2 (2007),
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1/4.48 | Mechaniczna winda |Celowo pozostawiono puste miejsce (zgodnie z IMO Res. MSC.308(88), obowigzujaca od dnia
(podnosnik) dla pi- |1 lipca 2012 r., w ktérej nakazuje si¢: »Nie uzywaé mechanicznej windy (podnosnika) dla pilota«)
lota

A.1/4.49 | Drabinka pilotowa |— Reg. V/23, Reg. V/[23, — IMO Res.A.1045(27), |B+D

— Reg. X/3. IMO Res.A.1045(27), — 1SO 799 (2004). B+E
IMO MSC/Circ.1428. B+F
G

A1/ 450 | Odbiornik systemu |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- | B +D

DGPS — Reg. X[3, IMO Res. A.694 (17), nie z IEC 60945 Corri- B+E

gendum 1 (2008),

B+F
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— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |— EN 61108-1 (2003), |G
?fsggj%(gé) HSC Code) 13, — EN 61108-4 (2004),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | ..
Code) 13, HSC Code) 13, Seéla6EN821 1(162, ;
— IMO Res. — IEC 62288 Ed. 2.
IMO Res. MSC.112(73),
MSC.97(73)- MO Res. MSC.112(73) (2014-07).
(2000 HSC IMO Res. MSC.114(73), lub
Code) 13.
ode) IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) tacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61108-1 (2003),
— IEC 61108-4 (2004),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.51 | Odbiornik systemu |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) tacz- |B+D
DGLONASS nie z IEC 60945 Corri-
— Reg. X3, IMO Res. A.694 (17), B+E
e XJ3 MO Res. A.69 6((67)) ( gendum 1 (2008),
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B +F
MSC.36(63)- HSC Code) 13, — EN61108-2(1998), |
(1994 HSC IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | EN 61108-4 (2004),
Code) 13, HSC Code) 13, — Seria EN 61162,
— IMO Res. IMO Res. MSC.113(73), — IEC 62288 Ed. 2.0
MSC.97(73)- (2014-07)
(2000 HSC IMO Res. MSC.114(73), :
Code) 13. IMO Res. MSC.191(79). lub
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61108-2 (1998),
— IEC 61108-4 (2004),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.1/4.52 | Dzienna lampa syg- |— Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
nalizacyjna — Reo. X IMO Res. A 694(1 nie z IEC 60945 Corri- | g,
egé s 8 . .scg 3(6(76);) (199 gendum 1 (2008), B+F
— IMO Res. IMO Res. MSC. - 4 +
MSC.36(63)- HSC Code), — 180 25861 (2007).
(Cl09d9e‘)‘ HSC IMO Res. MSC.95(72), lub
* — IEC 60945 (2002) tacz-
IMO Res. MSC. -2
— IMO Res. Iyscc) Cf)ile) $C.97(73)-(2000 nie z IEC 60945 Corri-
MSC.97(73)- ' gendum 1 (2008),
(2000 HSC IS0 25861 (2
Code) SO 25861 (2007).
A.1/4.53 | Aktywny reflektor |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — 1SO 8729-2 (2009), B+D
radarowy — Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) facz- | B +E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 e % IEC 60945 Corri- | p , g
MSC.36(63)- HSC Code) 13, gendum 1 (2008), c
(1994 HSC MO Res. MS 0 lub
Code) 13, O Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 13,
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— IMO Res. — IMO Res. MSC.164(78), — 1SO 8729-2 (2009),
MSC.97(73)- | __ -
2000 HSC ITU-R M 1176-1 (02/13) [EC 60945 (2002) tacz-
(c e nie z IEC 60945 Corri-
ode) 13. gendum 1 (2008),.
A.1/4.54 | Urzadzenie do bra- |— Reg. V/[18. — Reg. V/[19. — 1SO 25862 (2009), B+D
nid namiarow — EN 60945 (2002) lacz- | B+ E

nie z IEC 60945 Corri- B+F
gendum 1 (2008), c

lub

— 1SO 25862 (2009),

— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),.

A.1/4.55 | Poszukiwawczo-ra- |— Reg. II1/4, — Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
townicze urzadzenia | _ nie z IEC 60945 Corri- +
lokalizacyjne (SRLD) Reg. IV/14 Reg. 11I/26, gendum 1 (2008), B+E

— +
Odbiornik systemu Reg. IV/7, — EN 61097-14 2010). | *F
AIS SART — IMO Res. MSC.246(83), 1ub G
— IMO Res. MSC.256(84),
MO Res. MSC.256(84) — IEC 60945 (2002) tacz-
— ITU-R M. 1371-5(2014). nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61097-14 (2010).
A.1/4.56 | Odbiornik Galileo |— Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
_ _ nie z [EC 60945 Corri-
Reg. X/3, IMO Res. 2.694(1 7), gendum 1 (2008), B+E
— IMO Res. — 1 Res. A.813(19), B+F
MS% 32?63)_ IMO Res Mg 3(6 96) L9y | EN 611083 (2010)
(1994 HSC - Iyscc) cziie) 153” (63-(1994 | _ qoiia EN 61162, ¢
Code) 13, i —
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
HSC Code) 13,
MSC.97(73)- lub
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79),
Code) 13. — IMO Res. MSC.233(82 — IEC 60945 (2002) tacz-
MO Res. MSC.233(82). nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61108-3 (2010),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.1/4.57 | System alarmu — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) tacz- |B+D
wachtowego na — IMO Res. A.694(17) nie z [EC 60945 Corri- | p |
mostku nawigacyj- T ’ gendum 1 (2008),
nym (BNWAS) — IMO Res. MSC.128(75),  Seria EN 61162, B+F

— IMO Res. MSC.191(79). G
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— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— IEC 62616(2010) tacz-
nie z [EC 62616 Corri-
gendum 1 (2012).
lub
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— IEC 62616 (2010) facz-
nie z [EC 62616 Corri-
gendum 1 (2012).
A.1/4.58 | System odbioru — Reg. V/[18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) tacz- |B+D
Zob. nota | dZwigku — Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), nie z [EC 60945 Corri- | , g
b) w ni- gendum 1 (2008),
Y — IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Seria EN 61162 B+F
;‘;‘gsczzfﬁ(u MSC.36(63)- HSC Code), - oera ’ C
(1994 HSC — IEC 62288 Ed. 2.0
Al Code), IMO Res. MSC.86(70), (2014-07).
I Res. MSC. -
— IMO Res. MO Res. MSC.97(73)-2000 | _ 161514859 (2012).
HSC Code),
MSC.97(73)- lub
(2000 HSC IMO Res. MSC.191(79).
Code). — IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
— ISO 14859 (2012).
A.1/4.59 | Zintegrowany sys- |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
Zob. nota | t€M MAWIgacyjny | __ peo x/3, IMO Res. A.694(17), fgl; Czlulic 16(0290‘(‘)58)@”1' B+E
€) w ni- — IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Seria EN 61162 ’ B+F
Zﬁg’&m MSC.36(63)- HSC Code) 13, — ocm ’ C
Al (cl9d94 1H}5C IMO Res. MSC.97(73)-(2000 |~ IES 1642(2)88 Ed. 2.0
ode) 13, HSC Code) 13, (2014-07).
— IMO Res. MO Res. MSC.191(79), — IEC 61924-2 (2012).
MSC.97(73)- ub
(2000 HSC — IMO Res. MSC.252(83),
Code) 13. — IMO Res. MSC.302(83) — | 1EC 60945 (2002) acz-

(Bridge Alert Management,
(BAM)).

nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— Seria IEC 61162,

— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

— IEC 61924-2 (2012).
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5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekgji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 5: w przypadku sprzecznosci miedzy wymogami okdlnika IMO MSC/Circ.862 oraz wymaganiami
odpowiednich norm dotyczacych badaf, pierwszefistwo majg wymagania IMO MSC/Circ.862.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Czg$¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Czes¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajgcych, transmisja szybka

— IEC 61162-3 ed1.2 Consol. wraz z pierwsza zmiang ed. 1.0 (2010-11) i drugg zmiang ed. 1.0 (2014-07) -
Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-am1 ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Czes¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji miedzy statkami o malej masie

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujgcych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— EN 61162-1 (2011) — Czg$¢ 1: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych
— EN 61162-2 (1998) — Cz¢§¢ 2: Jeden mdwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— EN 61162-3 (2008) — Czgs¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— EN 61162-450 (2011) — Cze$¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
miedzy statkami o malej masie

Prawidia SOLAS 74 | p_ idta SOLAS 74 wraz ze zmia- Mod
N . Wraz ze Zmlanaml, W o mi oraz odpowiednio: wiasciwe , oduty
r Nazwa pozydji przypadku gdy rezolucie i okdlniki IMO oraz zale- Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest ia ITU zgodnosci
uznanie typu cema 11
1 2 3 4 5 6
Al/5.1 Radiostacja VHF za- |— Reg. IV/14, — Reg. IV/7, — IMO MSC/Circ.862, B+D
P?Wmi{]’i?ﬁ‘ nadawa- | Reg. X/3, — Reg. X3, — EN 60945 (2002) facz- | B + E
[pe1OCPIOr SYENA- | V1o — MO A nie z IEC 60945 Corri-
16w cyfrowego se- IMO Res. IMO Res. A.385(X), gendum 1 (2008), B+F
lektywnego wywola- MSC.36(63)- — IMO Res. A.524(13)
nia (DSC) oraz ra- (1994 HSC ' — Seria EN 61162,
diotelefoni Code) 14, — IMO Res. A.694(17), — ETSI EN 300 338-1
— IMO Res. — IMO Res. A.803(19), V1.3.1 (2010-02),
MSC.97(73)- — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | ETSI EN 300 338-2
(Czoc?o HSC HSC Code) 14, V1.3.1 (2010-02),
14.
ode) — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — ETSI EN 301 843-2
HSC Code) 14, V1.2.1 (2004-06),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
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IMO COMSAR Circ.32, — ETSIEN 301 925
ITU-R M.489-2 (10/95), V1.4.1 (2013-05).
ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M.541-9 (05/04),
ITU-R M.689-3 (03/12).
A1/5.2 Odbiornik nastu- — Reg. IV/[14, Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) tacz- |B+D
chowy VHF DSC _ Reo. X Reo. X nie z [EC 60945 Corri- | p |
ego' B egc') 3 w6 gendum 1 (2008),
— IMO Res. IMO Res. A.694(17), _ B +F
MSC 32?63)— © o4(17) — Seria EN 61162,
: IMO Res. A.803(19),
(1994 HSC — ETSI EN 300 338-1
Code) 14, IMO Reii MSC.36(63)-(1994 V1.3.1 (2010-02),
— IMO Res. HSC Code) 14, — ETSIEN 300 338-2
MSC.97(73)- IMO Rez MSC.97(73)-(2000 V1.3.1 (2010-02),
H 14
(2000 HSC SC Code) 14, — ETSIEN 301 033
Code) 14. IMO COMSAR Circ.32, V1.4.1 (2013-09),
ITU-R M.489-2 (10/95), — ETSIEN 301 843-2
ITU-R M.493-13 (10/09), V1.2.1 (2004-06),
ITU-R M.541-9 (05/04).

A1[5.3 Odbiornik rozsze- |— Reg. IV/[14, Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
rzonego wywolania |__ nie z IEC 60945 Corri- +
grupowego (NA- Reg. X[3, Reg. X3, gendum 1 (2008), BrE
VTEX) — IMO Res. IMO Res. A.694(17), B+F

MSC.36(63)- — ETSI EN 300 065-1
‘ IMO Res. MSC.36(63)-(1994 V1.2.1 (2009-01)
(1994 HSC HSC Code) 14, - ’
Code) 14, — ETSIEN 301 843-4
— MO Res. Il\/é(g gez MlsC-97(73)-(2000 V1.2.1 (2004-06),
MSC.97(73)- E\AO R° ex)wsi o lub
(2000 HSC es. MSC.148(77) — IEC 60945 (2002) tacz-
Code) 14. IMO COMSAR Circ.32, nie z IEC 60945 Corri-
ITU-R M.540-2 (06/90), gendum 1 (2008),
ITU-R M.625-4 (03/12): — IEC 61097-6 (2012-01).
A.1/5.4 | Odbiornik EGC — Reg. IV[14, Reg. 1V/7, — EN 60945 (2002) f3cz- | B+ D
_ nie z IEC 60945 Corri- +
P;ii X[3, Rei X[3, A570(1 gendum 1 (2008), E E
— +
%wsc.ls{g?éz)- xo ECS' A'é;(l‘;)’ — ETSIETS 300 460 Ed.1
(1994 HSC es. A.694(17), (1996-05),
Code) 14, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — ETSI ETS 300 460/ Al
— MO Res. HSC Code) 14, (1997-11),
MSC.97(73)- IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — ETSI EN 300 829
(2000 HSC HSC Code) 14, V1.1.1 (1998-03),
Code) 14. IMO Res. MSC.306(87), — ETSIEN 301 843-1

IMO COMSAR Circ.32.

V1.3.1 (2012-08),
lub

— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— IEC 61097-4 (2012-05).
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Al/5.5 Urzadzenie do od- | — Reg. IV/14, — Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
bioru morskich in- nie z IEC 60945 Corri-

— Reg. X[3, — Reg. X[3, N
formacji bezpie- ¢ XJ3 e XJ3 gendum 1 (2008), BrE
Czeﬁstwa (MSI) w — IMO Res. — IMO Res. A.694(1 7), . B+F

. . MSC 36(63)— — Seria EN 61162,
pas$mie HF (odbior- : — IMO Res. A.699(17),
telegrafii dalekopi- Code) 14, — IMO Res. A.700(17), (1990-11),
sowej NBDP) — IMO Res. — IMO Res. A.806(19), — ETSIETS 300 067/ Al
MSC.97(73)- | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Ed.1 (1993-10).
(CZO(;)()) HSC HSC Code) 14, lub
ode) 14
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IEC 60945 (2002) tacz-
HSC Code) 14, nie z IEC 60945 Corri-
— IMO MSC.1/Circ.1460, gendum 1 (2008),
— IMO COMSAR Circ.32, — Seria [EC 61162,
— ITU-R M.492-6 (10/95), — ETSIETS 300 067 Ed.1
(1990-11),
— ITUR M340-2 (06/90) ETSI ETS 300 067/ Al
— ITU-R M.625-4 (03/12), Ed1 (1993-10).
— ITU-R M.688 (06/90).

A1/5.6 Radioptawa ratun- | — Reg. IV/[14, — Reg. 1V/7, — IMO MSC/Circ.862, B+D
iociviagﬁgsrzztéh — Reg. X3, — Reg. X3, — EN 60945 (2002) tacz- | B +E
tarnq na ngstotli_ — IMO Res. — IMO Res. A.662(1 6), n;iéulricl6(02904658)corrl- B+F
wosci 406 MHz MSC36(63)- | _ 1o Res. A.694(17) 8 ’

(EPIRB) (1994 HSC ’ — ETSI EN
Code) 14, — IMO Res. A.696(17), 300 066 V 1.3.1
— IMO Res. — IMO Res. A.810(19), (2001-01).
MSC.97(73)-  |— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 |lub
(CZOC?()’ F‘fc HSC Code) 14, — IMO MSC/Circ.862,
ode) 14.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IEC 60945 (2002) tacz-
HSC Code) 14, nie z IEC 60945 Corri-
— IMO MSC/Circ.862, gendum 1 (2008),
— IMO COMSAR Circ.32, — IEC 61097-2 (2008),
— ITU-R M.633-4 (12/10), gggga-‘ IMO MSCC/1 Cimd
stosuje si¢ jedynie do
— ITU-R M.690-2 (03/12). dodatkowego urzadzenia
do zdalnej aktywagji, a nie
do samej radioplawy.

Al1/5.7 Radioptawa sateli- | Celowo pozostawiono puste miejsce
tarna na pasmo L
(INMARSAT)

A1/5.8 Odbiornik nastu- Celowo pozostawiono puste miejsce
chowy MF DSC

A1/5.9 Generator radiotele- | Celowo pozostawiono puste miejsce

fonicznych sygna-
téw alarmowych
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A.1/5.10 | Radiostacja MF za- |— Reg. IV[14, — Reg. 1V/9, — IMO MSC/Circ.862, B+D
pewniajaca nadawa- | Reg. X/3, — Reg. IV/10, — EN 60945 (2002) facz- | B +E
nie i odbior sygna- nie z [EC 60945 Corri-

}éw Cyfrowego se- — IMO Res. — Reg. X/B, B+F
MSC.36(63)- gendum 1 (2008),
lektywnego ola- . —

ywnego wyw IMO Res. A.694(17), )
nia (DSC) oraz ra- (1994 HSC — Seria EN 61162,
diotelefonii Code) 14, — IMO Res. A.804(19), ETSLEN 300 338.1
Uwaga: zgodnie z | — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 V1.3.1 (2010-02),
decyzjami IMO i MSC.97(73)- HSC Code) 14, _

YZ) ETSI EN 300 338-2
ITU, w normach do- (2000 HSC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 V1.3.1 (2010-02),
tyczacych badan nie Code) 14. HSC Code) 14,
stosuje si¢ juz wy- — IMO MSC.1/Circ.1460 a l\:}Tlsi ?\12300103_3079?1
magan dotyczacych _ ’ o ’
generatora radiotele- — IMO COMSAR Circ.32, — ETSIEN 301 843-5
fonicznych sygna- — ITU-R M.493-13 (10/09), V1.1.1 (2004-06).
tow alarmowych i
l’ladawania na H3E — ITU—R M.541—9 (05/04).

A.1/5.11 | Odbiornik nastu- — Reg. IV/[14, — Reg. IV/9, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
chowy MF DSC nie z I[EC 60945 Corri-

— Reg. X/3 — Reg. IV/10 B+E
Hjlgo R/ ’ Reg X/3 ’ gendum 1 (2008), B+
— — +
MSC 32?'63)_ e XP3, — Seria EN 61162,
- — IMO Res. A.694(17),
(1994 HSC — ETSI EN 300 338-1
Code) 14, — IMO Res. A.804(19), V1.3.1 (2010-02),
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — ETSI EN 300 338-2
MSC.97(73)- HSC Code) 14, V1.3.1 (2010-02),
(CZO(;)O EEC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000  |— ETSI EN 301 033
ode) 14. HSC Code) 14, V1.4.1 (2013-09),
— IMO COMSAR Circ.32, — ETSIEN 301 843-5
— ITU-R M.493-13 (10/09), V1.1.1 (2004-06).
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

A.1/5.12 | Statkowy terminal |— Reg. I[V/14, — Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ 862, B+D
satelitarny (SES) do | peo x/3, — Reg. X[3, — EN 60945 (2002) lgcz- | B +E
facznosci satelitarnej nie 7 IEC 60945 Corri-
Inmarsat-B — IMO Res. — IMO Res. A.570(1 4), B+F

MSC.36(63)- IMO Res. A694(1 gendum 1 (2008).
e | osasc T 0 e [
— IMO Res. A.808(19), .
2016 r. ustuga nie Code) 14, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — IMO MSC|Circ 862,
bedzie dostgpna. | — IMO Res. e Wox ” — IEC 60945 (2002) facz-
MSC.97(73)- HSC Code) 14, X X
nie z IEC 60945 Corri-
(2000 HSC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 gendum 1 (2008).
Code) 14. HSC Code) 14,
— IMO MS(/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.

A.1/5.13 | Statkowy terminal |— Reg. IV/[14, — Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
satelitarny (SES) do | pog x5, — Reg. X3, — EN 60945 (2002) lacz- | B +E
facznosci satelitarnej nie z IEC 60945 Corri-
Inmarsat-C — IMO Res. — IMO Res. A570(14), B+F

MSC.36(63)- . gendum 1 (2008),
199'4 HSC — IMO Res. A.664 (16), (stosuje Seria EN 61162
(C o) 14 si¢ jedynie w przypadku, gdy |~ °¢M4 ’
ode) 14, stacja Inmarsat-C zawiera — ETSIETS 300 460 Ed.1
— IMO Res. funkcje EGC), (1996-05),
MSC.97(73)- |
(2000 HSC IMO Res. A.694(17),

Code) 14.
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IMO Res. A.807(19), — ETSI ETS 300 460/ Al
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 (1997-11),
HSC Code) 14, — ETSI EN 300 829
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 V1.1.1 (1998-03),
HSC Code) 14, — ETSIEN 301 843-1
IMO Res. MSC.306(87), V1.3.1 (2012-08),
IMO MSC/Circ.862, lub
. — IEC 60945 (2002) lacz-
I AR Circ.32.
MO COMSAR Cire.3 nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61097-4 (2012),
— Seria IEC 61162.

A.1/5.14 | Urzadzenie radiowe |— Reg. IV[14, Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
ME[HEF do facznosci | poo x/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lgcz- | B +E
radiotelefonicznej i nie z IEC 60945 Corri-
Cyfrowego Selektyw_ — IMO Res. IMO Res. A694(1 7), endum 1 (2008) B+F
nego wywolania MSC.36(63)- IMO Res. A.806(19) X ’
oraz waskopasmo- (1994 HSC ’ — Seria EN 61162,
wej telegrafii dale- Code) 14, IMO Rez’ MSC.36(63)-(1994 | _ ETSI ETS 300 067 Ed.1
kopisowej NBDP | MO Res. HSC Code) 14, (1990-11),

Uwaga: Zgodnie z MSC.97(73)- MO oo MSC97(73)- (2000 1 prg; prs 300 067/ A1
decyzjami IMO i (2000 HSC HSC Code) 14, Ed.1 (1993-10),
ITU, w normach do- |~ Code) 14. IMO MSC/Circ.862,
tyczacych badan nie — ETSIEN 300 338-1
yezacych bad IMO MSC.1/Circ.1460, V1.3.1 (2010-02)
stosuje si¢ juz wy- ) ’
magan dotyczacych IMO COMSAR Circ.32, — ETSI EN 300 338-2
generatora radiotele- ITU-R M.476-5 (10/95), V1.3.1 (2010-02),
fonicznych sygna- ITU-R M.492-6 (10/95), — ETSIEN 300 373-1
tow alarmowych i V1.4.1 (2013-09),
nadawania na A3H. ITU-R M.493-13 (10/09),
— ETSI EN 301 843-5

ITU-R M.541-9 (05/04), V1.1.1 (2004-06).

ITU-R M.625-4 (03[12),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

A.1/5.15 | Skanujacy odbiornik | — Reg. IV[14, Reg. IV/10, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
nastuchowy MF/HF nie z [EC 60945 Corri-

— Reg. X/3 Reg. X/3 B+E

DSC ei 13 ego / ,A6 gendum 1 (2008),

— +
il/\I/ISC 13{2?.63)_ IMO Res. A. 94(17), — Seria EN 61162, B+F
(1994 HSC IMO Res. A.806(19) — ETSIEN 300 338-1
Code) 14, IMO Reii MSC.36(63)-(1994 V1.3.1 (2010-02),

H 14

— IMO Res. SC Code) 14, — ETSI EN 300 338-2

MSC.97(73)- IMO Res. MSC.97(73)-(2000 V1.3.1 (2010-02),
(2000 HSC HSC Code) 14, — ETSIEN 301 033
Code) 14. IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M. 541-9 (05/04).

V1.4.1 (2013-09),

— ETSIEN 301 843-5
V1.1.1 (2004-06).

lub

— IEC 60945 (2002) facz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
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— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— Seria [EC 61162.

A.1/5.16 | Radiotelefon VHF  |Pozycja przeniesiona do A.2/5.8
do tgcznosci dwu-
kierunkowej z sa-
molotami

A.1/5.17 | Przeno$ny radiotele- | — Reg. IV/14, Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) facz- |B+D
fon VHF do lacz- _ nie z IEC 60945 Corri- +
nosci dwukierunko- Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), gendum 1 (2008), B+E
Wej dla jednostek — IMO Res. IMO Res. A809(1 9), — ETSI EN 300 225 B+F
ratowniczych I‘fscf%(gé)‘ IMO Res. MSC.36(63)-(1994 V141 (2004-12),

(199 HSC Code) 8, 14,
Code) 14, — ETSIEN 301 843-2
— MO Res. Q/ISCC) gzzel)\/I;FiZT(73)-(2000 V1.2.1 (2004-06).
MSC.97(73)- 5 . lub
(2000 HSC IMO Res. MSC.149(77), — IEC 60945 (2002) tacz-
Code) 14, ITU-R M.489-2 (10/95). nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61097-12 (1996).

A.1/5.18 | Stacjonarny radiote- |— Reg. IV[14, Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) facz- |B+D

lefon VHF do fgcz- nie z [EC 60945 Corri-
— Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), B+E
nosci dwukierunko- g X[3 s 94(17) gendum 1 (2008),
Wej dla jednostek — IMO Res. IMO Res. A809(1 9), __ ETSIEN 301 466 B+F
ratowniczych Nfﬁgfﬁ(gé) IMO Res. MSC.36(63)-(1994 V1.1.1 (2000-10),
( HSC Code) 8, 14,
Code) 14, o 9 000 lub
IMO Res. MSC. -(2
— IMO Res. HsC czile) 8C1 47(73) ( — IEC 60945 (2002) facz-
MSC.97(73)- o nie z IEC 60945 Corri-
(2000 HSC ITU-R M.489-2 (10/95). gendum 1 (2008),
Code) 14. — IEC 61097-12 (1996).

A1/ 5.19 | Terminal do fgcz- | — Reg. IV[14, Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
nosci SaFtehtameJ In= 1 Reg. X/3, IMO Res. A.570 (14), — EN 60945 (2002) facz- | B+ E
marsat-F77 . nie z IEC 60945 Corri-

IMO Res. IMO Res. A.808 (19), B+F
) gendum 1 (2008),
MSC.36(63) IMO Res. A.694 (17),
(1994 HSC — IEC 61097-13 (2003).
Code) 14, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 lub
MO Res HSC Code) 14, u
MSC.97(73)- IMO Res. MSC.97(73)-2000 | — MO MSC/Circ.862,
(2000 HSC HSC Code) 14, — IEC 60945 (2002) }qc;-
Code) 14. — IMO MSC/Circ.862, nie z IEC 60945 Corri-

— IMO COMSAR Circ.32.

gendum 1 (2008),
— IEC 61097-13 (2003).
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6. Wyposazenie wymagane przez COLREG 72

Prawidla COLREG

. - Moduly
Nr Nazwa pozydji 72, w przypadlfu gdy | Prawidla COLREG oraz 9dpow1edn1e Normy dotyczace badaf oceny
wymagane jest rezolugje i okélniki IMO dnodci
uznanie typu zgodnosc
1 2 3 4 5 6
A1/6.1 Swiatta nawigacyjne |— COLREG Zatacz- |— COLREG Zalacznik 1/14, — EN 14744 (2005) facz- |B+D
nik 1/14. — IMO Res. A.694(17), nie z AC (2006), B+E
— EN 60945 (2002) facz-
— IMO Res. MSC.2 B+F
MO Res. MSC.253(83) nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008). G

lub

— EN 14744 (2005) facz-
nie z AC (2006),

— IEC 60945 (2002) tacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008).

7. Srodki bezpieczenistwa na masowcach

Brak pozycji w zalgczniku A.1.

8. Wyposazenie zgodne z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS. Budowa - konstrukcja, niezatapialno$é i
stateczno$¢, urzadzenia maszynowe i instalacje elektryczne

Prawidla SOLAS 74
wraz ze zmianami, w Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolucje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A1/8.1 Czujniki poziomu | — Reg. [I-1/22-1, |— Reg. II-1/25, — IEC 60092-504 (2001) | B+ D
wody facznie z IEC 60092-
— Reg. 1I-1/25, — Reg. XII/12, ; B+E
g 11/ cg. XIlf 504 Corrigendum 1
— Reg. XII/12. — IMO Res.A.1021(26), (2011), B+F
— IMO Res. MSC.188(79), — IEC 60529 Ed.2.2
— IMO MSC.1/Circ 1464 Rev.1 (2001),
— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ. 1291.
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ZALACZNIK A.2

WYPOSAZENIE, DLA KTOREGO W AKTACH MIEDZYNARODOWYCH NIE ISTNIEJA SZCZEGOLOWE
NORMY DOTYCZACE BADAN

1. Srodki ratunkowe

Kolumna 4: nalezy stosowaé okélnik IMO MSC/Circular 980, z wyjatkiem przypadkéw zastgpienia przez

szczegblowe instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 4.

Prawidta SOLAS 74
wraz ze zmianami, w Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolugje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2[11 Reflektor radarowy |— Reg. 111/4, — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
;ivc; Ct}rlatw ratunko- | Reg. I11/34, Code).
— Reg. X/3.
A2[1.2 Materialy na kombi- | Celowo pozostawiono puste miejsce
nezony ratunkowe
A2[1.3 Urzgdzenia do wo- | Celowo pozostawiono puste miejsce
dowania jednostek
ratunkowych przez
samosplyniecie
A2/1.4 Drabinki do wsiada- |Pozycja przeniesiona do A.1/1.29
nia
A2[1.5 Urzadzenia rozglo- |— Reg. I11/6. — IMO Res. A.1021(26),
szeniowe 1 systemy — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
o0gdlnego alarmowa- HSC Code)
nia o niebezpieczen- ’
stwie — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code),
(w przypadku zasto-
sowania jako urzy- — IMO Res. MSC97(73)-(2000
dzenie sygnalizacji HSC Code),
pozaru zastosowa- — IMO MSC/Circ.808.
nie ma pozycja
A1/3.53)
2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza
Prawidla MARPOL
73/78 wraz ze zmia- Prawidta MARPOL 73(78 wraz ze Moduly
Nr Nazwa pozydji nami, w przypadku, zmianami oraz odpowiednie rezo- Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest lugje i okélniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2[2.1 Rodzaj analizatora | Pozycja przeniesiona do A.1/2.8
NO, wykorzystuja-
cego detektor che-
miluminescencyjny

(CLD) lub podgrze-

wany detektor che-

miluminescencyjny

(HCLD) do stosowa-
nia w poktadowych
systemach pomiaru

bezposredniego
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1 2 3 4 5 6
A2[2.2 Pokladowe systemy |Pozycja przeniesiona do A.1/2.10
oczyszczania spalin
A2/[2.3 Sprzet wykorzystu- | — Zalgcznik VI, — Zalacznik VI, Reg. 4
jacy inne réwno- Reg. 4.
wazne metody re-
dukgji emisji NO,
na statku
A2[2.4 Sprzet wykorzystu- | — IMO Res. — IMO Res. MEPC.176(58) -
jacy inne metody MEPC.176(58) — (Zmieniona konwencja MAR-
techniczne ograni- (Zmieniona kon- POL zalgcznik VI, Reg. 4).
czania emisji SO, wencja MARPOL
IMO Res. zalacznik VI,
Reg. 4),
— IMO Res.
MEPC.184(59).
A2/[2.5 Pokladowe analiza- |Celowo pozostawiono puste miejsce, poniewaz ten rodzaj wyposazenia zostal uwzgledniony w

tory No,

wykorzystujgce me-
tode bezposred-
niego pomiaru i
monitorowania NO,
wg Kodeksu tech-
nicznego z 2008 r.
(NO, Technical
Code 2008)

pozycji A.1/2.8

3. Srodki ochrony przeciwpozarowej

Prawidla SOLAS 74

wraz ze zmianami, w Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolucje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2/[3.1 Gasnice nieprze- Pozycja przeniesiona do A.1/3.52
nosne i przewozne
A2/[3.2 Dysze do statych, Pozycja przeniesiona do A.1/3.49
ci$nieniowych insta-
lacji gasniczych na
mgle wodng, prze-
znaczonych do po-
mieszczen kategorii
specjalnej, pomie-
szczen fadunkowych
ro-ro, pomieszczen
ro-ro oraz pomie-
SzZczen przeznaczo-
nych dla pojazdéw
A2[3.3 Urzgdzenia umozli- |Pozycja przeniesiona do A.2/8.1

wiajace rozruch zes-
potéw pradotwor-
czych w niskich
temperaturach
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1 2 3 4 5 6
A2/[3.4 Pradownice uniwer- |Pozycja przeniesiona do A.1/3.55
salne
(na prad zwarty i
rozpylony)
A2[3.5 Elementy stalych in- |Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
stalacji wykrywania
i sygnalizacji pozaru
dla posterunk6w
dowodzenia, pomie-
szczen stuzbowych,
pomieszczet miesz-
kalnych, przedzia-
t6w maszynowych i
bezwachtowych
przedzialéw maszy-
nowych
A2[3.6 Czujki wykrywcze  |Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
dymu
A2[3.7 Czujki wykrywcze  |Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
ciepla
A2/3.8 Bezpieczne lampy | — Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — Seria EN 60079.
elektryczne — Reg. X[3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994
— IMO Res. HSC Code) 7,
MSC.98(73)-(ESS |— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code), 3.
A2/[3.9 Odziez ochronna — Reg. 1I-2/19. — Reg. 1I-2/19, — EN 943-1 (2002) tacz-
Oflp(’g“a ,rfl‘,i?la}a' IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z AC (2005),
fie chemikatiow HSC Code) 7, — EN 943-2 (2002),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 |— EN ISO 6529 (2001),
HSC Code) 7. — ENISO 6530 (2005),
— EN 14605 (2005) tacz-
nie z A1(2009),
— IMO MSC/Circ.1120.
A2/3.10 | Elementy systeméw |Pozycja przeniesiona do A.1/3.40
o$wietlenia dolnego
A2[3.11 | Dysze dla stalych Pozycja przeniesiona do A.1/3.10
instalacji ci$nienio-
wych na mgle
wodng przeznaczo-
nych do przedzia-
tow maszynowych
A2/3.12 | Elementy réwno- Pozycja przeniesiona do A.1/3.45

waznych stalych, ga-
zowych instalacji
gasniczych dla
przedzialéw maszy-
nowych i po-
mpowni tadunko-

wych
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A2[3.13

Aparaty oddechowe
na sprezone powie-
trze

(jednostki szybkie)

Pozycja wykreslona

A2[3.14

Weze pozarnicze
(zwijane)

Pozycja przeniesiona do A.1/3.56

A2[3.15

Elementy ssacych

systeméw wykrywa-
nia dymu

Pozycja przeniesiona do A.1/3.63

A2[3.16

Czujki wykrywcze
plomieni

Pozycja przeniesiona do A.1/3.51

A2[3.17

Reczne przyciski
pozarowe

Pozycja przeniesiona do A.1/3.51

A2[3.18

Urzadzenia alar-
mowe

Pozycja przeniesiona do A.1/3.53

A2[3.19

Elementy stalych,
lokalnych instalacji
gasniczych wodnych
dla przedzialéw ma-
szynowych katego-
rii ,A”

Pozycja przeniesiona do A.1/3.48

A.2[3.20

Meble tapicerowane

Pozycja przeniesiona do A.1/3.20

A2[3.21

Elementy instalacji
gasniczych przezna-
czonych do maga-
zynkéw na farby i
ciecze fatwopalne

— Reg. II-2/10.

Reg. 1I-2/10,
IMO MSC.1/Circ.1239.

A2[3.22

Elementy stalych in-
stalacji gasniczych
przeznaczonych do
kuchennych prze-
wodéw wentylacyj-
nych

Pozycja przeniesiona do A.1/3.68

A2[3.23

Elementy stalych in-
stalacji gasniczych
przeznaczonych do
pokladéw dla $mi-
glowcow

Pozycja przeniesiona do A.1/3.67

A2[3.24

Przenosne zestawy
pianowe

— Reg. [I-2/10,
— Reg. 1I-2/20,
— Reg. X/3.

Reg. 11-2/10,
Reg. 11-2/20,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 4,

IMO MSC.1/Circ.1239,
IMO MSC.1/Circ.1313.
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A2[3.25 | Przegrody klasy C | Pozycja przeniesiona do A.1/3.64
A.2/3.26 | Elementy instalacji |— Reg. II-2/4. Reg. [I-2/4,
paliwa gazowego do IMO MSC.1/Circ.1276.
celéw gospodar-
czych
A2[3.27 | Elementy stalych, |— Reg. II-2/10, Reg. 11-2/10, Elektryczne automatyczne
gazowych urzadzen |__ Reg. X/3 Reg. 11-2/20 urzgdzenia sterujace i opo-

ga$niczych (CO2)

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 5,

IMO MSC.1/Circ.1313,
IMO MSC.1/Circ.1318,
IMO MSC.1/Circ.1456.

Zniajace:

— EN 12094-1 (2003).
Nieelektryczne automa-
tyczne urzadzenia sterujace
i opdzniajace:

— EN 12094-2 (2003).
Reczne urzgdzenia wyzwa-
lajace 1 zatrzymujace:

— EN 12094-3 (2003).
Zespoly zaworu zbiornika i
ich urzadzenia wyzwala-
jace:

— EN 12094-4 (2004).
Zawory kierunkowe wyso-
kocisnieniowe i niskoci$nie-
niowe oraz ich urzadzenia
wyzwalajace:

— EN 12094-5 (2006).

Nieelektryczne urzadzenia
blokujace:

— EN 12094-6 (2006).

Dysze stosowane w instala-

gjach ga$niczych CO2:

— EN 12094-7 (2000)
acznie z A1 (2005).

Laczniki:

— EN 12094-8 (2006).

Manometry i przelaczniki

ci$nieniowe

— EN 12094-10 (2003).

Mechaniczne urzadzenia

wazace

— EN 12094-11 (2003).

Zawory zwrotne i jednokie-

runkowe:

— EN 12094-13 (2001)
facznie z AC (2002).

Urzadzenia nawaniajace
urzgdzenia gasnicze nisko-
ci$nieniowe na CO2:

— EN 12094-16 (2003).
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A2[3.28

Elementy instalacji
gasniczych na piang
o $rednim stopniu
spienienia — stale in-
stalacje pokladowe
dla zbiornikowcow

Pozycja przeniesiona do A.1/3.57

A.2[3.29

Elementy instalacji
gasniczych na piang
o niskim stopniu
spienienia, przezna-
czonych do ochrony
przedzialéw maszy-
nowych i pokladéw
zbiornikowcéw

Pozycja przeniesiona do A.1/3.58

A.2[3.30

Piana do stalych in-
stalacji gasniczych
przeznaczonych dla
chemikaliowcow

Pozycja przeniesiona do A.1/3.59

A2[3.31

Recznie obstugi-
wany system rozpy-
lania wody

— Reg. II-2/10, — Reg. 1I-2/10,
— Reg. 1I-2/19. — Reg. 1I-2/19.

A2[3.32

Proszkowe instalacje
gasnicze

Pozycja przeniesiona do A.1/3.62

A2[3.33

Nowa po-
zycja

Weze pozarnicze o
$rednicy > 52 mm

— Reg. 11:2/10,  |— Reg. 11-2/10,

— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

Wyposazenie nawigacyjne

Uwagi do sekeji 4: Wyposazenie nawigacyjne

Kolumny 3 i 4: Odestania do rozdzialu V SOLAS s3 odestaniami do SOLAS 1974 ze zmianami wedtug MSC 73
wchodzgcymi w zycie z dniem 1 lipca 2002 r.

Kolumna 4: Wyposazenie nawigacyjne musi by¢ zgodne z wlasciwymi czeSciami odpowiednio: rezolucji
zgromadzenia IMO A.1021(26) ,Code on alerts and indicators, 2009” oraz rezolucji MSC.302(87) ,Adoption of
performance standards for bridge alert management”.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujagcych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Czg$¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych

— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Czes¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
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— IEC 61162-3 ed1.2 Consol. wraz z pierwsza zmiang ed. 1.0 (2010-11) i drugg zmiang ed. 1.0 (2014-07) —
Cze§¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Czes¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3-aml ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych
— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg8¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Czes¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji mi¢dzy statkami o malej masie
Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
— EN 61162-1 (2011) — Czgs¢ 1: Jeden mowigcy, wielu stuchajacych
— EN 61162-2 (1998) — Czg¢ 2: Jeden mdwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— EN 61162-3 (2008) — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych
— EN 61162-450 (2011) — Czg$¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
miedzy statkami o malej masie
Prawidia SOLAS 74 Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia-
wraz ze zmianami, w . R . Moduly
Nr Nazwa pozydji przypadku gdy namll oraz 01(3 1:’10‘.11? (111\1;118 w}ascwi/e Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest rezolucje 1 oko I"ll IlTU oraz zale- ZgOdl’lOéCi
uznanie typu cenia ’
1 2 3 4 5 6
A2/4.1 Zyrokompas dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.31
jednostek szybkich
A2[4.2 System sterowania | Pozycja przeniesiona do A.1/4.40
kursem dla jedno-
stek szybkich (po-
przednio autopilot)
A2/4.3 Przyrzad przekazu- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.41
jacy wskazanie
kursu THD (metoda
GNSS)
A2/4.4 Dzienna lampa syg- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.52
nalizacyjna
A2/4.5 Reflektory poszuki- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.42
wawcze dla jedno-
stek szybkich
A2/4.6 Noktowizory dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.43
jednostek szybkich
A2/4.7 System kontroli Pozycja przeniesiona do A.1/4.33

drogi
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1 2 3 4 5 6

A2/4.8 System obrazowania |Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
elektronicznych
map i informacji
nawigacyjnych (EC-

DIS)

A2/4.9 Jednostka rezer- Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
wowa systemu ob-
razowania elektro-
nicznych map i in-
formacji nawigacyj-
nych (ECDIS)

A.2/4.10 | Monitor map rastro- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
wych (RCDS)

A2/411 | Odbiornik hybry- | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz-
dowy systeméw _ _ nie z I[EC 60945 Corri-
GPS/GLONASS E\ii );/ & xg Ees' ﬁ:g‘;g&) 1994 gendum 1 (2008),

— es. — es. . -
MSC.36(63)- HSC Code), — EN 61108-1 (2003),
(Cl9d94 HSC MO Res. MSC.97(73)-2000 | — EN 61108-2 (1998),
ode), HSC Code), — Seria EN 61162,
— IMO Res. — IMO Res. MSC.115(73), — IEC 62288 Ed. 2.0
MSC.97(73)- (2014.07)
(2000 HSC — IMO Res. MSC.191(79). ’
Code). lub
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— IEC 61108-1 (2003),
— IEC 61108-2 (1998),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).

A.2/4.12 | Odbiornik syste- Pozycja przeniesiona do A.1/4.44, A.1/4.50 oraz A.1/4.51
moéw DGPS i
DGLONASS

A.2[4.13 | Zyrokompas dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.31
jednostek szybkich

A.2/4.14 | Rejestrator danych z |Pozycja przeniesiona do A.1/4.29
podrézy statku
(VDR)

A2[4.15 | Zintegrowany sys- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.59
tem nawigacyjny

A2[/4.16 | System wyposazenia |Celowo pozostawiono puste miejsce
mostka

A2[4.17 | Aktywny reflektor |Pozycja przeniesiona do A.1/4.53

radarowy
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A2/4.18 | System odbioru Pozycja przeniesiona do A.1/4.58
dzwieku
A2[4.19 | Kompas magne- — Reg. X/3, IMO Res. A.382(X), — ISO 1069 (1973),
g;igcglaled“o“ek — IMO Res. IMO Res. A.694(17), — ISO 25862(2009),
I‘fsgg:%(gé) IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 60945 (2002) tacz-
(Co i HSC Code), nie z IEC 60945 Corri-
’ IMO Res. MSC.97(73)-(2000 gendum 1 (2008).
— IMO Res. HSC Code). lub
MSC.97(73)-
(2000 HSC — ISO 1069 (1973),
Code). — 1SO 25862(2009),
— IEC 60945 (2002) facz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008).
A.2[/4.20 | System kontroli — Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) lacz-
drogi dla: — IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 e » IEC 160290‘:)1 Corri-
— jednostek szyb- MSC.36(63)- HSC Code), gendum 1 ( ).
kich (Cl9d94 HSC IMO Res. MSC.97(73)-(2000 |~ Seria EN 61162,
ode), HSC Code), — IEC 62288 Ed. 2.0
— IMO Res. (2014-07).
IMO Res. MSC.191 .
MSC.97(73)- “ 7179 b
(2000 HSC
Code). — IEC 60945 (2002) facz-
nie z I[EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A2[/4.21 | Mapy elektroniczne |Pozycja przeniesiona do A.1/4.45
dla radaréw pokla-
dowych
A.2[/4.22 | Przyrzad do przeka- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.46
zywania kursu THD
(metoda zyrosko-
powa)
A2[/4.23 | Urzadzenie okresla- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.2
nia i przekazywania
kursu (metoda mag-
netyczna)
A2[4.24 | Wskaznik mocy na- |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz-
pedu — Reo. X IMO Res. A 694(1 nie z I[EC 60945 Corri-
egc; /3, Mg es. .6C9 (6(76),) o6 gendum 1 (2008),
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 .
MSC.36(63)- HSC Code), — Seria EN 61162,
(253 H3C IMO Res. MSC.97(73)-(2000 |~ fEC 62388 Bd. 2.0
ode), HSC Code), (2014-07).
— IMO Res. lub
MSC.07(73)- IMO Res. MSC.191(79).
(2000 HSC

Code).
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— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.2/4.25 | Wskazniki napedu | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) tacz-
sterujgcego po- _ _ nie z IEC 60945 Corri-
przecznego, skoku i Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), gendum 1 (2008),
modu — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Seria EN 61162
MSC.36(63)- HSC Code), — ocm ’
(Cl9d94 HSC — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | “;g 1642(2)5;8 Ed. 2.0
ode), HSC Code), (2014-07).
— %% 19155'7 \ — IMO Res. MSC.191(79). lub
97(73)- — IEC 60945 (2002) lacz-
(2090 H3C nie z IEC 60945 Corri-
Code). gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A.2/4.26 | Wskaznik predkosci |Pozycja przeniesiona do A.1/4.9
Zwrotu
A2[4.27 | Wskaznik kata wy- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.20
chylenia steru
A.2[4.28 | Wskaznik obrotéw |Pozycja przeniesiona do A.1/4.21
Sruby
A2[4.29 | Wskaznik skoku Pozycja przeniesiona do A.1/4.22
Sruby
A.2[/4.30 | System wyposazenia |Celowo pozostawiono puste miejsce
mostka
A.2[4.31 | Urzadzenie do bra- |Pozycja przeniesiona do A.1/4.54
nia namiaréw
A.2/4.32 | System alarmu Pozycja przeniesiona do A.1/4.57
wachtowego na
mostku nawigacyj-
nym (BNWAS)
A2[4.33 | System kontroli Celowo pozostawiono puste miejsce

drogi

(dzialajacy przy
predkosci statku od
30 wezlow wzwyz)
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A2[/4.34 | Urzadzenia dale- Celowo pozostawiono puste miejsce
kiego zasiegu do
identyfikacji i $le-
dzenia (LRIT)
A2[/4.35 | Odbiornik Galileo |Pozycja przeniesiona do A.1/4.56
A.2/4.36 | Odbiornik systemu |Pozycja przeniesiona do A.1/4.55
AIS SART
A2/4.37 | Inklinometr elektro- |— Reg. V/18-7. IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) tgcz-
(nowa po- | Miczny IMO Res. MSC.191(79), nie : IEC 160290‘558 Corri-
zycja) IMO Res. MSC.363(92), B izzau; 6; 162 »
IMO MSC.1/Circ.982, ub '
I .1/Circ.1228,
MO MSC.1/Circ.1228 — IEC 60945 (2002) facz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Seria I[EC 61162.
A2/4.38 | Odbiornik systemu |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facz-
Ex Loran-C — Reg. X/3 IMO Res. A.694(17) nie z [EC 60945 Corri-
Al/411 _ gendum 1 (2008),
IMO Res. IMO Res. A.818(19), Seria EN 61162
MSC.36(63)- IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | oo ’
(1994 HSC HSC Code) 13 — IEC 62288 Ed. 2.0
Code) 13, ’ (2014-07).
I Res. MSC. -
MO Res. MO Res. MSC.97(73)-2000 |
MSC.97(73) HSC Code) 13,
- - — IEC 60945 (2002) tacz-
I Res. MSC.191 .
(0D H5C MO Res. MSC191(79) nie z IEC 60945 Corri-
ode) 13. gendum 1 (2008),
— Seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
A2[4.39 | Odbiornik systemu |— Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) tacz-
Ex Czajka — Reg. X[3, IMO Res. A.694 (17), “ieczl IEC 16(0290‘(‘)58)C°m'
endum ,
A1[4.12 — IMO Res, IMO Res. A.818 (19), i EN 61162
MSC.36(63)- IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | oo ’
(1994 HSC HSC Code) 13 — IEC 62288 Ed. 2.0
Code) 13, S SC’ 000 (2014-07).
MO Res. IMO Res. MSC.97(73)-(2 ub
MSC.97(73) HSC Code) 13,
: - — IEC 60945 (2002) facz-
(g()o(g)) i-[}sc . IMO Res. MSC.191(79). nie z 1EC 60945 Corri-

gendum 1 (2008),
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— Seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0
(2014-07).
5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekgji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Czgs¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Czes¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

— IEC 61162-3 ed1.2 Consol. wraz z pierwsza zmiang ed. 1.0 (2010-11) i drugg zmiang ed. 1.0 (2014-07) -
Czgs¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-aml ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana — Cze§¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Czes¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji miedzy statkami o malej masie

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systemdéw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— EN 61162-1 (2011) — Czgs¢ 1: Jeden mowigcy, wielu stuchajacych
— EN 61162-2 (1998) — Cze$¢ 2: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— EN 61162-3 (2008) — Czg§¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-am2 ed1.0 (2014-07) druga zmiana — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych
— EN 61162-450 (2011) — Czg$¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
miedzy statkami o malej masie

Prawidia SOLAS 74 Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia- Mod
N N . wraz z¢ zrgll(anaam, W' nami oraz odpowiednio: whasciwe N dot bada oduly
r azwa pozyat przypaciu gcy rezolucje i okdlniki IMO oraz zale- ormy cotyczace badan oceny
wymagane jest cenia ITU zgodnosci
uznanie typu ’
1 2 3 4 5 6
A2/5.1 Radioplawa sateli- |— Reg. IV[14, — Reg.IV/8, — EN 60945 (2002) facz-
tarna VHF — Reg. X/3, — IMO Res. A.662(16), 222 julic 16(0290‘558)?0“1‘
— IMO Res. — IMO Res. A.694(17), 1ub
?143343?{(2(3:) — IMO Res. A.805(19), — IEC 60945 (2002) facz
Code), — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 nie z IEC 60945 Corri-
— IMO Res. HSC Code), gendum 1 (2008).
MSC.97(73)- — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
(2000 HSC HSC Code),
Code). — ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.693-1 (03/12).
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A2/[5.2 Rezerwowe Zrodlo | — Reg. IV/[14, — Reg. IV/13, — EN 60945 (2002) tacz-
zasilania urzadzed | Reo. X — IMO Res. A.694(1 nie z [EC 60945 Corri-
radiowych e Xf3, MO Res. A.694(17), gendum 1 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. A.702(17), ub
MSC36(63)- | [\O Res. MSC.36(63)-(1994 |
(1994 HSC HSC Code) — IEC 60945 (2002) tacz-
Code), ’ nie z IEC 60945 Corri-
MO Res — INO Res MSC9703H2000 | gendum 1 2008),
ode),
MSC.97(73)-
(2000 HSC — IMO COMSAR Circ.16,
Code). — IMO COMSAR Circ.32.
A2/[53 Morska stacja na- | Pozycja przeniesiona do A.1/5.19.
ziemna systemu In-
marsat-F
A2/5.4 Panel alarmowy — Reg. IV/[14, — Reg. 1V/6, — EN 60945 (2002) tacz-
— Reo. X ] Res. A.694(1 nie z [EC 60945 Corri-
e Xf3, MO Res. A.694(17), gendum 1 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. MSC36(63)(1994 |,
MSC.36(63)- HSC Code), u
(1994 HSC . . — IEC 60945 (2002) tacz-
Code), }2@8 2333‘5097(73) (2000 nie z IEC 60945 Corri-
— IMO Res. MO MSC/,C‘ 262 gendum 1 (2008).
— irc. 862,
MSC.97(73)-
(2000 HSC — IMO COMSAR Circ.32.
Code).
A2/[5.5 Panel odbiorczy — Reg. IV/[14, — Reg. IV/6, — EN 60945 (2002) tacz-
alarméw nie z IEC 60945 Corri-
— Reg. X/3, — IMO Res.A.694(17),
eg. X[3 O ResA.694(17) gendum 1 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 lub
MSC.36(63)- HSC Code), u
(1994 HSC _ ~ — IEC 60945 (2002) tacz-
Code), %CC) ggzel)\/ISC.97(73) (2000 nie z IEC 60945 Corri-
— IMO Res. MO MSC/,C‘ 262 gendum 1 (2008).
— irc.862,
MSC.97(73)-
(2000 HSC — IMO COMSAR Circ.32.
Code).
A2/[5.6 Radioplawa sateli- | Celowo pozostawiono puste miejsce
tarna na pasmo L
(INMARSAT)
A2[5.7 System alertu o za- — Reg. XI-2/6, — EN 60945 (2002) tacz-

grozeniu statku

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.147(77),
— IMO MSC/Circ.1072.

nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— Seria EN 61162.
lub

— IEC 60945 (2002) facz-
nie z [EC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— Seria [EC 61162.
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A2/[5.8 Radiotelefon VHF | — Reg. IV/14, — Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) tacz-
Ex dp }qcznosq dwu- | Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), nie z IEC 60945 Corri-
A1/5.16 kierunkowej z sa- gendum 1 (2008).
' : molotami — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)—(1994
— ETSIEN 301 688
MSC.36(63)- HSC Code) 14,
(1994 HSC V1.1.1 (2000-07).
Code) 14 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 lub
ode) 14, HSC Code) 14, u
— IMO Res. — IEC 60945 (2002) tacz-
— IMO Res. MSC.80(70),
MSC.97(73)- © ,(7 ) nie z IEC 60945 Corri-
(2000 HSC — IMO COMSAR Circ.32, gendum 1 (2008).
Code) 14. — Konwencja chicagowska — ETSI EN 301 688
(ICAO), Zalgcznik 10, Radio V1.1.1 (2000-07).
-Regulations.
6. Wyposazenie wymagane przez COLREG 72
Prawidla COLREG Modut
N . 72, w przypadku gdy | Prawidla COLREG oraz odpowiednie , oauly
r Nazwa pozycji . L Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest rezolugje i okélniki IMO -
: zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2/6.1 Swiatta nawigacyjne |Pozycja przeniesiona do A.1/6.1.
A2/6.2 Urzadzenia do syg- |— COLREG 72 Za- |— COLREG 72 Zalgcznik 1II[3, |— EN 60945 (2002) facz-
nalizacji dZwigkowej tacznik 1I1/3. —_ IMO Res. A.694(1 nie z I[EC 60945 Corri-
s A694(17). gendum 1 (2008),
— Gwizdki - COLREG 72
Zalacznik I1I[1 (Perfor-
mance),
— Dzwony lub gongi -
COLREG 72 Zalgcz-
nik I11/2 (Performance).
lub
— IEC 60945 (2002) lacz-
nie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),
— Gwizdki - COLREG 72
Zakacznik 11I/1 (Perfor-
mance),
— Dzwony lub gongi -
COLREG 72 Zalgcz-
nik 1I1/2 (Performance).
7. Srodki bezpieczefistwa na masowcach
Prawidla SOLAS 74
wraz ze zmianami, w Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozydji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolucje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2(7.1 Kalkulator fadun- | — Reg. XII/11, — Reg. XII/11, — IMO MSC.1/Circ 1229.
kowy — 1997 SOLAS | — 1997 SOLAS Conference
Conference Res. 5.

Res. 5.
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A2(7.2 Czujniki poziomu  |Pozycja wykreslona
wody na masow-
cach
8. Wyposazenie zgodnie z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS
Prawidla SOLAS 74
wraz ze zmianami, w Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozydji przypadku gdy nami oraz odpowiednie rezolucje i Normy dotyczace badan oceny
wymagane jest okolniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2/8.1 Urzgdzenia umozli- |— Reg. II-1/44, — Reg. 1I-1/44,
wigjace rozruch zes- | _ Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994

poléw pradotwor-
czych w niskich
temperaturach

HSC Code) 12,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 12.

— IMO MSC.1/Circ 1464 Rev.1.”
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