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AKTY PRZYJETE PRZEZ ORGANY UTWORZONE NA
MOCY UMOW MIEDZYNARODOWYCH

Jedynie oryginalne teksty EKG ONZ majg skutek prawny w $wietle miedzynarodowego prawa publicznego. Status i date
wejScia w zycie niniejszego regulaminu nalezy sprawdzaé w najnowszej wersji dokumentu EKG ONZ dotyczgcego statusu
TRANS/WP.29/343, dostepnej pod adresem

https:/[unece.org/status-1958-agreement-and-annexed-regulations

Regulamin ONZ nr 147 - Jednolite przepisy dotyczace homologacji mechanicznych elementéw sprzegajacych
zespoléw pojazdéw rolniczych [2022/2055]

Data wej$cia w zycie: 2 stycznia 2019 r.

Niniejszy dokument stuzy wylacznie do celéw dokumentacyjnych. Autentycznym i prawnie wigzacym tekstem jest:
ECE/TRANS/WP.29/2018/69.
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1. ZAKRES STOSOWANIA

1.1. Niniejszy regulamin ustanawia wymogi, ktére musza spelnia¢ mechaniczne urzadzenia sprzegajace i ich elementy,
aby mozna je bylo uznaé w skali migdzynarodowej za wzajemnie zgodne i wymienne.

1.2. Niniejszy regulamin ma zastosowanie do urzadzen i elementéw przeznaczonych do pojazdéw kategorii T, R lub
S (') (pojazdy rolnicze), ktére maja tworzy¢ zesp6t pojazdow. ()

1.3. Niniejszy regulamin ma zastosowanie do:

1.3.1.  znormalizowanych urzadzen i elementéw okreslonych w pkt 2.2;

1.3.2.  nieznormalizowanych urzadzeri i elementéw okreslonych w pkt 2.3;

1.3.3.  nieznormalizowanych réznych urzadzen i elementow okreslonych w pkt 2.4.

1.4. Niniejszy regulamin nie dotyczy podnoénikéw mechanicznych (z trzypunktowym ukladem zawieszenia) ani
dolnych ramion ciegla ciggnika i ich polaczen z pojazdem ciaggnietym.

2. DEFINICJE

Do celéw niniejszego regulaminu:

2.1. ,Mechaniczne urzadzenia i elementy sprzegajace” oznaczajg wszelkie elementy ramy, cze$ci no$nych nadwozia
i podwozia pojazdu silnikowego oraz przyczepy, przy pomocy ktorych sa one sprz¢zone, aby stworzy¢ zespot
pojazdéw lub pojazdy przegubowe. Nalezg do nich takze czeci zamontowane na stale, ruchome lub odlaczane,
stuzace mocowaniu lub obstugiwaniu mechanicznych urzadzefi i elementéw sprzegajacych.

2.1.1.  Wymoég automatycznego sprz¢zenia jest spelniony, jesli cofanie pojazdu ciagnacego wzgledem przyczepy wystar-
czy do kompletnego sprzezenia, automatycznego zablokowania zlgcza i zasygnalizowania prawidlowego zacze-
pienia urzadzen blokujacych bez interwencji z zewnatrz.

2.2. ,Znormalizowane mechaniczne urzadzenia i elementy sprzegajace” sg zgodne ze znormalizowanymi wymiarami
i charakterystykami okre§lonymi w niniejszym regulaminie. S3 one zamienne w obrebie swojej klasy, niezaleznie
od producenta w odniesieniu do wymiaréw montazowych i moga by¢ laczone ze znormalizowanymi mechanicz-
nymi urzgdzeniami i elementami sprzegajacymi odpowiedniej klasy zgodnie z tabelg 2 zalacznika 5.

2.3. ,Nieznormalizowane mechaniczne urzadzenia i elementy sprzegajace” nie sa catkowicie zgodne ze znormalizowa-
nymi wymiarami i charakterystykami okre$lonymi w niniejszym regulaminie, lecz moga by¢ faczone ze znormali-
zowanymi urzadzeniami i elementami sprz¢gajacymi w odpowiedniej klasie.

2.4. ,Rézne nieznormalizowane mechaniczne urzadzenia i elementy sprz¢gajace” nie sg zgodne ze znormalizowanymi
wymiarami i charakterystykami okre$lonymi w niniejszym regulaminie i nie mogg by¢ laczone ze znormalizowa-
nymi urzadzeniami i elementami sprzegajacymi. Nalezg do nich na przyklad urzadzenia, kt6re nie odpowiadaja
zadnej z klas od a do r wyszczegdlnionych w pkt 2.6, ale s3 zgodne z istniejagcymi normami krajowymi i miedzy-
narodowymi.

2.5. Ramy holownicze moga zawieral wigcej niz jeden element oraz moga by¢ wyposazone w szybka regulacje wyso-
kosci lub regulacje za pomoca sworzni.

Niniejszy regulamin dotyczy ram holowniczych, ktére nie stanowig konstrukcyjnej czedci ciagnika tylko s
oddzielnymi jednostkami.

(") Zgodnie z definicjg zawartg w ujednoliconej rezolucji w sprawie budowy pojazdéw (R.E.3), dokument ECE/TRANS/WP.29/78|Rev.6,
pkt 2 — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html.
() W rozumieniu przyjetym w Konwengji o ruchu drogowym (Wiedei, 1968) art. 1 lit. t) i u).
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2.6. Mechaniczne urzadzenia i elementy sprzegajace klasyfikuje si¢ wedlug typu jak nastepuje:

2.6.1. Klasa a80 Zaczep kulowy 80 i plyta ustalajaca, w ktorych zastosowano urzadzenie kuliste
oraz haki w pojezdzie ciaggnacym do sprzezenia z przyczepg przy pomocy
zgarniakowej kulistej glowicy sprzegajacej 80.

2.6.2. Klasa b80 Glowica sprzegajaca 80 posiada kuliste wglebienie o $rednicy 80 mm mocowane
do dyszla przyczepy w celu aczenia z zaczepem kulowym 80.

2.6.3. Klasa c40 Gorne sprzegi dyszlowe ze sworzniem (o $rednicy od 30 mm do 38 mm) oraz
zaczepem szczgkowym i automatycznie lub nieautomatycznie zamykajacym sie
i zabezpieczajacym sworzniem w pojezdzie ciggnagcym w celu faczenia
Z przyczepa za pomocg pierScienia sprzegowego

2.6.4. Klasa d40-1 Ucha dyszla 40 z cylindrycznym otworem odpowiednim dla sworznia (o $rednicy
od 30 mm do 38 mm) i grubo$ci nominalnej 30,5 mm, zamocowane do dyszla
przyczep w celu polaczenia z gérnymi sprzegami dyszlowymi.

2.6.5. Klasa d40-2 Ucha dyszla 40 z cylindrycznym otworem odpowiednim dla sworznia (o $rednicy
od 30 mm do 38 mm) i grubo$ci nominalnej 42 mm, zamocowane do dyszla
przyczepy w celu polaczenia z gérnym sprzegiem dyszlowym.

2.6.6. Klasa d50 Piericieniowe ucho dyszla z otworem o $rednicy 50 mm, ktére montuje si¢ do
dyszli przyczepy w celu polaczenia z zaczepem (klasa g) lub sprzegiem z zaczepem
kotkowym (klasa h)

2.6.6.1.  Klasa d50-1 Piericieniowe ucho dyszla z otworem o $rednicy 50 mm i nominalnej $rednicy

przekroju 30 mm, ktére montuje si¢ do dyszli przyczepy w celu polaczenia
z zaczepem (klasa g) lub sprzegiem z zaczepem kotkowym (klasa h)

2.6.6.2.  Klasa d50-2 Piericieniowe ucho dyszla z otworem o $rednicy 50 mm i maksymalnej $rednicy
przekroju 41 mm, ktére montuje si¢ do dyszli przyczepy w celu polaczenia
z zaczepem (klasa g)

2.6.7. Klasa e Nieznormalizowane dyszle obejmujace dyszle widlowe i inne, urzadzenia
najazdowe i podobne elementy wyposazenia zamocowane z przodu ciagnietego
pojazdu lub na podwoziu pojazdu, ktére sa odpowiednie do sprzegania
z pojazdem ciggnacym za pomoca pierscieni sprzegowych. Ucha dyszla, kuliste
glowice sprzegajace lub podobne urzadzenia sprzegajace.

Dyszle mogg by¢ umocowane zawiasowo, tak aby mogly si¢ swobodnie poruszaé
w plaszczyznie pionowej i nie podtrzymywac Zadnego pionowego obciazenia lub
umocowane nieruchomo w plaszczyZnie pionowej, tak aby podtrzymywa¢
pionowe obcigzenie (sztywne dyszle). Sztywne dyszle moga by¢ catkowicie
sztywne, zamontowane ze sprezyng lub regulowane (np. hydraulicznie).

Dyszle moga réwniez skladad si¢ z wigkszej liczby elementdw niz jeden oraz moga
by¢ regulowane lub wygiete.

2.6.8. Klasa f Nieznormalizowane ramy holownicze zawierajace wszystkie elementy
i urzadzenia pomigdzy urzadzeniami sprzegajacymi, takimi jak sprzeg widlasty,
zaczep kulowy itp., a tylng czescia ciagnika (np. przekladnia, nadwoziem no$nym
lub podwoziem).

2.6.9. Klasa g Zaczepy z plyta ustalajacg i urzadzeniem opuszczajagcym obstugiwanym za
pomocg zewnetrznego zasilania do zdalnie sterowanego sprzegania i rozprzegania
w celu polaczenia z przyczepg za pomocg uchwytéw lub uch dyszla.

2.6.10. Klasah Sprzegi z zaczepem kotkowym z plyta ustalajgca, ktore sa faczone z przyczeps za
pomocg uchwytéw lub uch dyszla.

2.6.11. Klasai Sprzegi dyszlowe ciggnika nie obracajgce si¢ wokét osi wzdhuzne;.
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2.6.12.  Klasaj Ucha dyszla, ktére montuje si¢ do dyszli do przyczepy w celu polaczenia z dyszlem
do ciggnika (klasa i).

2.6.13.  Klasaq Gorne sprzegi dyszlowe nie obracajace si¢ wokét osi wzdtuznej.

2.6.14. Klasar Ucho dyszla, obracane wokét osi wzdluznej, o przekroju kotowym, mocowane do
dyszla przyczep w celu polaczenia z nieobrotowymi gérnymi sprzegami
dyszlowymi (klasa q).

2.6.15. Klasas Urzadzenia i elementy sprzegajace, ktore nie odpowiadaja Zadnej z klas od a dor,

sg uzywane do specjalnych zastosowan i sg ogélnie objete istniejagcymi normami
krajowymi lub migdzynarodowymi (stosowanymi wylacznie w niektorych
panistwach).

2.7. ,Uklady zdalnego sterowania” oznaczaja urzadzenia i elementy, ktére umozliwiaja obstugiwanie urzadzenia sprze-
gajacego z boku pojazdu lub z kabiny kierowcy pojazdu.

2.8. ,Sygnalizacja zdalna” oznacza urzadzenia i elementy sygnalizujace, ze nastapilo sprze¢zenie i urzadzenia blokujgce
zadzialaly.
2.9. ,Typ mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajgcego” oznacza urzadzenie lub element, ktére nie rézni sig

pod wzgledem nastepujacych podstawowych aspektow:
2.9.1.  znak towarowy lub nazwa handlowa wytwércy lub dostawcy;
2.9.2.  klasa urzadzenia sprzegajacego zgodnie z okresleniem w pkt 2.6;
2.9.3.  ksztalt zewnetrzny, gtéwne wymiary lub podstawowe réznice konstrukceyjne, facznie z uzytym materialem; oraz
2.9.4.  Wartoci charakterystyczne D, D, S, A, oraz V okre$lone w pkt 2.10.
2.10.  Wartoci charakterystyczne D, D, S, A, oraz V okresla si¢ lub wyznacza nastepujaco:

2.10.1. Warto$¢ D lub D, jest teoretyczng wartoScig odniesienia dla sit poziomych w pojezdzie ciagnacym i przyczepie
i stanowi podstawe obcigzen poziomych w testach dynamicznych.

W przypadku mechanicznych urzadzen i elementéw sprzegajacych nieprzeznaczonych do przenoszenia obcigzen
pionowych warto$¢ ta wynosi:
T-R
D = kN
& T+ R ]

W przypadku mechanicznych urzadzen i elementéw sprzegajacych nadajacych si¢ do przyczep ze sztywnym
dyszlem okre$lonych w pkt 2.12, warto$¢ ta wynosi:

D. = g-"C [kN]

T+ C

gdzie:

T jest technicznie dopuszczalng maksymalng masg w tonach pojazdu ciaggngcego. W stosownych przypad-
kach facznie z obcigzeniem pionowym przyczepy ze sztywnym dyszlem. (%)

R oznacza technicznie dopuszczalng maksymalng masa, w tonach, przyczepy z dyszlem ruchomym w pla-
szczyznie pionowej lub naczepy.?

C oznacza masg, w tonach, przenoszong na podtoze przez 0§ lub osie przyczepy ze sztywnym dyszlem, jak
okreslono w pkt 2.12, sprz¢zonej z pojazdem ciggngcym i obcigzonej technicznie dopuszczalng maksy-
malng masg.?

g oznacza przyspieszenie ziemskie (przyjmowane jako 9,81 m/s?)

S oznacza warto$¢ okreslong w pkt 2.10.2.

() Masa T i R oraz technicznie dopuszczalna maksymalna masa mogg by¢ wigksze niz dopuszczalna maksymalna masa przewidziana
w przepisach krajowych.
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2.10.2. Warto$¢ S oznacza mas¢ wyrazong w kilogramach przyczepy ze sztywnym dyszlem okreslonej w pkt 2.12, o tech-
nicznie dopuszczalnej maksymalnej masie, oddzialujaca pionowo na sprzeg w warunkach statycznych.’

2.10.3. Warto$¢ A, oznacza maksymalng dopuszczalng masg osi sterowanej w tonach w przypadku przyczep z dyszlami
Zamocowanymi zawiasowo.

2.10.4. Warto$¢ V oznacza teoretyczng warto$¢ odniesienia amplitudy sily pionowej oddziatujacej na sprzeg, wytwarza-
nej przez przyczepe ze sztywnym dyszlem o technicznie dopuszczalnej maksymalnej masie przekraczajacej 3,5
tony. Warto$¢ V bierze si¢ za podstawe sit pionowych w badaniach dynamicznych:

V = 1.441.8M-C [kN]
¢

2.11.  Symbole i definicje uzywane w zalaczniku 6 niniejszego regulaminu.

A,=  maksymalna dopuszczalna masa osi sterowanej w tonach w przypadku przyczep z dyszlami zamocowa-
nymi zawiasowo.

C= masa przyczepy ze sztywnym dyszlem w tonach — zob. pkt 2.10.1 niniejszego regulaminu.

D= warto$¢ D w kN — zob. pkt 2.10.1 niniejszego regulaminu.

D.=  Warto§¢ D. w kN dla przyczep ze sztywnym dyszlem — zob. pkt 2.10.1 niniejszego regulaminu.

R= masa ciggnietego pojazdu w tonach — zob. pkt 2.10.1 niniejszego regulaminu.

T= masa pojazdu ciggnacego w tonach — zob. pkt 2.10.1 niniejszego regulaminu.

Fs = sita statyczna podnoszaca w kN.

Fh= skladowa pozioma sily uzytej w badaniu w kierunku osi wzdluznej pojazdu, w kN.
Fv= skladowa pionowa sily uzytej w badaniu, w kN.

S= statyczne obciazenie pionowe, w kg.

V= warto$¢ V w kN — zob. pkt 2.10.4 niniejszego regulaminu.

g= przyspieszenie ziemskie, przyjete jako réwne 9,81 m/s2.

Vmax = Vmax jest maksymalng predkoscia konstrukcyjna, przy ktdrej urzadzenie sprzggajace lub pojazd jest
badane i homologowane zgodnie z niniejszym regulaminem.

Indeksy dolne:

0= maksymalna sita proby
U= minimalna sita proby

s = sita statyczna

h= poziomy

p=  pulsujacy

res=  wypadkowa

V= pionowy

w = sita zmienna.

2.12.  ,Przyczepa ze sztywnym dyszlem” oznacza pojazd ciggniety z jedng osia lub grupa osi, dyszlem, ktéry nie jest
w stanie obraca¢ si¢ wzgledem pojazdu lub, ze wzgledu na obecnos¢ ukladu zawieszenia (na przyklad), moze
obracac si¢ tylko w ograniczonym zakresie wokot jednej osi — rownoleglej do powierzchni drogi i poprzecznej do
kierunku jazdy — i dlatego jest w stanie przenosi¢ sily pionowe na pojazd ciggnacy. Cze$¢ masy takiej przyczepy
obcigza pojazd ciagnacy. Hydraulicznie regulowany dyszel przegubowy uznaje si¢ za dyszel sztywny. (%)

(*) Masy T iR oraz technicznie dopuszczalna masa mogg by¢ wigksze niz maksymalna dopuszczalna masa przewidziana w przepisach
krajowych.
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2.13.  Wymuszone sprz¢zenie mechaniczne” oznacza, ze wzor i geometria urzadzenia i jego elementéw sktadowych
powinna uniemozliwia¢ jego otwarcie si¢ lub odlaczenie w wyniku poddania go dzialaniu jakichkolwiek sit lub
ich skladowych w trakcie normalnego uzytkowania lub badania.

2.14.  ,Typ pojazdu” oznacza pojazdy nieréznigce si¢c pod tak zasadniczymi wzgledami, jak konstrukcja, wymiary,
ksztalt i materialy w obszarach mocowania mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego. Dotyczy to
zar6wno pojazdu ciggnacego, jak i przyczepy.

3. WYSTAPIENIE O HOMOLOGACJE MECHANICZNEGO URZADZENIA LUB ELEMENTU SPRZEGAJACEGO

3.1. Wystapienia o homologacje dokonuje whasciciel nazwy handlowej lub znaku towarowego lub jego nalezycie upo-
wazniony przedstawiciel.

3.2 Dla kazdego typu mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego nalezy dofaczy¢ do wniosku nastepu-
jace informacje, na przyklad stosujac formularz zawiadomienia przedstawiony w zalaczniku 1:

3.2.1.  szczegblowe informacje dotyczace wszystkich nazw handlowych i znakéw towarowych producenta lub dostawcy,
ktére maja by¢ umieszczone na urzadzeniu lub elemencie sprzegajacym;

3.2.2.  rysunki wystarczajaco szczegdtowe do celéw okreslenia urzadzenia lub elementu i precyzujgce sposéb jego moco-
wania do pojazdu; rysunki muszg uwzglednia¢ pozycje i miejsce dla znaku homologacyjnego oraz innych ozna-
czen, jak okreslono w pkt 7;

3.2.3.  zestawienie warto$ci D, D, S, A, i V, w stosownych przypadkach i zgodnie z definicjami w pkt 2.10.

3.2.3.1. Wartosci charakterystyczne urzadzen sprzggajacych muszg by¢ co najmniej réwne wartosciom, ktdre majg zasto-
sowanie do maksymalnych dopuszczalnych mas pojazdu ciagnacego, przyczepy i ich polaczenia.

3.2.4.  szczeg6lowy opis techniczny urzadzenia lub elementu, okreslajacy, w szczegdlnosci, typ i zastosowane materialy;

3.2.5.  probki zgodnie z wymogiem organu udzielajagcego homologacji typu lub upowaznionej placéwki technicznej;

3.2.6. wszystkie probki musza by¢ wyrobami gotowymi z powierzchnig poddang ostatecznej obrdbce. Jesli jednak
wykoriczenie powierzchni polega na malowaniu lub epoksydowaniu, nalezy go zaniechac.

4. OGOLNE WYMOGI ODNOSZACE SIE DO MECHANICZNYCH URZADZEN LUB ELEMENTOW SPRZEGAJACYCH

4.1. Kazda probka musi by¢ zgodna ze specyfikacjami dotyczacymi wymiaréw i wytrzymatosci okreslonymi w zalacz-
nikach 5 i 6. Po wykonaniu prob okreslonych w zalaczniku 6 nie moga pojawic si¢ pekniecia, ztamania albo inne
nadmierne trwale odksztalcenia, ktére moga ujemnie wplynaé na zadowalajace funkcjonowanie urzadzenia lub
elementu.

4.2. Wszystkie cze$ci mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego, ktérych uszkodzenie mogloby spowo-
dowac rozdzielenie pojazdu i przyczepy, muszg by¢ wykonane ze stali lub zeliwa. Inne materialy moga by¢ wyko-
rzystane, pod warunkiem Ze producent w wiarygodny sposéb wykaze ich réwnowazno$¢ organowi udzielaja-
cemu homologacji typu lub upowaznionej placéwce technicznej umawiajgcej si¢ strony stosujacej niniejszy
regulamin.

4.3. Mechaniczne urzadzenia lub elementy sprzegajace musza by¢ bezpieczne w obstudze i umozliwiaé sprzgganie
i rozprzeganie przez jedng osobe bez uzycia narzedzi. Urzadzenia sprzegajace przeznaczone dla przyczep o mak-
symalnej technicznie dopuszczalnej masie wigkszej niz 3,5 tony muszg naleze¢ do jednego z nastgpujacych
typow:

a) automatyczne sprzezenie okreslone w pkt 2.2 lub
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b) proces automatycznego sprzezenia lub blokowania, w trakcie ktdrego rozpoczety proces sprzggania zostaje
automatycznie zakonczony i zablokowane potozenie znajduje si¢ w polu widzenia kierowcy, lub

¢) recznie blokowane i zabezpieczone bez udziatu systemu automatycznego lub urzadzenia samoblokujacego.

4.4, Mechaniczne urzadzenia lub elementy sprzegajace muszg by¢ tak zaprojektowane i wyprodukowane, aby podczas
zwyklej eksploatacji, przy prawidlowej konserwacji i wymianie zuzywajacych sie czesci, dzialaly nieprzerwanie
w zadowalajacy sposob i zachowywaly wlasciwosci nakazane przez niniejszy regulamin.

4.5. Wszystkie mechaniczne urzadzenia lub elementy sprze¢gajace musza by¢ wymuszonymi sprzezeniami mechanicz-
nymi, a zamknigta pozycja musi by¢ przynajmniej raz zabezpieczona kolejnym mechanizmem wymuszonym,
chyba ze w zalgczniku 5 okreslono dalsze wymagania. Ewentualnie mozna zastosowac dwa lub wigcej odrebnych
rozwigzan w celu zapewnienia integralno$ci urzadzenia, ale kazde z nich musi by¢ zaprojektowane z uwzglednie-
niem wymuszonego sprzezenia mechanicznego i kazde musi by¢ poddane odrgbnemu badaniu zgodnie z wyma-
ganiami okre§lonymi w zalgczniku 6. Wymuszone sprzezenie mechaniczne musi odpowiadaé okresleniu
w pkt 2.13.

Sit sprezystych wolno uzy¢ tylko do zamkniecia urzadzenia i niedopuszczenia do tego, aby wibracje spowodo-
waly, ze czesci skladowe urzadzenia przesung si¢ na pozycje, gdzie moze nastapic jego otwarcie lub odlaczenie.

Awaria lub pominigcie pojedynczej sprezyny nie moze umozliwi¢ otwarcia lub odlgczenia calego urzadzenia.

Jezeli sa zainstalowane w kabinie pojazdu, urzadzenia do zdalnej sygnalizacji muszg by¢ umieszczone w zakresie
pola widzenia kierowcy i musza by¢ stale i wyraznie widoczne.

Jezeli zostaly zamontowane z boku pojazdu, urzadzenia do zdalnej sygnalizacji muszg by¢ oznaczone w sposéb
wyrazny i trwaly. Urzadzenie do zdalnej sygnalizacji musi automatycznie wigczac si¢ i zerowaé przy kazdorazo-
wym sprzeganiu i rozprzeganiu.

4.6. Kazde urzadzenie lub element sprzggajacy musza by¢ zaopatrzone w instrukcje montazu i obstugi, w ktérych
zawarte beda wystarczajace informacje o jego montazu przez wykwalifikowang osobg i o prawidtowej obstudze
— zob. takze zalacznik 7. Instrukcje muszg by¢ sporzadzone co najmniej w jezyku urzedowym kraju, w ktérym
urzadzenie sprzegajace bedzie oferowane do sprzedazy. W przypadku urzadzen i elementéw dostarczanych jako
oryginalne wyposazenie do montazu przez producentéw pojazdéw lub producentéw nadwozi moze nie byé
instrukcji montazu i obstugi. Wéweczas to na producencie pojazdu lub producencie nadwozia spoczywa obowia-
zek dostarczenia uzytkownikowi pojazdu informacji niezbgdnych do wilasciwej obstugi urzadzenia lub elementu

sprzegajacego.

4.7. Sita zadzialania zaczepéw holowniczych o szybko regulowanej wysokosci bez wspomagania nie moze przekra-
cza¢ 40 daN.

5. WYSTAPIENIE O HOMOLOGACJE POJAZDU WYPOSAZONEGO W MECHANICZNE URZADZENIE LUB ELEMENT SPRZE-
GAJACY

5.1. O udzielenie homologacji typu pojazdu w zakresie wyposazenia w mechaniczne urzgdzenie lub element sprze¢ga-

jacy wystepuje producent pojazdu lub jego nalezycie upowazniony przedstawiciel.

5.2. Do wniosku nalezy dolaczy¢ nastepujace informacje, aby umozliwi¢ organowi udzielajgcemu homologacji wypel-
nienie formularza zawiadomienia przedstawionego w zalaczniku 2:

5.2.1.  Rysunki, ktére sg wystarczajaco szczeg6towe do celow okreslenia urzadzenia lub elementu i okreslaja sposdb jego
mocowania do pojazdu; rysunki musza uwzglednia¢ pozycje i miejsce dla znaku homologacyjnego oraz innych
oznaczen, jak okreslono w pkt 7;

5.2.2.  Szczegblowy opis techniczny urzadzenia lub elementu, okreslajacy, w szczegdlnosci, typ i zastosowane materialy;

5.2.3. W stosownych przypadkach zestawienie wartosci D, D, S, A, i V oraz zgodnie z definicjami w pkt 2.10.
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5.2.3.1. warto$ci charakterystyczne musza by¢ przynajmniej réwne tym, ktére majg zastosowanie do maksymalnych
dopuszczalnych mas pojazdu ciggngcego, przyczepy i ich polaczenia;

5.2.4.  Pojazd reprezentatywny dla typu, o ktérego homologacje wnioskuje si¢, oraz wyposazony w mechaniczne urza-
dzenie sprzggajace, musi by¢ dostarczony do organu udzielajacego homologacji lub do placéwki techniczne;j,
ktore moga zazadaé dodatkowych probek urzadzenia lub elementu;

5.2.5.  Akceptacje moze uzyska¢ pojazd nieposiadajacy wszystkich elementéw whasciwych dla swojego typu, pod warun-
kiem ze wnioskodawca potrafi wykaza¢ w sposdb zadowalajacy organ udzielajacy homologacji lub placéwke
techniczng, ze brak tych elementéw nie wplywa na wyniki inspekgji, jesli chodzi o wymagania niniejszego regula-

minu.
6. OGOLNE WYMOGI DLA PO]AZDC)W WYPOSAZONYCH W MECHANICZNE URZADZENIE LUB ELEMENT SPRZEGAJACY
6.1. Mechaniczne urzadzenie lub element sprzegajacy przymocowany do pojazdu musi uzyskaé homologacje zgodnie

z wymogami pkt 3 i 4 oraz zalgcznikami 5 i 6 do niniejszego regulaminu.

6.2. Montaz mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego musi odbywac si¢ zgodnie z wymogami zalacz-
nika 7 do niniejszego regulaminu.

6.3. Nalezy dostarczy¢ instrukcje obstugi urzadzenia lub elementu sprzggajacego, zawierajace wszelkie specjalne
instrukcje dotyczace czynnosci, ktore réznig si¢ od zwykle wykonywanych przy tym typie mechanicznego urza-
dzenia lub elementu sprzegajacego, oraz instrukcje sprzegania i rozprzegania przebiegajagcego w sposéb
odmienny, na przyklad pod r6znymi katami pomiedzy pojazdem ciggnacym i ciggnietym. Takie instrukcje obstugi
nalezy dofgczy¢ do kazdego pojazdu i sporzadzi¢ przynajmniej w jezyku kraju, w ktérym bedzie on oferowany do

sprzedazy.
7. OZNAKOWANIE
7.1. Typy mechanicznych urzadzen i elementéw sprzegajacych przedstawiane do homologacji muszg posiadaé tab-

liczke znamionowa z nazwa handlowg lub znakiem handlowym producenta, dostawcy lub wnioskodawcy.

7.2. Nalezy pozostawi¢ wystarczajaco duzo miejsca na znak homologacji, o ktérym mowa w pkt 8.5 i ktéry przedsta-
wiono w zalaczniku 3. Miejsce to nalezy zaznaczy¢ na rysunkach, o ktérych mowa w pkt 3.2.2.

7.3. Obok znaku homologacji, o ktérym mowa w pkt 7.2 i 8.5, na mechanicznym urzadzeniu lub elemencie sprzega-
jacym musi znaleZ¢ si¢ oznaczenie klasy sprzegu, zgodnie z pkt 2.6, oraz odpowiednie wartosci charakterystyczne
okreslone zgodnie z pkt 2.10 i jak przedstawiono w zalgczniku 4 oraz maksymalng predkosé¢ konstrukeyjna
okreslong w pkt 2.11. Pozycja tych oznaczefi musi by¢ pokazana na rysunkach, o ktérych mowa w pkt 3.2.2.

7.4. W przypadku gdy mechaniczne urzadzenie lub element sprzegajacy uzyskuje homologacje dla alternatywnych
warto$ci charakterystycznych w obrebie tej samej klasy sprzegu lub urzadzenia, nalezy na tym urzadzeniu lub ele-
mencie zaznaczy¢ maksymalnie dwie alternatywy.

7.5. Jesli zastosowanie mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego podlega jakimkolwiek ograniczeniom,
na przyklad jesli uzycie urzadzenia jest ograniczone do pewnej predkosci, to ograniczenie to musi by¢ zaznaczone
na urzadzeniu lub elemencie.

7.6. Wszystkie oznaczenia muszg by¢ trwale i czytelne, kiedy urzadzenie lub element zamontowane s3 na pojezdzie.
8. HOMOLOGACJA
8.1. Jesli probki typu mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego spelniaja wymagania niniejszego regula-

minu, udziela si¢ homologacji pod warunkiem spelnienia wymagan pkt 10.
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8.2. Kazdemu homologowanemu typowi nadaje si¢ numer homologacji. Pierwsze dwie cyfry takiego numeru (obecnie
00) okreslajg seri¢ poprawek, obejmujacych ostatnie powazniejsze zmiany techniczne, wprowadzone do regula-
minu przed datg homologacji. Ta sama Umawiajaca si¢ Strona nie moze przydzieli¢ tego samego numeru innemu
typowi urzadzenia lub elementu, o ktérym mowa w niniejszym regulaminie.

8.3. Zawiadomienie Stron Porozumienia z 1958 r., stosujacych niniejszy regulamin, o udzieleniu homologacji lub jej
rozszerzeniu, o odmowie wydania lub wycofaniu homologacji, albo o ostatecznym zaprzestaniu produkcji
w odniesieniu do typu mechanicznego urzadzenia lub elementu sprz¢gajacego homologowanego zgodnie z niniej-
szym regulaminem nastapi przy pomocy formularza zawiadomienia zgodnego z wzorem przedstawionym
w zalgczniku 1 lub zalaczniku 2 do niniejszego regulaminu.

8.4. Oprécz znaku nakazanego w pkt 7.1, do kazdego mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego homo-
logowanego zgodnie z niniejszym regulaminem nalezy przymocowad, w miejscu, o ktérym mowa w pkt 7.2,
znak homologacji, jak opisano w pkt 8.5.

8.5. Znak homologacji musi by¢ znakiem migdzynarodowym zawierajacym:

8.5.1.  okrag otaczajacy litere ,E”, po ktdrej nastepuje numer wyrdzniajacy panistwo, w ktorym udzielono homologa-
gi ()

8.5.2.  numer homologacji zgodnie z pkt 8.2;

8.5.3.  wielka litere D w przypadku badania przeprowadzanego zgodnie z zalgcznikiem 6 pkt 3.1.3 (dynamiczne badanie
zmeczeniowe) lub

8.5.4.  wielka litere S w przypadku proby przeprowadzanej zgodnie z zalacznikiem 6 pkt 3.3.3.2 (préba statyczna);
8.5.5.  wielkg litere Tw przypadku badania dwéch elementow;

8.5.6.  znak i numer homologacji muszg mie¢ uktad przedstawiony na przykladzie w zalaczniku 3.

9. MODYFIKACJE MECHANICZNEGO URZADZENIA LUB ELEMENTU SPRZEGAJACEGO LUB POJAZDU I ROZSZERZENIE
HOMOLOGACJI
9.1. O wszelkich zmianach dokonanych w typie mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzggajacego lub pojazdu,

okreslonym zgodnie z pkt 2.9, nalezy powiadomi¢ organ udzielajacy homologacji lub placowke techniczna,
ktéra udzielita homologacji. Organ udzielajacy homologacji lub placéwka techniczna moze w takim wypadku:

9.1.1.  uzna¢ za malo prawdopodobne, aby dokonane zmiany mialy istotne negatywne skutki oraz ze urzadzenie, ele-
ment lub pojazd nadal spelnia odpowiednie wymagania; albo

9.1.2.  zazadac kolejnego sprawozdania z badan.

9.2. Umawiajace si¢ Strony stosujace niniejszy regulamin zostaja powiadomione o potwierdzeniu lub odmowie udzie-
lenia homologacji, z wyszczeg6lnieniem zmian, zgodnie z procedurg okreslong w pkt 8.3.

9.3. Organ udzielajacy homologacji lub placéwka techniczna udzielajaca rozszerzenia homologacji nadajg numer
seryjny takiemu rozszerzeniu i powiadamiajg o nim pozostale Umawiajace si¢ Strony stosujace niniejszy regula-
min zgodnie z procedurg okre$long w pkt 8.3.

10. PROCEDURY ZGODNOSCI PRODUK(JI

Procedury zgodnosci produkeji musza by¢ zgodne z procedurami okreslonymi w zalaczniku 1 do Porozumienia
z 1958 r. (E[ECE/TRANS/505Rev.3) i nastepujacymi wymogami:

() Numery identyfikujagce Umawiajgce si¢ Strony Porozumienia z 1958 r. podano w zalgczniku 3 do ujednoliconej rezolucji w sprawie
budowy pojazdéw (R.E.3), dokument ECE/TRANS/WP.29/78|Rev. 6, zalacznik 3 — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/
wp29gen/wp29resolutions.html.


http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
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10.1.  posiadacz homologadji jest zobowiazany do przechowywania wynikéw badan zgodnosci produkeji oraz zalaczo-
nych dokumentéw do wgladu przez okres uzgodniony w porozumieniu z organem udzielajgcym homologacji
typu lub placéwka techniczng. Okres ten nie moze przekraczaé 10 lat liczonych od czasu ostatecznego zaprzesta-
nia produkji.

10.2.  Organ udzielajacy homologacji lub placéwka techniczna, ktéra udzielita homologacji, moga w dowolnym czasie
zweryfikowaé metody kontroli zgodnosci stosowane w kazdym zakladzie produkcyjnym. Weryfikacji takiej doko-
nuje si¢ zazwyczaj co dwa lata.

11. SANKCJE Z TYTULU NIEZGODNOSCI PRODUK(]I

11.1.  Homologacja udzielona zgodnie z niniejszym regulaminem w odniesieniu do typu mechanicznego urzadzenia lub
elementu sprzegajacego moze zostal cofnigta, jesli nie zostaja spelnione wymagania lub jesli urzadzenie lub ele-
ment posiadajagcy znak homologacji nie odpowiada typowi posiadajgcemu homologacje.

11.2.  Jesli jedna z Umawiajgcych si¢ Stron Porozumienia stosujaca niniejszy regulamin wycofa homologacje, ktorej
uprzednio udzielita, musi niezwlocznie zawiadomi¢ o tym pozostale Umawiajgce si¢ Strony stosujace niniejszy
regulamin przy pomocy formularza zawiadomienia zgodnego z wzorem w zalaczniku 1 lub zalgczniku 2 do
niniejszego regulaminu.

12. OSTATECZNE ZANIECHANIE PRODUK(]JI

Jesli posiadacz homologacji catkowicie zaprzestaje produkeji jakiego$ typu mechanicznego urzadzenia lub ele-
mentu sprz¢gajacego, ktore uzyskato homologacje zgodnie z niniejszym regulaminem, musi o tym poinformowaé
organ udzielajacy homologacji lub placowke techniczng, ktéra udzielita homologacji. Po otrzymaniu odpowied-
niej informacji organ udzielajgcy homologacji lub placéwka techniczna zawiadamiajg o tym pozostale Umawia-
jace sie Strony Porozumienia z 1958 r. stosujace niniejszy regulamin przy pomocy formularza zgodnego z wzo-
rem zawiadomienia w zalgczniku 1 lub zalaczniku 2 do niniejszego regulaminu.

13. NAZWY I ADRESY PLACOWEK TECHNICZNYCH ODPOWIEDZIALNYCH ZA PRZEPROWADZANIE BADAN HOMOLOGA-
CYJNYCH ORAZ NAZWY I ADRESY ORGANOW UDZIELAJACYCH HOMOLOGAC]I TYPU

13.1.  Umawiajgce si¢ Strony Porozumienia z 1958 r. stosujace niniejszy regulamin przekazuja sekretariatowi Organiza-
¢ji Narodéw Zjednoczonych nazwy i adresy placéwek technicznych odpowiedzialnych za przeprowadzanie badan
homologacyjnych oraz organéw udzielajacych homologadji typu, ktérym nalezy przesyta¢ wydane w innych pan-
stwach formularze poswiadczajgce udzielenie, rozszerzenie, odmoweg udzielenia lub cofnigcie homologacji badz
ostateczne zaniechanie produkgji.
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Dotyczace (%):

ZALACZNIK 1
Zawiadomienie dotyczace urzadzen i elementéw

(Maksymalny format: A4 (210 x 297 mm))

wydane przez:

Udzielenia homologacji
Rozszerzenia homologacji
Odmowy udzielenia homologacji
Cofnigcia homologacji

Ostatecznego zaniechania produkgji

Nazwa organu administracji:

typu zespotu technicznego lub elementu sprzegu mechanicznego zgodnie z regulaminem ONZ nr 147

Nr homologadji .............

1. Nazwa handlowa lub znak towarowy zespotu technicznego lub elementu: ...,
2. Nazwa producenta tego typu zespotu technicznego lub elementu: ...
3. Nazwa 1 adres ProOdUCENITA: ... ..ottt e e et et ettt e
4. W stosownym przypadku, nazwa i adres przedstawiciela producenta: .............coociiiiiii
5. Alternatywne nazwy dostawcy lub znaki towarowe stosowane do zespotu technicznego lub elementu: ..........
6. W przypadku zespolu technicznego: typ i marka pojazdu, do ktérego przeznaczony jest zespdl tech-

0116572 0
7. Nazwa i adres przedsigbiorstwa lub organu odpowiedzialnego za zgodnos¢ produkeji: ..................oo...
8. Przedstawiono do homologacji w dniti: ..........oiuiii i
9. Placéwka techniczna odpowiedzialna za przeprowadzanie badai homologacyjnych: ...........................
10. GOS0 £
10.1.  Typiklasa zespolu technicznego lub elementu: ...... ..o

10.2. Warto8ci CharaKteryStyCZIe: ... . eut ittt ettt e

(") Numer identyfikujacy panstwo, ktére udzielifo homologacji/rozszerzytlo homologacje/odméwito udzielenia homologacji/cofngto
homologacje (zob. przepisy dotyczace homologacji w niniejszym regulaminie).

(*) Niepotrzebne skreslic.
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10.2.1. Wartosci podstawowe:

Deo KNDC..oviiiiiiii KNS, kg
Y EOM Viaks, + e e e v vvvnnnneaeeeeeeeeennnnnns kmhV.. .o kN
11. Instrukcje mocowania typu urzadzenia lub elementu sprzegajacego do pojazdu oraz fotografie lub rysunki punk-
téw montazu dostarczone przez producenta POJaZAU: .........eeuuirueitiitii i
12. Informacje dotyczace mocowania wszelkich specjalnych wzmacniajgcych wspornikéw lub plyt badZ elementéw
odgraniczajgcych koniecznych do montazu urzadzenia lub elementu sprzegajacego: ........oovvvviiiiiinn....
13. Data sprawozdania z badan: ...... ...t e
14. Numer sprawozdania z badan: ... e
15. Umiejscowienie znaku homologacii: .........ooiuiiiii i
16. Powdd (powody) rozszerzenia homologacji: ...........eoiuiiiii i
17. Homologacja zostala udzielona/rozszerzona/odméwiono udzielenia homologacji/homologacje cofnieto (%):
18. MIEJSCOWOSE: . ..ottt ettt ettt ettt et e e e ettt e e ettt e
19. Daa: .
20. 0T
21. Wykaz dokumentéw zlozonych organowi administracji, ktéry udzielit homologacji typu, jest zalaczony do

niniejszego zawiadomienia i jest dostepny na Zgdanie. ...........o.viiiiiiiii e
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ZALACZNIK 2
Zawiadomienie dotyczgce pojazdéw
(Maksymalny format: A4 (210 x 297 mm))

wydane przez: Nazwa organu administracji:

Dotyczace (%): Udzielenia homologacji
Rozszerzenia homologacji
Odmowy udzielenia homologacji
cofnigcia homologadji,

ostatecznego zaniechania produkgji,

typu pojazdu w odniesieniu do zamocowania mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego zgodnie z regulami-
nem ONZ nr 147.

Nr homologacji ......oovvvuiiiiiii i NI TOZSZETZEMIA .+ vveee ettt et e et eeaaees
1. Nazwa handlowa lub marka pojazdu: .........o i
20 TP POJAZAUL ettt et e e e
3. Nazwa iadres ProdUCENTA: . ....iuti ettt et et e e et et et e e et
4. W stosownym przypadku, nazwa i adres przedstawiciela producenta: ...
5 Kategoria pojazdis, IIP. T, R ()i . net ettt ettt et e e e
6.  Maksymalna dopuszczalna masa pojazdie: .........ouiiuiitii i kg

Rozktad maksymalnej dopuszczalnej masy pojazdu 0a 08I ......ovveineiiniiiii i
Maksymalna dopuszczalna masa przyczepy dajaca sig ciagnac: .......oo.eeiiiiiiiiit e kg
Maksymalna dopuszczalna masa statyczna w punkcie SPrzegowyIm: ........o.vvutrrintinteneeiiieninninneneenenn. kg

Maksymalna masa pojazdu z nadwoziem, w czasie pracy, tacznie z plynem chlodzacym, olejami, paliwem, narze-
dziami i kolem zapasowym (jesli jest), ale bez Kierowcy: .........o.oviiiiiiiiii i kg

7. Wymagane wartosci charakterystyczne

Av B0 o I kmhV. o kN

(") Numer identyfikujacy panstwo, ktére udzielifo homologacji/rozszerzytlo homologacj¢/odméwito udzielenia homologacji/cofnglo
homologacje (zob. przepisy dotyczace homologacji w niniejszym regulaminie).

() Niepotrzebne skreslic.

() Zgodnie z definicjg zawarta w ujednoliconej rezolucji w sprawie budowy pojazdéw (R.E.3), dokument ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6,
pkt 2 — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html.


http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html

25.10.2022 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej L 275/93

8.  Instrukcje mocowania urzadzenia lub elementu sprz¢gajacego do pojazdu oraz fotografie lub rysunki punktéw mon-
L2

9.  Informacje dotyczace mocowania wszelkich specjalnych wzmacniajacych wspornikéw lub plyt badZ elementéw
odgraniczajgcych koniecznych do montazu urzadzenia lub elementu sprzggajacego: ........oovveiiiiiiiiini...

10. Nazwa handlowa lub znak towarowy mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego oraz numer homologa-
L0

11. Klasa urzadzenia lub elementu SPrzegajacegor ... .o.ueueiniitit ittt
12, Przedstawiono do homologacji w dniti: ..........eiiii i
13.  Placoéwka techniczna odpowiedzialna za przeprowadzanie badai homologacyjnych: ...,
14.  Data sprawozdania z badan: ... ..ot e
15.  Numer sprawozdania z Dadan: ..o e
16.  Umiejscowienie znaku hOmolOGacji . .......o.oiuit it
17.  Powdd (powody) rozszerzenia homologacji: .............oooiiiiiiiiii i

18. Homologacja zostala udzielona/rozszerzonajodméwiono udzielenia homologacji/homologacje cofnigto (*):

19 MIEJSCOWOSE: ettt ettt ettt et et e e et ettt e ettt e e et et e ettt e
O -
70 R o

22.  Wykaz dokumentéw przedtozonych organowi administracji, ktdéry udzielit homologacji typu, jest zalgczony do
niniejszego zawiadomienia i jest dostepny na Zgdanie. ..........oo.eiitiiiiiii e

(*) Niepotrzebne skreslic.
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ZALACZNIK 3

Przykladowe rozmieszczenie znaku homologacji

a A alz
al3

147R - 002405S .-

a = minimum 8 mm

Mechaniczne urzadzenie sprzegajace lub mechaniczny element sprzegajacy lub pojazd opatrzony powyzszym znakiem
homologadji jest urzadzeniem lub elementem, kt6ry uzyskal homologacje w Niderlandach (E 4) pod numerem homologacji
2405, spelniajac wymagania poprawek serii 00 do niniejszego regulaminu, i byt poddany prébom statycznym (S).

Uwaga: Numer homologacji oraz symbole dodatkowe umieszcza sie blisko okregu, powyzej lub ponizej litery ,E” badz z jej
prawej lub lewej strony. Cyfry numeru homologacji muszg znajdowac sie po tej samej stronie litery ,,E” i musza by¢ skiero-
wane w te samg strong. Nalezy unikac stosowania cyfr rzymskich jako numeréw homologacji, aby zapobiec pomyleniu ich
z innymi symbolami.
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ZALACZNIK 4
Przykladowe rozmieszczenia oznaczen warto$ci charakterystycznych
1. Wszystkie mechaniczne urzadzenia lub elementy sprzegajace nalezy oznaczy¢ symbolem klasy tego urzadzenia lub

elementu. Dodatkowo nalezy umiesci¢ oznakowanie fadownosci w kategoriach wartosci charakterystycznych, jak

okreslono w pkt 2.10 niniejszego regulaminu.

1.1.  Wysoko$¢ wszystkich liter i liczb nie moze by¢ mniejsza niz wysoko$¢ numeru homologagji, tzn. a/3, gdzie ,a”

wynosi minimum 8 mm.

1.2.  WartoSci charakterystyczne w odniesieniu do kazdego urzadzenia lub elementu, ktdre nalezy oznakowaé pokazano
w ponizszej tabeli — zob. réwniez pkt 7.3 niniejszego regulaminu:

Tabela 1

Odpowiednie warto$ci charakterystyczne, do umieszczenia na urzadzeniach lub elementach sprzegajacych

Opis mechanicznego urzadzenia lub elementu sprzegajacego

Odpowiednie wartosci charakterystyczne do
oznakowania

Klas-
a

o

w)
)

[7%]

<

Vmax

Zaczepy kulowe o $rednicy 80 mm (klasa a)

Glowica sprzegajaca (klasa b)

Gorne sprzegi dyszlowe (klasa ¢ lub q)

Sprzegi hakowe (klasa g)

Dyszle do ciagnikéw (klasa i)

Ramy holownicze (klasa f)

Sprzegi z zaczepem kotkowym (klasa h)

Ucha dyszla (klasa d lub r)

LR P b P P P P

AL AR P b b P

LR A P b b P P

L b P P b P P o

L b P P b P P o

L b P P b b

*

Dyszle (klasa e) ()

*

*

*

*

*

*

(*) W przypadku dyszli zamocowanych zawiasowo nalezy dodatkowo podaé warto$¢ A, na tabliczce znamionowej, lecz nie podawacd

warto$ci S ani V.

(**) Masa ciagnieta podczas proby przeprowadzanej zgodnie z zalacznikiem 6 pkt 3.3.3.2 (badanie statyczne) (w razie potrzeby nalezy

okresli¢ w definicjach).

Przyklady: a80 D130 D.90 S2000 oznacza znormalizowany zaczep kulowy o $rednicy 80 mm klasy
a80 z maksymalng wartoSciag D wynoszacg 130 kN, maksymalng dopuszczalng wartoscia
D, wynoszaca 90 kN i maksymalnym dozwolonym statycznym obcigzeniem natozonym

pionowo = 2 000 kg.
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ZALACZNIK 5

Wymagania dotyczace mechanicznych urzadzen lub elementéw sprzegajacych stosowanych w pojaz-

dach kategorii T, Ri S
1. Zaczepy kulowe o $rednicy 80 mm z plytami ustalajagcymi (klasa a80)
1.1. Og6lne wymogi odnoszace si¢ do zaczepdéw kulowych o $rednicy 80 mm

1.1.1.  Wszystkie zaczepy kulowe o $rednicy 80 mm i plyty ustalajgce musza by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby
zaczepy kulowe spelnialy wymagania badan okre$lonych w zalaczniku 6 pkt 3.1, a plyty ustalajgce spelnialy
wymagania badan okre§lonych w zalaczniku 6 pkt 3.3.5.

1.1.2.  Zaczepy kulowe o $rednicy 80 mm klasy a musza by¢ zgodne pod wzgledem ksztattu i wymiaréw zewngtrznych
z rys. 1. Polozenie plyty ustalajacej pokazano na rys. 2.

Rysunek 1

Zaczep kulowy klasy a (wszystkie wymiary w mm)

@80+0,1

0
¢18 :18
|
i
i
I
‘ =
Al]
. 1 ) L
\ ‘ /
e N,
e ~N
Rysunek 2

Wymiary plyty ustalajacej (wszystkie wymiary w mm)

A

-

747“‘\

1

5

-

6541
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1.1.3.  Zaczepy kulowe o $rednicy 80 mm muszg umozliwia¢ niejednoczesny katowy ruch swobodny w nastepujacym

zakresie:
Rysunek 3
Katy ruchu swobodnego
O$§ pionowa: + 60° min.
‘ O$ wzdluzna + 20 ° min.
L D g W
/o N . o {_» 3
o — |
A \ T - T f =~
=g’ T~ - N
J l/ N N - ; '
’ O$ poprzeczna: =+ 20 °
min.
2. Glowice sprzggajaca o $rednicy 80 mm (klasa b80)

2.1. Og6lne wymogi odnoszace si¢ do glowic sprzegajacych o Srednicy 80 mm

2.1.1.  Wszystkie glowice sprzegajace o $rednicy 80 mm muszg by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby spetnialy wyma-
gania badan opisanych w zalaczniku 6 pkt 3.2.

2.1.2.  Glowice sprz¢gajace o Srednicy 80 mm klasy b musza by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewnetrz-
nych z rys. 4.
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3.1.

Rysunek 4

Wymiary glowicy sprzegajacej o Srednicy 80 mm klasy b (wszystkie wymiary w mm)

>70° (w przypadku
@ 124)

280

<130

S@124 )2

[}
1

155

S@80,5 05 - N\

<115

2260

?

=125
65

1 >~ dopuszczalny kat odkuwania

Gérne sprzegi dyszlowe (klasa c40)

Ogdlne wymogi odnoszace si¢ do gornych sprzegéw dyszlowych

Wszystkie gorne sprzegi dyszlowe musza by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby spelnialy wymagania badan
okreslonych w zalaczniku 6 pkt 3.3.1, a urzadzenia blokujace w taki sposéb, aby spelnialy wymagania badan
okreslonych w zalaczniku 6 pkt 3.3.1.3.

Gorne sprzegi dyszlowe klasy ¢ musza by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewnetrznych z rys. 5, 6
i 7. W przypadku wszystkich klas maksymalna wysoko$¢ zaczepu szczgkowego musi by¢ stala na odcinku row-
nym co najmniej potowie jego szerokosci.

Wymogi:

W przypadku sprzegéw automatycznych zamknigte i zablokowane polozenie musi by¢ w sposéb wyrazny
i widoczny z zewnatrz wskazywane za pomocg co najmniej jednego wskaznika kontrolnego.

Goérne sprzegi dyszlowe musza umozliwia¢ katowy ruch swobodny w ponizszym zakresie (zob. réwniez rys. 5
io):

a) O$ pionowa: + 70 ° min.
b) O$ poprzeczna: + 20 ° min.

¢) O$ wzdtuzna + 20 ° min.

Szczeka pozwala pierScieniom belki zaczepowej obracac si¢ osiowo przynajmniej 90° w prawo lub w lewo wokot
osi wzdluznej sprzezenia ze stalym momentem hamowania wynoszacym miedzy 30 a 150 Nm.
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Rysunek 5

Automatyczne urzadzenie sprzegajace ze sworzniem wypuklym (po lewej) i automatyczny sprzeg do przyczepy
ze sworzniem cylindrycznym (po prawej) (wszystkie wymiary w mm)

min. 105

~otwor wylotowy - otwor wylotowy
pytu pylu

Rysunek 6

Nieautomatyczny sprzeg do przyczepy ze sworzniem cylindrycznym (wszystkie wymiary w mm)

min. 105

4. Ucha dyszla (klasy d40-1 i d40-2)

4.1. Ucha dyszla d40-1

Og6lne wymogi dotyczgce uch dyszla d40-1

Wszystkie ucha dyszla klasy d40-1 musza by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby spelnialy wymagania badan
opisanych w zalgczniku 6 pkt 3.4. Ucha dyszla d40-1 moga by¢ wyposazone w gniazdo lub nie.

Ucha dyszla musza by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewnetrznych piericienia z rys. 7.
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Rysunek 7

Gléwne wymiary znormalizowanych uch dyszla d40-1 (wszystkie wymiary w mm)

min. 200

min. 75

30,5405
A

i
v

]

7|

1

i

1

f
607

10
@100}

12
T

4.2 Ucha dyszla d40-2

4.2.1.  Ogélne wymogi dotyczace uch dyszla d40-2

Wszystkie ucha dyszla klasy d40-2 musza by¢ zaprojektowane w taki sposdb, aby spelnialy wymagania badan
opisanych w zalgczniku 6.

Ucha dyszla musza by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewnetrznych piericienia z rys. 8.

Rysunek 8

Gléwne wymiary znormalizowanego pierScienia sprzggowego d40-2

Wymiary w milimetrach

Wymiary w milimetrach

= 260

N

L5

]
-
Tl
o

265

05
952 0
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4.3. PierScieniowe ucho dyszla (klasy d50-1 i d50-2)
4.3.1. Wymogi ogdlne

Wszystkie ucha dyszla klasy d50 musza by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby spetnialy wymagania badan opi-
sanych w zalaczniku 6.

Ucha dyszla klasy d50 musza by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewngtrznych z rys. 9.

Rysunek 9

Gléwne wymiary pierScieniowych uch dyszla klasy d50 (wszystkie wymiary w mm)

=h0

=100

|

Ponadto piericieniowe ucho dyszla klasy d50-1 musi mie¢ wymiary zgodne z rys. 10, a pierScieniowe ucho dyszla
klasy d50-2 musi mie¢ wymiary zgodne z rys. 11.
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Rysunek 10

Wymiary pierscieniowego ucha dyszla klasy d50-1 (wszystkie wymiary w mm)

Rysunek 11

Wymiary pierScieniowego ucha dyszla klasy d50-2 (wszystkie wymiary w mm)

-
-+ m
i
41
29,5
d
%
",\ L = R 15 min
R 22,5 max” 1
X
o S
!

¢ Alternatywny kontur zewnetrzny: promief zewnetrzny — maks. 22,5 mm i promienie polaczenia gérnego
i dolnego lub promienie polgczenia gérnego i dolnego z plaska powierzchnia zewnetrzng — min. 15 mm.

® Kontur wewnetrzny.
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5. Dyszle (klasa e)

5.1.  Dyszle klasy e musza spelnia¢ wymagania badan opisanych w zalaczniku 6 pkt 3.7.

5.2. W celu zapewnienia polaczenia z pojazdem ciggnacym dyszle moga by¢ wyposazone albo w glowice sprzegajaca,
albo w ucha dyszla klas b, d lub s. Glowice sprzegajacg i ucha dyszla mozna mocowaé za pomoca $rub, srub
z nakretkami lub spawania.

5.3. Urzadzenie regulujace wysokos$¢ zamocowania w przypadku dyszli zamocowanych zawiasowo.

5.3.1. Dyszle zamocowane zawiasowo muszg by¢ wyposazone w urzadzenia do ustawienia dyszla na wysoko$¢ urzadze-
nia sprzegajacego lub zaczepu szczgkowego. Urzadzenia te musza by¢ tak skonstruowane, aby dyszel pociagowy
mogla wyregulowac jedna osoba bez narzedzi lub innej pomocy.

5.3.2. Urzadzenia regulujgce wysoko§¢ muszg umozliwiaé regulacje uch dyszla lub glowicy sprzegajacej o Srednicy 80
mm w stosunku do plaszczyzny poziomej co najmniej o 300 mm w gére i w dét. W tym zakresie mozna regulo-
wac polozenie dyszla w sposdb ciagly lub skokowo o warto$¢ maksymalnie co 50 mm mierzong przy pierscieniu

sprzegowym lub glowicy sprzegajace;.

5.3.3.  Urzadzenie regulujace wysoko$¢ nie moze przeszkadzaé w swobodnym ruchu dyszla po sprzegnieciu.

5.3.4.  Urzadzenie regulujace wysoko$¢ nie moze przeszkadza¢ w dzialaniu hamulca najazdowego.

5.4. W przypadku dyszli pociagowych z hamulcem najazdowym, odleglo$¢ miedzy $rodkiem ucha dyszla i koficem
swobodnego trzpienia ucha dyszla nie moze by¢ mniejsza niz 200 mm w potozeniu odpowiadajacym stosowaniu
hamulca.Przy trzpieniu ucha dyszla wsunietym catkowicie odleglos¢ ta nie moze by¢ mniejsza niz 150 mm.

5.5. W przypadku dyszli stosowanych w przyczepach ze sztywnym dyszlem ich moment przeciwdzialajacy sitom
bocznym musi wynosi¢ co najmniej potowe momentu przeciwdzialajacego sitom pionowym.

6. Ramy holownicze i szyny montazowe (klasa f)

Rysunek 12

Przyklad ramy holowniczej klasy f

~ przyktadowy suwakowy gorny sprzeg

r dyszlowy
C) I »JAD
O rama z szybka
O regulacja

N przyktadowy przesuwny
—~_~zaczep kulowy 80

}
4

N

g O przyktadowy pionowy wspornik
montazowy
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6.1. Ramy holownicze klasy f muszg spetniaé wymagania badani opisanych w zalaczniku 6 pkt 3.6.

6.2.  Jezeli ramy holownicze s3 przeznaczone do montazu w okreslonych typach pojazdéw, punkty mocowania i sprzeg
powinny by¢ zgodne z przepisami producenta pojazdu lub przekladni.

6.3. Ramy holownicze moga by¢ zaprojektowane jako ramy z szybka regulacja wysokosci, ramy z regulacja wysokosci
sworznia lub jako ramy bez regulacji wysokosci. NajczeSciej stosowane sg ramy z szybka regulacjg wysokosci prze-

znaczone do urzadzefi przesuwnych zapewniajacych szybka regulacje wysokosci, tzw. ramy drabinowe, jak poka-
zano narys. 12.

7. Zaczepy i plyty ustalajace (klasa g)

7.1. Wymogi ogélne w odniesieniu do zaczepow

Wszystkie zaczepy klasy g i plyty ustalajace musza by¢ zaprojektowane w taki sposob, aby zaczepy spelnialy wyma-
gania badan opisanych w zalaczniku 6, a plyty ustalajace spelnialy wymagania badan opisanych w zalaczniku 6.

Zaczepy klasy g muszg by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewnetrznych z rys. 13. Polozenie plyty
ustalajacej pokazano na rys. 14.

Zaczep musi umozliwia katowy ruch swobodny zgodnie z pkt 1.1.3.

Rysunek 13

Gléwne wymiary zaczepu (wszystkie wymiary w mm)
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Rysunek 14

Polozenie plyty ustalajacej (wszystkie wymiary w mm)
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8. Sprzegi z zaczepem kotkowym i plyty ustalajace (klasa h)

8.1. Wymogi og6lne w odniesieniu do sprzegdw z zaczepem kotkowym

Wszystkie sprzegi z zaczepem kotkowym klasy h i plyty ustalajace musza by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby
spelnialy wymagania badan opisanych w zalaczniku 6.

Sprzegi z zaczepem kotkowym klasy h muszg by¢ zgodne pod wzgledem ksztaltu i wymiaréw zewnetrznych
z rys. 15. Polozenie plyty ustalajacej pokazano na rys. 16.

Sprzeg z zaczepem kotkowym musi umozliwiaé katowy ruch swobodny zgodnie z pkt 1.1.3.

Rysunek 15

Gléwne wymiary sprzegé6w z zaczepem kotkowym (wszystkie wymiary w mm)
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Rysunek 16

Polozenie plyty ustalajgcej (wszystkie wymiary w mm)
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9. Sprzegi dyszlowe do ciggnikoéw nieobracajace si¢ wokot osi wzdluznej (klasa i)
9.1. Sprzegi dyszlowe do ciaggnikéw muszg umozliwiaé katowy ruch swobodny w ponizszym zakresie (zob. réwniez
rys. 17)

a) Of$ pionowa: £90° min
b) O$ poprzeczna: £20° min. (+15° dla kat. 41 5)
¢) O$ wzdtuzna £20° min. (£15° dla kat. 41 5)

Te katy ruchu swobodnego nie muszg by¢ uzyskiwane jednoczesnie.
9.2.  Jednostke sprzegajaca poddaje si¢ badaniu zgodnie z zalacznikiem 6 pkt 3.3.3.

9.3.  Nieobracajgcy si¢ zesp6t ztacza musi by¢ wyposazona w urzadzenie zabezpieczajace przed niezamierzonym roz-
przegnieciem.

9.4. Dyszel i ztaczne klasy i musza by¢ zgodne z rys. 17 i tabela 2.
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Rysunek 17

Wymiary dyszla do ciggnika i zlacza (klasa i) (wszystkie wymiary w mm)

PRZEKROJ A-A

/

e
TR =

/1§szta1t opcjonalny

Tabela 2

Dyszel do ciagnika i zlgcze — wymiary

Wymiary w milimetrach

Kategoria dyszla
Wymiar

0 1 2 3 4 5
Szerokos¢ dyszla A () maks. 60 67 90 100 130 160
Grubos¢ dyszla B maks. 20 36 52 57 64 80
Srednica otworu sworznia C +1,00/-0,25 20 33 33 41 52,5 | =725
Srednica sworznia C1 +1,00/-1,50 | 18,5 31 31 39 51 71
F maks. 30 45 45 55 70 80
G() Min. 140 210 210 210 210 210
Wysokos$¢ H Min. 50 70 70 90 90 100
Gleboko$¢ przewezenia | Min. 50 70 80 80 90 110
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Wymiary w milimetrach
Kategoria dyszla
Wymiar
0 1 2 3 4 5
Promien konicowy dyszla i ztacza R () maks. 30 45 50 60 80 80
W Min. 20° 20° 20° 20° 15° 15°
() Uchwyt sworznia dyszla, urzadzenia ustalajace zlacze moga wystawac poza szerokos¢ A, lecz nie moga zaklécaé katow ruchu
swobodnego urzadzenia okreslonych w pkt 10.
() G to odcinek, na ktérym nalezy zachowa¢ okreslone wymiary A i B.
() Profil przedstawiony na rysunku 17 stanowi maksymalng obwiednie dla dyszla i zlacza. Promien R i kat W moga si¢ r6zni¢ od
podanych wartosci, o ile nie zostanie przekroczona maksymalna obwiednia.
10. Ucha dyszla, ktére montuje si¢ do dyszli przyczepy w celu polaczenia z dyszlem do ciagnika (klasa j).
10.1.  Jednostke sprzegajaca poddaje si¢ badaniu zgodnie z zalacznikiem 6 pkt 3.3.3.
10.2.  Ucha dyszla klasy j muszg by¢ zgodne z rys. 18 i tabelg 3.

Rysunek 18

Ucho dyszla urzadzenia (klasa j)

| T_ﬂi_r P

| {
Lﬂrl ind0 |/
L ksrtalt opejonalny

Wymiary w milimetrach
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Tabela 3
Specyfikacje uch dyszla (klasa j)
Kategoria dyszla
Wymiar
0 1 2 3 4 5
Otwor E () Min. 23 38 38 47 56 78
Grubo$¢ F maks. 30 36 38 46 50 60
Odleglos¢ G maks 40 55 55 75 85 100
Odlegtos¢ H Min. 35 40 50 50 65 80
Szeroko$¢ | maks. 85 107 115 140 160 190
Promien M Zapewniajacy wystarczajacy swobodny obrét miedzy
ciagnikiem a urzadzeniem M5 = F/2

Srednica sworznia min. Zgodnie z tabelg 2

11.

() W przypadku szczegdlnych zastosowan otwér E moze by¢ wydluzony.

Gorne sprzegi dyszlowe nieobracajgce si¢ wokot osi wzdluznej (klasa q)

Ksztalt sprzegu musi umozliwiaé przemieszczanie si¢ ucha dyszla o nastgpujace minimalne katy:
+60° w plaszczyZnie poziomej (kat odchylenia od pionu),
+20° w plaszczyZnie pionowej (kat nachylenia),

+20° wokot osi wzdluznej.

Nieobracajgcy si¢ zesp6t gornego sprzegu dyszlowego musi byé wyposazony w urzadzenie zabezpieczajgce przed
niezamierzonym rozprzegnieciem.

Jednostke sprzegajaca poddaje si¢ badaniu zgodnie z zalacznikiem 6 pkt 3.3.3.

Gorny sprzeg dyszlowy klasy q musi by¢ zgodny z rys. 19 i tabela 4.

Rysunek 19

Gorny sprzeg dyszlowy (klasa q)

KSZTALT
OPCJONALNY
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Tabela 4

Ksztalty i wymiary gérnych sprzegéow dyszlowych przyczepy lub urzadzenia (klasa q)

Wymiar (mm)
Ksztalt D a b

+0,5 min. min.
w 18 50 40
X 28 70 55
y 43 100 80
z 50 110 95

12. Ucho dyszla, obracane wokét osi wzdluznej i mocowane do dyszla przyczep w celu polaczenia z nieobrotowymi

gbérnymi sprzegami dyszlowymi (klasa r).
12.1.  Jednostke sprzegajacg poddaje si¢ badaniu zgodnie z zalacznikiem 6 pkt 3.3.3.
12.2.  Ucha dyszla klasy r musza by¢ zgodne z rys. 20 i tabelg 5.

Rysunek 20

Wymiary uch dyszla musza by¢ takie, jak przedstawiono (klasa r)

A-A A-A

N

Okragte ucha

Cylindryczne ucha
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Tabela 5

Ksztalty i wymiary (klasa r)

Pierscien sprzegowy (mm)
Ucho cylindryczne Ucho okragle
Kszalt | g |y | ¢ | e | i | R | & | e | d | b | | e | @]t ]| n
£0,5 | min. [ min. | TEL RS a1 a3 min | £0,5 | min. | min, | U] T | min, £
w 28 50 | 80 30 | 30 |20 70 | 44 |22 |40 |80 30 30 | 44 | 20
X 45 70 100 | 60 | 40 32 105 | 63 35 50 100 | 60 | 40 | 63 30
Y 62 |90 120 55 | 40 132 | 73 50 55 140 55 73 35
Z 73 100 | 140 | 75 | 60 | 42 157 | 78 | 68 60 160 | 75 60 78 | 42

13. Urzadzenia sprzggajace (klasa s)
W przypadku urzadzen sprzegajacych klasy s i klasy p nalezy stosowaé odpowiednie wymogi zawarte w zalgczni-

kach 5 i 6 dotyczace najbardziej zblizonego znormalizowanego lub nieznormalizowanego urzadzenia lub ele-
mentu.

14. Przydzielanie mechanicznych urzadzen sprzegajacych pojazd6w ciagnacych lub maszyn samobieznych i pojazdéw
ciagnietych do poszczegdlnych klas

Przydzielanie mechanicznych urzadzen sprzegajacych pojazdéw ciggnacych lub maszyn samobieznych i pojazd6w
ciagnietych do poszczegdlnych klas odbywa si¢ zgodnie z tabelg 6.

Tabela 6

Przydzielanie mechanicznych urzadzen sprzegajacych pojazdéw ciagnacych lub maszyn samobieznych
i pojazdow ciagnietych do poszczegélnych klas

Urzadzenie sprzggajace w pojezdzie ciagnacym Urzadzenie sprzg¢gajace w pojezdzie ciggnigtym

Klasa a80 Klasa b80

Klasa c40 Klasa d40-1, d40-2
Klasa g Klasa d50-1, d50-2
Klasa h Klasa d50-2
Klasa i Klasa j
Klasa q Klasa r

15. Sprzeganie sterowane zdalnie lub automatyczne

Jezeli sprzeganie jest sterowane zdalnie lub automatyczne, musi by¢ zawsze widoczna dla operatora sygnalizacja
zdalna wskazujaca, ze nastgpito sprzegniecie i zaczepienie urzadzen blokujacych.

Sygnalizacja zdalna musi znajdowac si¢ w kabinie pojazdu, jezeli proces sprzegania jest realizowany bez opusz-
czania przez operatora kabiny pojazdu.
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ZALACZNIK 6

Badanie mechanicznych urzadzen i elementéw sprzegajacych stosowanych w pojazdach kategorii
T,RiS

1. Ogdlne wymogi dotyczace badania

1.1. Probki urzadzen sprzegajacych nalezy badaé pod wzgledem wytrzymalosci i dziatania. Wytrzymato$¢ urza-
dzen sprzegajacych sprawdza si¢ za pomocg badania dynamicznego. Wytrzymatos¢ sprzegu mechanicznego
ustala si¢ poprzez przemienny uciag na stanowisku badawczym. Jezeli konstrukcja sprzegu mechanicznego
(np. nadmierny luz, hak holowniczy) uniemozliwialaby przeprowadzenie badania z przemiennym obcigze-
niem badawczym, obcigzenie badawcze moze by¢ réwniez przykladane rosnaco w kierunku ciagnigcia lub
nacisku, w zaleznosci od tego, ktéra z wartosci jest wigksza. W niektérych przypadkach mogg byé
konieczne dodatkowe badania statyczne. Zamiast badania dynamicznego sprzegi mechaniczne klas i, q oraz
r przeznaczone do montazu na pojazdach rolniczych o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej nieprzekra-
czajacej 40 km/h moga by¢ badane zgodnie z pkt 3.3.3.2 niniejszego zalacznika (badanie statyczne). Sprzegi
mechaniczne wszystkich klas przeznaczone do montazu na pojazdach rolniczych o maksymalnej predkosci
konstrukcyjnej przekraczajacej 60 km/h muszg by¢ badane zgodnie z zalgcznikiem 6 do regulaminu 55.01.
Organ udzielajacy homologacji typu lub placéwka techniczna moze ponadto, w przypadku sprzegéw klas d,
e, f, 1, j oraz podobnych do nich sprzegéw klasy s, odstapi¢ od badania dynamicznego lub statycznego, jesli
prosta konstrukcja elementu umozliwia jego kontrole teoretyczng. Kontrole teoretyczne mozna takze prze-
prowadza¢, aby okresli¢ warunki najgorszego przypadku. We wszystkich przypadkach kontrola teoretyczna
musi zapewnia¢ taka samg jako$¢ wynikéw jak badanie dynamiczne lub statyczne. W przypadku watpli-
wosci nadrzedne sg wyniki badania fizycznego.

1.2. Badanie dynamiczne wykonuje si¢ przez przylozenie obcigzenia w przyblizeniu sinusoidalnego (zmiennego
lub pulsujacego) o liczbie cykli naprezen odpowiedniej do materiatu. Niedopuszczalne sg peknigcia ani prze-
tomy, ktére majg wplyw na funkcjonowanie urzadzenia sprzggajacego.

1.3. W okreslonych przepisami badaniach statycznych dopuszczalne s jedynie niewielkie stale odksztalcenia.
O ile nie postanowiono inaczej, trwale odksztalcenie plastyczne po ustapieniu sily nie moze by¢ wigksze
niz 10 % maksymalnego odksztalcenia zmierzonego w czasie badania.

1.4. Zalozenia dotyczace obciazen w badaniach dynamicznych biorg za podstawe skladowg pozioma sily
wzdtuz osi wzdtuznej pojazdu i sktadowg pionows sily. Skladowe poziome sily poprzeczne do wzdtuznej
osi pojazdu oraz momenty sit nie sa brane pod uwage, pod warunkiem Ze maja minimalne znaczenie.

Jesli konstrukcja urzadzenia sprzegajacego lub jego mocowanie do pojazdu lub mocowanie dodatkowych
ukladéw (takich jak napedy urzadzen, kompensatory sily, uktady sterowania wymuszonego itp.) powoduje
powstawanie dodatkowych sit lub momentéw, uwzglednia si¢ je w toku procedury homologacji. Organ
udzielajacy homologacji typu lub placéwka techniczna mogg réwniez wymagaé przeprowadzenia dodatko-
wych badan.

Sktadowa pozioma sity wzdtuz osi pojazdu jest reprezentowana przez wyznaczong teoretycznie sile odnie-
sienia, warto$¢ D lub Dc. Skladowa pionowa sily, jezeli wystepuje, jest reprezentowana przez statyczny
nacisk pionowy (S) w punkcie sprzezenia i zalozong skladowg pionows sity (V).

1.5. Warto$ci charakterystyczne D, D, S, A, i Vinas, Na ktérych opierajg si¢ badania i ktére okreslone zostaly
w pkt 2.10 niniejszego regulaminu, znajduja si¢ we wniosku producenta o udzielenie homologacji typu —
zob. formularz zawiadomienia przedstawiony w zalgcznikach 11 2.

1.6. Kazde wymuszone urzadzenie blokujgce, ktére utrzymuje polozenie przy pomocy sprezyny, musi pozostaé
w polozeniu zabezpieczonym, kiedy poddane jest dzialaniu sily przylozonej w najmniej korzystnym kie-
runku i odpowiadajgcej trzykrotnej masie mechanizmu blokujacego.
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1.7. Zalozenia dotyczace obcigzen

Dynamiczne pulsujace badanie zmeczeniowe z wykorzystaniem sily wypadkowej:

Fres = \/F;z,'i‘Fg (kN)

F
a = arctan =

h
w zakresie pulsujacych naprezen rozciagajacych lub $ciskajacych (w zaleznosci od tego, ktora wartos¢ jest
wigksza)
Gdzie

Obcigzenie poziome (kN):
F,=1,0-D.

F, = 1,0 - D dla przyczep obcigzonych
Obcigzenie pionowe (kN):
F,=g-S+03-V

2. Procedury badania

2.1. Podczas badan dynamicznych i statycznych probka przeznaczona do badania musi by¢ umocowana w odpo-
wiednim statywie umozliwiajgcym przytozenie w odpowiedni sposéb sily, tak aby probka nie byta poddana
zadnym dodatkowym momentom ani sifom oprécz okreslonej sily badania. W przypadku obcigzenia
zmiennego kierunek przylozonej sily nie moze si¢ odchylaé o wigcej niz £1° od kierunku okreslonego.
W przypadku sit pulsujacych i statycznych kat nalezy ustali¢ dla sily maksymalnej. Zazwyczaj wymaga to
polaczenia w punkcie przylozenia sily (np. w punkcie sprzezenia) oraz drugiego polaczenia w okreslonej
odlegtosci.

2.2 Czestotliwos¢ testowa nie moze przekraczaé 35 Hz. Wybrana czestotliwo$¢ musi si¢ r6znic¢ od czestotli-
wosci rezonansowych ukladu pomiarowego i badanego urzadzenia lacznie. Przy badaniu asynchronicznym,
czestotliwosci obu skladowych sit musza si¢ w przyblizeniu r6zni¢ o 1 %, maksymalnie o 3 %. W przypadku
urzadzen sprzegajacych wykonanych ze stali liczba cykli naprezen wynosi 2 x 10°. W przypadku urzadzef
wykonanych z innych materialéw niz stal konieczna moze by¢ wigksza liczba cykli. Nalezy stosowa¢ bada-
nie peknieé metodg przenikania barwnika lub inng réwnowazng metoda.

2.3. W przypadku sil pulsujacych sita badania waha si¢ pomigdzy maksymalna sila badania a minimalna silg
badania, ktéra nie moze przekraczac 5 % sity maksymalnej, chyba ze w szczegdlnej procedurze badan okres-
lono inaczej.

2.4. W przypadku badan statycznych site nalezy przykladaé plynnie i szybko; nalezy ja utrzymywaé przez co
najmniej 60 sekund.

2.5. Poddawane badaniom urzadzenia lub elementy sprzegajace mocuje si¢ zazwyczaj mozliwie sztywno na sta-
tywie do badan w takim polozeniu, w jakim uzywane beda w pojezdzie. Urzadzeniami mocujgcymi sg ele-
menty okreslone przez producenta lub wnioskodawce i przeznaczone do mocowania urzgdzenia lub ele-
mentu sprzegajacego w pojezdzie lub majace takie same wlasciwo$ci mechaniczne.

2.6. Urzadzenia lub elementy sprzegajace musza by¢ badane w takich samych warunkach, w jakich majg by¢
uzywane w ruchu drogowym. Jednakze wedlug uznania producenta i za zgoda placéwki technicznej, ele-
menty elastyczne moga zostaé zablokowane, jezeli jest to niezbgdne do przeprowadzenia badania i jego
wynik nie zostanie poprzez to zafalszowany.

Elementy elastyczne, ktére s3 w widoczny sposéb przegrzane podczas przyspieszonego badania, moga by¢
w jego trakcie wymieniane. Obciazenia badawcze moga by¢ stosowane za pomocg specjalnych, pozbawio-
nych luzu urzadzen.
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3. Szczegbdlowe wymagania dotyczace badania

3.1. Zaczepy kulowe o $rednicy 80 mm (klasa a)

3.1.1. Podstawowym badaniem jest dynamiczne pulsujace badanie zmeczeniowe z wykorzystaniem sity wypadko-
wej. Alternatywnie dopuszcza si¢ réwniez dwuskladnikowe synchroniczne dynamiczne badanie zmecze-
niowe. Probka badang jest zaczep kulowy i mocowanie konieczne do przytwierdzenia go do pojazdu.
Zaczep kulowy musi by¢ zamontowany w sposdb sztywny na statywie do badar umozliwiajgcym przyloze-
nie zmiennej lub pulsujacej sily w polozeniu dokladnie takim, w jakim ma on by¢ uzywany.

3.1.2. Do przylozenia sily stosuje si¢ odpowiednig glowice sprzegajaca o $rednicy 80 mm. Probka musi by¢
zamontowana na statywie do badan wraz z elementami sprz¢gajacymi, bedacymi przedmiotem wystapienia
o homologacje, i ustawiona tak, aby jej wzgledne polozenie odpowiadalo polozeniu, w jakiej ma by¢ uzy-
wana. Probka nie moze by¢ poddana zadnym dodatkowym sitom ani momentom poza silg uzyta w badaniu.
Site uzyta w badaniu przyktada si¢ wzdtuz linii dziatania przechodzacej przez punkt sprzezenia, skierowanej
pod katem wynikajacym z zalozefi dotyczacych obcigzenia poziomego i pionowego.

3.1.3. Zalozenia dotyczgce obcigzef
Jak wskazano w pkt 1.7 niniejszego zalacznika.

3.2. Glowice sprzggajace o $rednicy 80 mm (klasa b)

3.2.1. Podstawowym badaniem jest dynamiczne badanie zmeczeniowe, w ktérym przyklada si¢ zmienng lub pul-
sujacg sife. Alternatywnie dopuszcza si¢ réwniez dwusktadnikowe synchroniczne dynamiczne badanie zme-
czeniowe.

3.2.2. Badanie dynamiczne nalezy przeprowadzi¢ na odrgbnym zespole z zaczepem kulowym o $rednicy 80 mm
o rébwnowaznej lub wickszej wytrzymatosci.

Probka musi by¢ zamontowana na statywie do badai wraz z elementami sprzegajacymi, bedacymi przed-
miotem wystapienia o homologacje, i ustawiona tak, aby jej wzgledne polozenie odpowiadalo polozeniu,
w jakiej ma by¢ uzywana.

Prébka nie moze by¢ poddana zadnym dodatkowym sitom ani momentom poza sitg uzyta w badaniu.

Site uzyta w badaniu przyklada si¢ wzdluz linii dziatania przechodzacej przez punkt sprze¢zenia, skierowanej
pod katem wynikajacym z zalozen dotyczacych obcigzenia poziomego i pionowego.

3.2.3. Zalozenia dotyczace obcigzen
Jak w pkt 1.7 zalacznika.

3.3. Sprzegi dyszlowe

3.3.1. Goérne sprzegi dyszlowe (klasa c)

Przeprowadza si¢ na prébce dynamiczne badanie zmeczeniowe. Urzadzenie sprzegajace musi byé wyposa-
zone we wszystkie zaczepy potrzebne do przymocowania go do pojazdu.

3.3.1.1. W przypadku przyczep ze sztywnym dyszlem

Dynamiczne pulsujace badanie zmeczeniowe w obrebie zakresu dla pulsujacych naprezen rozciagajacych
z wykorzystaniem sity wypadkowej (kierunek ciggniecia — do tytu i w d6t)

Jak okreslono w pkt 1.7 niniejszego zalgcznika.
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3.3.1.2. Gorne sprzegi dyszlowe w przyczepach
Stosowane sg zalozenia dotyczace obciazen uwzgledniajace warto§é D

—g Ri'R;
Ri+R;

R; i R, zgodnie z ustaleniami producenta (R, - R;). Dynamiczne badania zmeczeniowe, jak okreslono
w pkt 3.3.1.1 niniejszego zalgcznika.

3.3.1.3. Badania statyczne urzadzenia blokujacego sworzen sprzegajacy

W przypadku gérnych sprzegéw dyszlowych z niecylindrycznymi sworzniami nalezy badac takze zamknie-
cie i wszystkie urzadzenia blokujace za pomocg sily statycznej réwnej 0,25 D dzialajacej w kierunku otwie-
rania

. W przypadku cylindrycznych sworzni sprzggajacych wystarczajaca jest sita réwna 0,1 D.
Site t¢ nalezy plynnie i szybko zwigkszy¢ do powyzszej wartosci i utrzymacé przez 10 sekund.

Badanie nie moze spowodowac otwarcia ani zadnego uszkodzenia.

3.3.2. Zaczepy (klasa g)

Jak w pkt 3.3.1 niniejszego zalgcznika.
3.3.3. Dyszle do ciagnikéw (klasa i)

3.3.3.1. Albo zgodnie z pkt 3.3.1 albo badanie statyczne zamiast badania dynamicznego opisanego w pkt 3.3.3.2,
jezeli dyszel jest przeznaczony do montazu na pojazdach rolniczych o maksymalnej predkosci konstrukcyj-
nej nieprzekraczajacej 40 kmj/h.

3.3.3.2. Metoda badania statycznego
3.3.3.2.1. Wymogi badania

3.3.3.2.1.1.  Informacje ogdlne

Z zastrzezeniem kontroli wlasciwosci konstrukeyjnych, sprzeg mechaniczny nalezy podda¢ badaniom sta-
tycznym zgodnie z wymogami pkt 3.3.3.2.1.2, 3.3.3.2.1.31 3.3.3.2.1.4.

3.3.3.2.1.2.  Przygotowanie badania

Badania muszg by¢ wykonywane na specjalnej maszynie, gdzie sprzeg mechaniczny wraz z wszelkimi czes-
ciami mocujacymi go z ciagnikiem jest przymocowany do sztywnej konstrukcji za pomoca tych samych
czesci, ktére s3 uzywane do mocowania go do ciggnika.

3.3.3.2.1.3.  Urzadzenia badawcze

Urzadzenia stosowane do rejestracji przykladanych obcigzen i ruchéw musza wykazywaé nastgpujgcy
poziom dokladnosci:

a) przykladane obcigzenia + 50 daN,
b) ruchy + 0,01 mm.

3.3.3.2.1.4.  Procedura badania

3.3.3.2.1.4.1. Urzadzenie sprzggajace musi by¢ najpierw poddane wstgpnemu obcigzeniu ciagnacemu, ktére nie przekra-
cza 15 % badawczego obcigzenia ciggnacego okreslonego w pkt 3.3.3.2.1.4.2.

Dzialanie opisane w pkt 3.3.3.2.1.4.1 nalezy powtorzy¢ przynajmniej dwukrotnie, rozpoczynajgc od obcig-
zenia zerowego, ktdre jest nastgpnie stopniowo zwigkszane, az do osiagnigcia wartoSci okreslonej
w pkt 3.3.3.2.1.4.1, a nastgpnie zmniejszane do 500 daN; wartos¢ stabilizujacg obcigzenia nalezy utrzymad
co najmniej przez 60 sekund.
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3.3.3.2.1.4.2. Dane zarejestrowane do celéw sporzadzenia krzywej obciazenia/deformacji w czasie ciagnigcia, lub wykres
takiej krzywej otrzymany z drukarki podlaczonej do maszyny ciagnacej, bazuja tylko na obciazeniach ros-
nacych, rozpoczynajac od 500daN, w stosunku do $rodka odniesienia urzadzenia sprzggajacego.

Niedopuszczalne sg uszkodzenia dla wartosci rosnacych do wartosci ciggnacego obciazenia badawczego
wlacznie, ktore jest ustalone jako 1,5 raza dopuszczalna technicznie masa przyczepy; ponadto krzywa
obcigzenia/deformacji pokazuje réwnomierng progresj¢ bez gwaltownych zmian na odcinku migdzy 500
daN a ¥4 maksymalnego obcigzenia ciaggnacego.

Trwala deformacja jest rejestrowana na krzywej deformacjifobcigzenia w stosunku do obcigzenia 500 daN
po tym, jak badanie obcigzenia zostalo sprowadzone do tej wartosci.

Zarejestrowana warto$c stalej deformacji nie moze przekraczac 25 % maksymalnej wystepujacej deformacji
elastyczne;j.

3.3.3.2.1.5.  Badanie, o ktérym mowa w pkt 3.3.3.2.1.4.2, nalezy poprzedzi¢ badaniem, w ktérym do $rodka odniesienia
urzadzenia sprzggajacego przykladane jest stopniowo wzrastajace obciazenie wstepne wynoszace trzy-
krotng warto$¢ maksymalnej dopuszczalnej sily pionowej (w daN, réwnej g - S/10) zalecanej przez produ-
centa, rozpoczynajac od wstepnego obcigzenia wynoszacego 500 daN.

Podczas badania deformacja urzadzenia sprzegajacego nie moze przekroczy¢ 10 % maksymalnej wystepuja-
cej deformacji elastyczne;j.

Kontroli dokonuje si¢ po cofnigciu sily pionowej (w daN, réwnej g - §/10) i powrocie do obcigzenia wstep-
nego w wysokosci 500 daN.

3.3.4. Sprzegi z zaczepem kotkowym (klasa h)

Jak w pkt 3.3.1 niniejszego zalacznika.

3.3.5. Goérne sprzegi dyszlowe nie obracajace si¢ wokot osi wzdluznej (klasa q)

Jak w pkt 3.3.3 niniejszego zalacznika.

3.3.6. Plyty ustalajace (dla wszystkich sprzegéw dyszlowych klas a, g i h, o ile wystepuja)

W przypadku zaczepéw kulowych, sprzegdw hakowych i sprzegdw z zaczepem kolkowym oraz urzadzen
réwnowaznych plyta ustalajgca musi by¢ badana pod katem obcigzenia silg statyczng Fs stat = 0,6 D (pio-
nowo w gore). Niedopuszczalne s peknigcia ani przetomy, ktére maja wplyw na funkcjonowanie urzadze-
nia sprzegajacego.

3.4. Ucha dyszla (klasa d)

3.4.1. Ucha dyszla (klasy d40-1 i d40-2) do gérnych sprzegéw dyszlowych nalezy poddaé tym samym badaniom
dynamicznym i przyja¢ réwnowazne zalozenia dotyczace obciazen (zob. pkt 3.3.1).

W przypadku uch dyszli stosowanych wylacznie w przyczepach obciazonych nalezy przeprowadzi¢ badanie
przyjmujac zatozenia dotyczace obcigzenia poziomego.

Badanie mozna przeprowadzi¢, przykladajac site zmienng albo pulsujaca, jak okreslono w pkt 3.3.1.

3.4.2. Ucha dyszla (klasa d50) do zaczepdw, dyszli do ciagnikéw lub sprzegéw z zaczepem kotkowym bada si¢
w taki sam sposéb jak ucha dyszla do gérnych sprzegéw dyszlowych.

3.5. Ucha dyszla (klasa r)

Jak w pkt 3.3.3 niniejszego zalacznika.
3.6. Ramy holownicze (klasa f)

3.6.1. Ramy holownicze nalezy podczas badania poddaé tym samym sitom co sprzeg. Obcigzenie badawcze przy-
klada si¢ w odleglosci poziomej i pionowej odpowiadajacej polozeniu urzadzenia sprzggajacego, ktore
powoduje najbardziej krytyczne naprezenia w ramie holowniczej.



25.10.2022 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 275/117

3.6.2. Przygotowanie badania

Badania muszg by¢ przeprowadzane zgodnie z pkt 3.3.3.2.1.2.

3.6.3. Urzadzenia badawcze

Urzadzenia stosowane do zapisywania przykladanych obcigzen i ruchéw musza by¢ zgodne
z pkt 3.3.3.2.1.3.

3.6.4. Poréwnanie ram holowniczych

Zamiast przeprowadzania obowigzkowych badan ramy holownicze mozna oceniaé poprzez poréwnanie
obliczen. Poréwnywana rama musi by¢ podobna pod wzgledem gléwnych cech konstrukeyjnych do ramy
poddanej badaniom.

3.7. Dyszle (klasa ¢)

3.7.1. Dyszle s badane w taki sam sposob jak sprzegi dyszlowe (zob. pkt 3.3.1.). Organ udzielajgcy homologacji
lub placéwka techniczna moze odstgpi¢ od badania zmeczeniowego, jesli prosta konstrukcja elementu
umozliwia teoretyczne sprawdzenie jego wytrzymatosci.

Obcigzenia konstrukcyjne w celu teoretycznego sprawdzenia nalezy obliczy¢ w nastepujacy sposob:

S
F, =981 ¢ 0,375
=9 1000+ 75V

Gdzie

V jest amplitudg sity podang w pkt 3.3.1.1.

F,. jest obliczonym obcigzeniem pionowym.

Dopuszczalne naprezenia muszg by¢ zgodne z pkt 5.3 normy ISO 7641-1:1983.
Dopuszczalne naprezenie spoiny nie moze przekracza¢ 90 N/mm?

W przypadku dyszli wygietych (np. labedzia szyja) i w przypadku dyszli przyczep obcigzonych uwzglednia
si¢ sktadowgq poziomag sityFy,, = 1.0¢D.

3.7.2. W przypadku dyszli przyczep obcigzonych o swobodnym ruchu w plaszczyZnie pionowej poza badaniem
zmeczeniowym lub teoretycznym sprawdzeniem wytrzymalosci nalezy zweryfikowaé wytrzymalos¢ na
wyboczenie za pomocg obliczen teoretycznych przy obciazeniu konstrukcyjnym 3.0¢D lub za pomoca
badania na wyboczenie przy obcigzeniu konstrukcyjnym 3.0¢D.

Dopuszczalne naprezenia w przypadku obliczeri muszg by¢ zgodne z pkt 3.7.1.

3.7.3. W przypadku osi kierowanych wytrzymalo$¢ na zginanie nalezy sprawdzi¢ za pomoca obliczen teoretycz-
nych lub przez badanie na zginanie. Poziomg statyczng site boczng przyklada si¢ w $rodku punktu sprzegu.
Wielkos¢ tej sity nalezy dobraé w taki sposob, aby wokét srodka przedniej osi powstal moment sily
0.6¢A,*g (kNm). Dopuszczalne naprezenia muszg by¢ zgodne z pkt 3.7.1.
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ZALACZNIK 7

Instalacja i specjalne wymogi
1. Ciagniki

1.1. Ciggnik moze by¢ wyposazony w co najmniej jedno mechaniczne urzadzenie sprzegajace zgodnie z pkt 2.6.
w zwigzku zalgcznikiem 5 tabela 6.

1.2, Jesli ciagnik wyposazony jest w mechaniczne urzadzenia sprzegajace okreslone w pkt 2.6, z uwzglednieniem tabeli 6
zalgcznika 5, co najmniej jedno z tych urzadzent musi mie¢ wartosci charakterystyczne D, D, S, A, 0raz Vi, 0dpo-
wiadajace maksymalnym dopuszczalnym warto$ciom charakterystycznym ciagnika podanym przez jego produ-
centa.

2. Pojazdy ciagniete

Mechaniczne urzadzenia sprzggajace pojazdow ciagnietych okreslone w pkt 2.6, z uwzglednieniem tabeli 6 zalgcz-
nika 5, stuzgce sprzezeniu pojazdu ciagnietego z ciggnikiem muszg miec co najmniej wartosci charakterystyczne D,
D, S, A, i Vinaks. odpowiadajgce maksymalnym dopuszczalnym warto$ciom charakterystycznym pojazdu ciggnietego
podanym przez jego producenta.
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