Projekt z dnia 16 marca 2006 r.
ROZPORZADZENIE
MINISTRA GOSPODARKI ”
zdnia .............. 2006r.

w sprawie wymagan, ktorym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu dzwi¢ku oraz
szczegolowego zakresu badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli
metrologicznej tych przyrzadow pomiarowychz)

Na podstawie art. 9 a ustawy z dnia 11 maja 2001 r.- Prawo o miarach (Dz. U. z 2004 r. Nr 243,
poz. 2441 z pdzn. zm.”) zarzadza sig, co nastepuje:

Rozdzial 1
Przepisy ogolne

§ 1. Rozporzadzenie okresla:

1) wymagania dotyczace konstrukcji, wykonania i charakterystyk metrologicznych, ktorym
powinny odpowiada¢ mierniki poziomu dzwigku, zwane dalej "miernikami";

2) szczegotowy zakres badan i sprawdzen wykonywanych podczas zatwierdzenia typu
miernikow;
3) zakres informacji jakie powinna zawiera¢ instrukcja obstugi miernika.

§ 2. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:
1) miernik — przyrzad pomiarowy przeznaczony do pomiaru poziomu dzwigku i poziomu
ci$nienia akustycznego dzwigkow wywotujacych u cztowieka wrazenie stuchowe;

2) miernik konwencjonalny — miernik, w ktérym wielko$cia mierzona jest poziom dzwigku
wyznaczany metoda usredniania wyktadniczego;

3) miernik catkujaco-usredniajacy — miernik, w ktorym wielko$cia mierzona jest rownowazny
poziom dzwigku;

4) miernik catkujacy — miernik, w ktorym wielko$cia mierzona jest poziom ekspozycji na
dzwiek;

5) poziom cisnienia akustycznego — wielkos¢ wyrazona w decybelach, wyznaczana wedtug
wZzoru:
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gdzie:

p — warto$¢ skuteczna ci$nienia akustycznego wyrazona w paskalach,

D Minister Gospodarki kieruje dziatem administracji rzadowej — gospodarka, na podstawie § 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa
Rady Ministrow z dnia 31 pazdziernika 2005 r. w sprawie szczegblowego zakresu dziatania Ministra Gospodarki (Dz. U. Nr 220,
poz. 1888).

% Niniejsze rozporzadzenie zostato notyfikowane Komisji Europejskiej w dniu ............. , pod numerem..............c.oc...... , zgodnie z § 4
rozporzadzenia Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu funkcjonowania krajowego sytemu notyfikacji norm i
aktow prawnych (Dz. U. Nr 239, poz. 2039 oraz z 2004 r. Nr 65, poz. 597), ktére wdraza dyrektywg 98/34/WE z dnia 22 czerwca
1998 r. ustanawiajaca procedurg udzielania informacji w zakresie norm i przepiséw technicznych (Dz. Urz. WE L 204 z 21.07.1998
r. z pézn. zm.).

» Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaly ogloszone w Dz. U. z 2005 r. Nr 163, poz. 1362
i Nr 180, poz. 1494.
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p, — wartos¢ odniesienia cisnienia akustycznego rowna 2 x 107 Pa;

6) czgstotliwosciowa charakterystyka korekcyjna — roznice migdzy poziomem sygnatu
wskazywanym przez urzadzenie wskazujace miernika i odpowiadajacym mu poziomem ustalonego
sinusoidalnego sygnatu wejsciowego o stalej amplitudzie, okre§lona jako funkcja czestotliwosci
oznaczana jednym z symboli: A, C, Z;

7) charakterystyka czasowa — wykladnicza funkcje¢ czasu majaca okreslona warto$¢ stalej
czasowej, stosowana do usredniania kwadratu chwilowego cis$nienia akustycznego, oznaczana
jednym z symboli: F, S;

8) poziom dzwigku — poziom ci$nienia akustycznego skorygowany wedlug jednej z trzech
czestotliwo$ciowych charakterystyk korekcyjnych: A, C lub Z oraz usredniony wedlug jednej z
dwoch charakterystyk czasowych: F lub S, oznaczany odpowiednio symbolami: Lar, Lcr, Lzr, Las,
Lcs, Lzs;

9) maksymalny poziom dzwigku — najwigksza warto$¢ poziomu dzwigku wystgpujaca podczas
obserwacji, oznaczanga odpowiednio symbolami: Lapmax, LcFmaxs LzFmaxs LASmaxs LeSmaxs Lzs max;

10) szczytowy poziom dzwigku C — wielko§¢ wyrazona w decybelach, wyznaczang wedtug
wzoru:
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gdzie pc(t) — chwilowe cisnienie akustyczne skorygowane wedlug czgstotliwosciowej
charakterystyki korekcyjnej C, wyrazone w paskalach;

11) rownowazny poziom dzwigku A — wielko$¢ wyrazona w decybelach, wyznaczana wedtug

WZOru:
L =10lo ! |T Pa () i dt
Aeq,T g Tl P

gdzie:
T — czas pomiaru wyrazony w sekundach,
t — zmienna catkowania reprezentujaca czas,

pa(t) — chwilowe ci$nienie akustyczne skorygowane wedlug czgstotliwosciowej charakterystyki
korekcyjnej A, wyrazone w paskalach;

12) ekspozycja A na dzwigk — wielko§¢ wyrazona w paskalach do kwadratu razy sekunda,
wyznaczana wedlug wzoru:

Ea = joT[pA O] dt;

13) poziom A ekspozycji na dzwigk — wielko$¢ wyrazona w decybelach, wyznaczana wedlug

WZOru:
E
Po To

gdzie T, — czas odniesienia rowny 1 s;

14) ptaska charakterystyka czgstotliwo$ciowa (FLAT) — charakterystyke czgstotliwo$ciowa,
ktoérej wartosci wzgledne sa réwne 0 dB co najmniej w zakresie czgstotliwosci od 31,5 Hz do 8
kHz, ktéra moze by¢ dostgpna w mierniku;
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15) punkt odniesienia mikrofonu — punkt wybrany na mikrofonie lub w jego poblizu, ktory
okresla potozenie mikrofonu w przestrzeni,

16) kierunek  odniesienia — kierunek okreSlony do wyznaczania charakterystyk
metrologicznych miernika w polu akustycznym, w szczegélnosci czgstotliwosciowych
charakterystyk korekcyjnych oraz charakterystyk kierunkowosci;

17) orientacja odniesienia — orientacj¢ przestrzenng miernika okreslona w celu sprawdzania
zgodnos$ci z wymaganiami niniejszego rozporzadzenia dotyczacymi emisji pol o czgstotliwosciach
radiowych oraz wrazliwosci na oddziatywanie takich pol;

18) kat padania fali akustycznej — kat zawarty migdzy kierunkiem odniesienia a prosta taczaca
srodek akustyczny zrodta dzwigku z punktem odniesienia mikrofonu miernika;

19) zakres pomiarowy — zakres warto$ci poziomu dzwigku A sygnalu sinusoidalnego,
wyrazonych w decybelach, ktore moga by¢ zmierzone za pomoca miernika w granicach bledoéw
dopuszczalnych liniowosci bez uaktywniania sygnalizacji przesterowania lub sygnalizacji zbyt
malego wysterowania;

20) zakres poziomu - zakres nominalnych warto$ci poziomu dzwigku, wyrazonych
w decybelach, ktore moga by¢ zmierzone przy okreslonym ustawieniu przetacznikow miernika;

21) poziom ci$nienia akustycznego odniesienia — warto$§¢ poziomu ci$nienia akustycznego
wskazang w celu sprawdzania charakterystyk metrologicznych miernika;

22) zakres odniesienia — zakres poziomu obejmujacy poziom cisnienia akustycznego
odniesienia, wskazany w celu sprawdzania charakterystyk metrologicznych miernika;

23) czestotliwo$¢ wzorcowania — wartos¢ nominalng czgstotliwosci z zakresu od 160 Hz do
1250 Hz sinusoidalnego sygnalu akustycznego wytwarzanego przez kalibrator akustyczny
stosowany do sprawdzania i regulacji miernika;

24) btad liniowo$ci — roznicg migdzy wskazywanym poziomem sygnalu a oczekiwanym
poziomem sygnatu, okreslona przy danej czgstotliwosci;
25) zakres liniowosci — zakres wartosci poziomu dzwigku, okreslony dla danego zakresu

poziomu i przy danej czestotliwosci, dla ktorych biad liniowosci miesci si¢ w dopuszczalnych
granicach;

26) impuls tonowy — sygnat sktadajacy si¢ z jednego lub wigkszej catkowitej liczby okresow
przebiegu sinusoidalnego o okreslonej czgstotliwosci, ktory rozpoczyna si¢ i konczy w momencie
przejscia tego przebiegu przez warto$¢ zerowa;

27) odpowiedz na impuls tonowy — rdznicg¢ migdzy:

a) maksymalnym poziomem dzwigku wskazywanym przez miernik konwencjonalny,

b) rownowaznym poziomem dzwigku wskazywanym przez miernik catkujaco-usredniajacy
albo

¢) poziomem ekspozycji na dzwigk wskazywanym przez miernik catkujacy

- dla elektrycznego sygnatu wejSciowego w postaci impulsu tonowego, a poziomem
wskazywanym przez miernik dla ustalonego elektrycznego sinusoidalnego sygnalu wejsciowego,
z ktorego wydzielono impuls tonowy;

28) akustyczne pole swobodne — pole akustyczne w o$rodku jednorodnym i izotropowym,
w ktorym wplyw ograniczajacych go powierzchni na fale akustyczne jest pomijalny;

29) klasa doktadnosci —  klas¢ miernikow spehiajacych okres§lone wymagania
metrologiczne, ktorych btedy charakterystyk metrologicznych sa zawarte w wyznaczonych
granicach.
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Rozdzial 2

Wymagania w zakresie konstrukeji i wykonania miernikéw

§ 3. Rozrdznia si¢ dwie klasy doktadnosci miernikow: 11 2.

§ 4. 1. Miernik powinien mierzy¢ co najmniej jedna z nastgpujacych wielkosci:
1)poziom dzwigku A usredniony wedlug charakterystyki czasowej F;
2)rownowazny poziom dzwigku A;

3)poziom A ekspozycji na dzwigk.

2. Miernik klasy doktadnosci 1 powinien by¢é wyposazony w uklad czestotliwosciowej
charakterystyki korekcyjnej C.

3. Miernik umozliwiajacy pomiar szczytowego poziomu dzwigku C sygnalow nieustalonych
powinien rowniez mierzy¢ poziom dzwigku C sygnatow ustalonych.

§ 5.1 W skitad miernika wchodza w szczegolnosci:
1) mikrofon pomiarowy elektrostatyczny;
2) przedwzmacniacz mikrofonowy;

3) analogowy, cyfrowy lub analogowo-cyfrowy procesor sygnatowy realizujacy funkcje
wzmacniania  sygnalu, ksztaltowania charakterystyki czgstotliwosciowej uktadu pomiarowego,
wyznaczania kwadratu chwilowego cisnienia akustycznego oraz usredniania lub catkowania
sygnatu wzgledem czasu;

4) urzadzenie wskazujace;

5) uktad sygnalizacji przesterowania;

6) uktad zasilania z uktadem sygnalizacji stanu zasilania.

2. Do miernika powinna by¢ dolaczona instrukcja obstugi, zawierajaca co najmniej informacje,
o ktérych mowa w § 40.

§ 6. 1. Konstrukcja miernika powinna umozliwia¢ doprowadzenie elektrycznego sygnatu
pomiarowego do wejscia czgsci elektrycznej miernika.

2. Uktad elektryczny przeznaczony do doprowadzenia elektrycznego sygnatu pomiarowego
powinien by¢ dotaczany do miernika w miejscu dotaczenia mikrofonu, o ktorym mowa w § 5 ust. 1
pkt 1, po odlaczeniu tego mikrofonu od czesci elektrycznej miernika.

§ 7. Konstrukcja miernika powinna umozliwia¢ jego sprawdzanie 1 utrzymywanie
prawidtowosci jego wskazan za pomoca kalibratora akustycznego zgodnego z norma PN-EN
60942:2005.

§ 8. Miernik konwencjonalny powinien by¢ wyposazony w uktad zapewniajacy usrednianie
sygnatu wedlug charakterystyki czasowej F.

§ 9.1. Miernik moze mie¢ wigcej niz jeden zakres poziomu.

2. Jezeli miernik ma wigcej niz jeden zakres poziomu, powinien by¢ wyposazony w przelacznik
zakresOw.

§ 10. Urzadzenie wskazujace miernika powinno wskazywaé¢ wyniki pomiaru z rozdzielczo$cia
nie gorsza niz 0,1 dB, w zakresie co najmniej 60 dB przy dowolnym wybranym zakresie poziomu.

§ 11.1 Miernik moze wskazywaé warto$¢ co najmniej jednej z nastgpujacych wielkosci:

1) poziomu dzwigku;



2) rbwnowaznego poziomu dzwigku;
3) poziomu ekspozycji na dzwigk.

2. W mierniku mogacym wskazywa¢ warto$ci wigcej niz jednej wielkosci nalezy zapewnic
mozliwos¢ identyfikowania wskazywanych wielkosci.

3. Mierzona wielko$¢ akustyczna powinna by¢ jednoznacznie wskazywana przez odpowiednia
informacj¢ prezentowana przez urzadzenie wskazujace lub przez ustawienie przetacznikdéw
miernika.

§ 12. Jezeli miernik jest przyrzadem zawierajacym kilka niezaleznych kanatow
pomiarowych, to wymagania okreslone w rozporzadzeniu dotycza kazdego z tych kanatow.

§ 13. Miernik catkujaco-usredniajacy klasy doktadnosci 1 oraz miernik catkujacy klasy
doktadnos$ci 1 powinien by¢ wyposazony w urzadzenie do odmierzania czasu, ktore wskazuje:

1) czas, ktory uptynat od chwili rozpoczgcia pomiaru do konca okresu catkowania albo
2) przedzial czasu, w ktérym jest wykonywane catkowanie.

§ 14. Miernik umozliwiajacy pomiar maksymalnego poziomu dzwigku przy okreslonej
charakterystyce czasowej oraz szczytowego poziomu dzwigku C powinien by¢ wyposazony w
uktad podtrzymywania wskazania.

§ 15. Miernik przeznaczony do pomiaru réwnowaznego poziomu dzwigku A, poziomu
ekspozycji na dzwigk, maksymalnego poziomu dzwigku i szczytowego poziomu dzwigku C
powinien by¢ wyposazony w urzadzenie do kasowania zawarto$ci ukladu pamigciowego i
inicjowania nowego pomiaru, przy czym uzywanie tego urzadzenia nie powinno powodowaé
niepozadanych zmian wskazan miernika oraz znieksztatcania danych zapamigtanych wczesnie;.

§ 16. Miernik z urzadzeniem wskazujacym cyfrowym powinien by¢ wyposazony w uktad
sygnalizacji zbyt matego wysterowania.

§ 17. Jezeli konstrukcja miernika umozliwia dotaczanie do niego urzadzen zewngtrznych,
takich jak filtry pasmowe lub rejestrator, to zmiany charakterystyk metrologicznych miernika
spowodowane dotaczeniem tych urzadzen nie powinny przekracza¢ wartosci granicznych
okreslonych przez producenta.

§ 18.1. W mierniku, ktory jest wyposazony w analogowe elektryczne wyjscie sygnatowe,
dotaczenie do tego wyjscia dowolnego biernego uktadu elektrycznego bez zmagazynowanej energii
elektrycznej, tacznie zuktadem zwierajacym to wyjscie, nie powinno zmienia¢ wyniku
wykonywanego pomiaru o wigcej niz 0,2 dB.

2. Zmiany poziomu sygnatu wskazywane przez urzadzenie wskazujace miernika i
odpowiadajace im zmiany poziomu sygnatu na wyjsciu analogowym lub cyfrowym miernika
powinny by¢ réwne, przy czym warto$¢ bezwzgledna réznicy migdzy tymi zmianami nie powinna
przekracza¢ 0,1 dB.

§ 19. Na obudowie miernika powinny by¢ zamieszczone w sposob trwaly i1 czytelny
nastg¢pujace informacje:

1) nazwa lub znak producenta;
2) oznaczenie typu i numer fabryczny miernika;

3) klasa doktadno$ci miernika.
Rozdziat 3

Wymagania w zakresie charakterystyk metrologicznych

§ 20.1. Wymagania dotyczace -charakterystyk metrologicznych miernika powinny by¢
spelnione po uplywie okreslonego czasu, liczac od chwili wlaczenia zasilania miernika, przy czym



czas ten nie powinien by¢ dtuzszy niz 120 s.

2. Przed wlaczeniem zasilania miernika nalezy umozliwi¢ osiagnigcie przez miernik stanu
rownowagi klimatycznej w istniejacych warunkach uzytkowania.

§ 21.1. Warto$¢ bezwzgledna maksymalnej roéznicy migdzy warto$ciami poziomu dzwigku
zmierzonymi dla dowolnych dwodch katéw padania fali akustycznej zawartych w danym przedziale
katow okreslonym wzgledem kierunku odniesienia nie powinna przekracza¢ wartosci okreslonych
w zataczniku nr 1 do rozporzadzenia.

2. Wymagania, okreslone w zataczniku nr 1 do rozporzadzenia, odnosza si¢ do warunkéw pola
swobodnie biegnacych fal akustycznych dochodzacych do miernika pod dowolnym katem
z podanych przedziatéw, tacznie z katem odpowiadajacym kierunkowi odniesienia.

§ 22. 1. Wartosci wzgledne czgstotliwosciowych charakterystyk korekcyjnych A, C i1 Z
miernika oraz ich bledy dopuszczalne, uwzgledniajace rozszerzona niepewnos$¢ pomiaru, okresla
zalacznik nr 2 do rozporzadzenia.

2. Warto$ci, okreslone w zalaczniku nr 2 do rozporzadzenia, odnosza si¢ do wszystkich
zakresow poziomu miernika idotycza sygnatu w postaci ptlaskich, swobodnie biegnacych fal
akustycznych dochodzacych do mikrofonu miernika z kierunku odniesienia.

3. Jezeli w mierniku jest dostgpna plaska charakterystyka czgstotliwosciowa (FLAT) to jej
btedy dopuszczalne nie powinny by¢ wigksze niz wartosci, okres§lone w zataczniku nr 2 do
rozporzadzenia.

4. Jezeli do wejscia czgsci elektrycznej miernika doprowadza si¢ ustalony elektryczny sygnat
sinusoidalny o czegstotliwosci 1 kHz 1 takiej warto$ci, by wskazanie miernika przy wybranym
zakresie odniesienia i wlaczonej czgstotliwosciowej charakterystyce korekcyjnej A bylo rowne
poziomowi ci$nienia akustycznego odniesienia, to zmiana wskazania miernika po wiaczeniu
czgstotliwosciowej charakterystyki korekcyjnej C Iub Z albo plaskiej charakterystyki
czestotliwosciowej (FLAT), powigkszona o rozszerzona niepewno$¢ pomiaru, nie powinna
przekracza¢ + 0,4 dB.

5. Wymaganie, o ktorym mowa w ust. 4, nie dotyczy wskazan szczytowego poziomu
dzwigku C.

§ 23. Réznice miedzy zmierzonymi wartosciami poprawek uwzgledniajacych wplywy
nominalnej charakterystyki czgstotliwo$ciowej mikrofonu, o ktérym mowa w § 5 ust. 1 pkt 1, oraz
wptywy odbicia i ugigcia fal akustycznych a warto§ciami nominalnymi tych poprawek okreslonymi
przez producenta, powigkszone o rozszerzona niepewnos¢ pomiaru, nie powinny przekraczac
dwoch trzecich wartosci bledéw dopuszczalnych, o ktérych mowa w zataczniku nr 2 do
rozporzadzenia.

§ 24.1. Miernik, w ktorym do wejScia czesci elektrycznej jest doprowadzony sygnal
elektryczny za pomoca ukladu, o ktorym mowa w § 6 ust. 2, powinien spetnia¢ nastgpujace
wymagania:

1) zakres liniowo$ci miernika, okreslony dla zakresu odniesienia przy czgstotliwosci 1 kHz,
powinien by¢ rowny co najmniej 60 dB;

2) blad liniowo$ci miernika, powigkszony o rozszerzona niepewno$¢ pomiaru, nie powinien
przekraczac:

a)t 1,1 dB — dla miernikéw klasy doktadnosci 1,
b)+ 1,4 dB — dla miernikow klasy doktadnosci 2;

3) dowolna zmiana poziomu sygnalu wejSciowego z zakresu od 1 dB do 10 dB powinna
wywolywa¢ taka sama zmiang wskazania miernika, przy czym blad zmiany wskazania,
powigkszony o rozszerzona niepewno$¢ pomiaru, nie powinien przekraczaé:
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a) £ 0,6 dB — dla miernikéw klasy doktadnosci 1,

b) = 0,8 dB — dla miernikow klasy doktadnosci 2.

2. Wymagania, o ktorych mowa w ust. 1 pkt 2 i 3, powinny by¢ spelnione w calym zakresie
pomiarowym przy dowolnej czgstotliwosci z pasma przenoszenia miernika, dla kazdej
charakterystyki czestotliwosciowej miernika.

3. W przypadku miernika konwencjonalnego zakresy liniowosci odpowiadajace sasiadujacym
zakresom poziomu przy czg¢stotliwosci 1 kHz powinny zachodzi¢ na siebie w przedziale nie
mniejszym niz 30 dB.

4. W przypadku miernika caltkujaco-usredniajacego i miernika catkujacego przedzial, o ktorym
mowa w ust. 3, nie powinien by¢ mniejszy niz 40 dB.

§ 25.1. Poziom szumo6w wilasnych miernika, okre§lony jako wskazanie miernika po zastapieniu
mikrofonu uktadem, o ktorym mowa w § 6 ust. 2, przy czym wejscie tego uktadu jest obciazone

elektrycznie w sposob okreslony przez producenta, nie powinien by¢ wigkszy niz odpowiadajaca
tym warunkom warto$¢ okreslona przez producenta.

2. Jezeli miernik z mikrofonem, o ktorym mowa w § 5 ust. 1 pkt 1, jest umieszczony
w miejscu, w ktérym poziom ci$nienia akustycznego dzwigkéw dochodzacych do mikrofonu jest co
najmniej o 6 dB mniejszy niz wskazanie, o ktorym mowa w ust. 1, to wskazanie przyrzadu nie
powinno by¢ wigksze niz odpowiadajaca tym warunkom warto$¢ okreslona przez producenta.

3. Wymagania, o ktéorych mowa w ust. 1 i 2, dotycza warunkéw odniesienia, o ktorych mowa
w § 38, oraz wszystkich charakterystyk czestotliwosciowych miernika.

§ 26.1. W mierniku konwencjonalnym charakterystyce czasowej F odpowiada stata czasowa
uktadu usredniajacego o wartos$ci 125 ms, natomiast charakterystyce czasowej S — stata czasowa
o wartosci 1 s.

2. Szybko$¢ zmniejszania si¢ wskazania miernika po natychmiastowym wylaczeniu ustalonego
sinusoidalnego wejsciowego sygnatu elektrycznego o czgstotliwosci 4 kHz powinna mie¢ warto$¢:

1) nie mniejsza niz 25 dB/s — dla charakterystyki czasowej F;
2) z zakresu od 3,4 dB/s do 5,3 dB/s — dla charakterystyki czasowej S.

3. Zmiana wskazania miernika spowodowana zmiana charakterystyki czasowej z F na S
podczas pomiaru ustalonego sinusoidalnego sygnatu elektrycznego o czgstotliwosci 1 kHz,
powigkszona o rozszerzona niepewnos¢ pomiaru, nie powinna przekracza¢ + 0,3 dB.

§ 27.1. Wartosci odniesienia odpowiedzi miernika na impuls tonowy o czg¢stotliwosci 4 kHz 1
btedy graniczne dopuszczalne tej odpowiedzi dla charakterystyk czgstotliwosciowych A, C i Z
dotyczace:

1) miernika konwencjonalnego oraz:
a) charakterystyki czasowej F - okresla zatacznik nr 3 do rozporzadzenia,
b) charakterystyki czasowej S - okresla zalacznik nr 4 do rozporzadzenia,

2) miernika catkujaco — usredniajacego nie wskazujacego poziomu ekspozycji na dzwigk oraz
miernika catkujacego - okresla zatacznik nr 5 do rozporzadzenia.
2. Poziom ekspozycji na dzwigk dla impulsu tonowego w przypadku miernika catkujaco —

usredniajacego, o ktorym mowa w ust. 1 pkt 2, oblicza si¢ na podstawie wyniku pomiaru
réwnowaznego poziomu dzwigku L., wedtug wzoru:

Le = Leq,r + 10 log (T/To)
gdzie:

T — czas pomiaru wyrazony w sekundach,



To — czas odniesienia rowny 1 s.

3. Wymagania, okreslone w zalacznikach nr 3 — 5 do rozporzadzenia, powinny by¢ spetnione
dla zakresu odniesienia miernika oraz dla ustalonego elektrycznego sinusoidalnego sygnatu
wejsciowego, z ktorego wydzielono impuls tonowy, majacego poziom zawarty w przedziale od
powigkszonej o 10 dB wartosci odpowiadajacej dolnej granicy zakresu liniowosci do pomniejszonej
o 3 dB wartosci odpowiadajacej gornej granicy zakresu liniowosci.

§ 28.1. Jezeli do wejscia czesci elektrycznej miernika calkujaco-usredniajacego doprowadza
si¢ sygnat w postaci dowolnego ciagu impulséw tonowych o czgstotliwosci 4 kHz majacych:

1) jednakowa amplitudg;
2) jednakowy czas trwania z zakresu od 0,25 ms do 1 s

- to réznica migdzy wartoscia rdéwnowaznego poziomu dzwigku zmierzong dla sygnatu
impulsowego a warto$cia tej samej wielkosci zmierzona dla sygnatu ustalonego o tej samej
amplitudzie powinna by¢ rdwna rdznicy Orr obliczonej wedlug wzoru:

Orer = 10 log (NTimp/T)
gdzie:
N — liczba impulséw tonowych zawartych w danym ciagu,
Timp — czas trwania kazdego impulsu tonowego, wyrazony w sekundach,
T — catkowity czas pomiaru, wyrazony w sekundach.

2. Dopuszczalne btedy réznicy warto$ci zmierzonych, w zaleznos$ci od czasu trwania impulsu
tonowego, powinny by¢ rowne bigdom granicznym dopuszczalnym, okreslonym w zataczniku nr 5
do rozporzadzenia.

3. Wymagania, o ktérych mowa w ust. 1 i 2, powinny by¢ spetnione dla zakresu odniesienia
miernika, dla dostepnych czgstotliwosciowych charakterystyk korekcyjnych oraz dla sygnatu
ustalonego majacego poziom zawarty w przedziale, o ktérym mowa w § 27 ust. 3.

§ 29.1. Uktad sygnalizacji przesterowania miernika powinien dziata¢, gdy poziom sygnatu
doprowadzonego do wejscia czgsci elektrycznej miernika przekracza gorna granicg zakresu
liniowo$ci, jednak zanim btad liniowosci przekroczy warto$¢ dopuszczalna.

2. Wymaganie, o ktorym mowa w ust. 1, powinno by¢ speinione dla wszystkich zakresow
poziomu miernika oraz dla kazdej czgstotliwosci z zakresu:

1) od 31,5 Hz do 12,5 kHz — dla miernika klasy doktadnosci 1;
2)od 31,5 Hz do 8 kHz — dla miernika klasy doktadnosci 2.

3. Jezeli do wejscia czgsci elektrycznej miernika doprowadza si¢ kolejno sygnaty w postaci
dodatnich, a nast¢pnie ujemnych potokresow przebiegu sinusoidalnego, ktore rozpoczynaja si¢
i koncza w chwili przejécia tego przebiegu przez warto$¢ zerowa i maja amplitudy o warto$ci
najmniejszej sposrod tych, ktore powoduja zadziatanie ukladu sygnalizacji przesterowania, to
warto$¢ bezwzgledna réznicy migdzy poziomem sygnatu zmierzonym dla potokresow dodatnich
apoziomem sygnalu zmierzonym dla potokresow ujemnych, powigkszona o rozszerzona
niepewnos$¢ pomiaru, nie powinna by¢ wigksza niz 1,8 dB.

4. W mierniku konwencjonalnym podczas pomiarow przy charakterystyce czasowej F lub S
uktad sygnalizacji przesterowania powinien dziata¢ przez caly czas trwania warunkéw
przesterowania, jednak nie krocej niz 1 s.

5. W mierniku catkujaco-usredniajacym lub catkujacym sygnalizacja przesterowania powinna:
1) dziata¢ przez caly czas trwania warunkow przesterowania;

2) by¢ podtrzymywana do chwili skasowania wyniku pomiaru.
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6. Wymagania, o ktorych mowa w ust. 5, powinny by¢ spelnione réwniez w przypadku
pomiaru maksymalnego poziomu dzwigku, szczytowego poziomu dzwigku C oraz innych wielko$ci
obliczanych podczas trwania pomiaru lub wskazywanych po zakonczeniu pomiaru.

§ 30.1. Uklad sygnalizacji zbyt matego wysterowania powinien dziataé:
1) gdy wskazanie miernika jest mniejsze niz odpowiednia dolna granica okreslona przez
producenta, jednak zanim btad liniowos$ci w tych warunkach przekroczy warto$¢ dopuszczalna;

2) co najmniej przez czas trwania warunkow zbyt matego wysterowania, jednak nie krocej niz

ls.

2. Dziatanie ukfadu sygnalizacji zbyt malego wysterowania nie jest wymagane podczas
pomiaru przy zakresach poziomu obejmujacych najmniejsze mierzone wartosci poziomu sygnatu,
jezeli wartosci dolnej granicy zakresu liniowosci okreslone dla takich zakresOw poziomu wynikaja
z wplywu szuméw wiasnych miernika.

§ 31.1. Jezeli miernik moze wskazywac warto$ci szczytowego poziomu dzwigku C, to zakres
wskazan tej wielko$ci, przynajmniej na zakresie odniesienia, nie powinien by¢ mniejszy niz 40 dB.

2. Warto$ci roznicy migdzy wskazaniem szczytowego poziomu dzwigku C (Lcpeak), dla sygnatu
nieustalonego a wskazaniem poziomu dzwigcku C (L¢), dla sygnatu ustalonego o tej samej
amplitudzie, powigkszone o rozszerzona niepewnos$¢ pomiaru oraz btedy dopuszczalne tej rdéznicy,
w przypadku, gdy do wejscia czesci elektrycznej miernika wskazujacego szczytowy poziom
dzwigku C doprowadza si¢ sygnaty nieustalone w postaci pojedynczych okresow, a takze kolejno
pojedynczych dodatnich i ujemnych pétokreséw przebiegu sinusoidalnego wydzielonych z sygnatu
ustalonego, zaczynajacych sig i konczacych w momencie przej$cia tego przebiegu przez warto$¢
zerowa, okresla zalacznik nr 6 do rozporzadzenia.

§ 32.Jezeli do wejscia elektrycznego jednego z kanaldow miernika wielokanalowego
doprowadza si¢ sygnat elektryczny, ktoremu odpowiada wskazanie miernika w tym kanale rowne
gornej granicy zakresu liniowosci, to w kazdym z pozostalych kanatow, po odlaczeniu od nich
mikrofonow, gdy wejscia elektryczne tych kanaldéw sa obciazone w sposob okreslony przez
producenta, zmierzony poziom sygnatu powinien by¢ mniejszy od tego wskazania o co najmniej 70
dB.

§ 33.1. W zakresie ci$nienia statycznego od 85 kPa do 108 kPa odchylenie wskazania miernika
od warto$ci wskazywanej przy ci$nieniu statycznym odniesienia, powigkszone o rozszerzona
niepewno$¢ pomiaru, nie powinno przekraczac:

1)£0,7 dB — dla miernikow klasy doktadnosci 1;
2)+ 1,0 dB — dla miernikow klasy doktadnosci 2.

2. W zakresie cis$nienia statycznego od 65 kPa do mniej niz 85 kPa odchylenie wskazania
miernika od warto$ci wskazywanej przy ci$nieniu statycznym odniesienia, powigkszone o
rozszerzona niepewno$¢ pomiaru, nie powinno przekraczac:

1)+ 1,2 dB — dla miernikéw klasy doktadnosci 1;
2)£1,9dB — dla miernikéw klasy doktadnosci 2.

§ 34.1. W zakresie temperatury powietrza od —10 °C do +50 °C odchylenie wskazania
miernika klasy doktadnosci 1 od wartosci wskazywanej przy temperaturze odniesienia,
powigkszone o rozszerzong niepewnos¢ pomiaru, nie powinno przekracza¢ + 0,8 dB.

2. W zakresie temperatury powietrza od 0 °C do +40 °C odchylenie wskazania miernika klasy
doktadnos$ci 2 od warto$ci wskazywanej przy temperaturze odniesienia, powigkszone o rozszerzona
niepewno$¢ pomiaru, nie powinno przekracza¢ + 1,3 dB.

3. Jezeli w sklad miernika wchodza urzadzenia przeznaczone do pracy w otoczeniu o
kontrolowanych warunkach srodowiskowych, zakres temperatury powietrza, o ktorym mowa w ust.
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1 12, w przypadku tych urzadzen moze by¢ ograniczony do przedziatu od +5 °C do +35 °C, przy
czym przedziat ten nie ma zastosowania do mikrofonu, o ktéorym mowa w § 5 ust. 1 pkt 1.

4. W zakresach temperatury powietrza, o ktorych mowa w ust. 1 - 3, przy wilgotnosci
wzglednej z zakresu od 30 % do 70 %, btad liniowos$ci na zakresie odniesienia przy czgstotliwosci 1
kHz w zakresie liniowos$ci ustalonym przez producenta powinien miesci¢ si¢ w granicach, o ktorych
mowa w § 24 ust. 1 pkt 21 3.

§ 35.1. W zakresie wilgotnosci wzglednej od 25 % do 90 % odchylenie wskazania miernika
od warto$ci wskazywanej przy wilgotnosci wzglednej odniesienia, powigkszone o rozszerzona
niepewno$¢ pomiaru, nie powinno przekraczac:

1)+ 0,8 dB — dla miernikow klasy doktadnosci 1;
2)+ 1,3 dB — dla miernikow klasy doktadnosci 2.

2. Wymaganie, o ktorym mowa w ust. 1, powinno by¢ spelione przy dowolnej wartosci
temperatury powietrza z zakresow, o ktorych mowa w § 34 ust. 1 - 3, odpowiednio do klasy
miernika, jednak z wytaczeniem tych kombinacji temperatury powietrza i wilgotnosci wzglednej, z
ktorych wynika temperatura punktu rosy wigksza niz +39 °C lub mniejsza niz —15 °C.

§ 36.1. Oddziatujace na miernik elektrostatyczne wytadowania kontaktowe przy réznicy
potencjatow z zakresu do + 4 kV wzgledem potencjatu ziemi oraz elektrostatyczne wytadowania w
powietrzu przy réznicy potencjalow z zakresu do = 8 kV wzgledem potencjatu ziemi nie powinny
powodowaé trwatego pogorszenia jakiejkolwiek charakterystyki metrologicznej miernika lub
trwalej utraty jakiejkolwiek funkcji miernika.

2. Pogorszenie charakterystyki metrologicznej lub wutrata funkcji miernika wskutek
oddziatywania wytadowan, o ktorych mowa w ust. 1, moze mie¢ jedynie charakter czasowy, jednak
wytadowania te nie powinny powodowa¢ zmian:

1) stanu pracy miernika;
2) konfiguracji miernika;
3) informacji zarejestrowanych w pamigci miernika.

§37.1. Ze wzgledu na wymagania dotyczace emisji pol elektromagnetycznych
o czgstotliwosciach radiowych oraz wrazliwosci na oddzialywanie takich pol rozrdznia sig
nast¢pujace rodzaje miernikow:

1) mierniki grupy X, bgdace przyrzadami samodzielnymi o zasilaniu bateryjnym, ktore nie
wymagaja zewngtrznych potaczen z innymi przyrzadami w celu pomiaru poziomu dzwigku;

2) mierniki grupy Y, bedace przyrzadami samodzielnymi o zasilaniu sieciowym, ktdre nie
wymagaja zewngtrznych potaczen z innymi przyrzadami w celu pomiaru poziomu dzwigku;

3) mierniki grupy Z, bgdace przyrzadami sktadajacymi si¢ z dwodch lub wigkszej liczby
urzadzen wymagajacych polaczenia w celu zapewnienia normalnego funkcjonowania miernika,
przy czym poszczegolne urzadzenia skltadowe traktowane oddzielnie moga by¢ o zasilaniu
bateryjnym lub sieciowym.

2. Poziom natgzenia pola elektromagnetycznego o czgstotliwosci radiowe] emitowanego
z ktoregokolwiek miejsca na obudowie miernika, okreslony wzglgdem warto$ci 1 pV/m, mierzony
w odlegtosci 10 m za pomoca odbiornika pomiarowego spetniajacego wymagania okreslone
w normie PN-CISPR 16-1:1997 rozdziat 2, nie powinien przekracza¢ 30 dB dla czgstotliwosci
z zakresu od 30 MHz do 230 MHz, oraz 37 dB dla czgstotliwos$ci z zakresu od 230 MHz do 1 GHz.

3. Zaburzenia wprowadzane do publicznej sieci zasilajacej przez mierniki nalezace do grupy Y
lub grupy Z nie powinny przekracza¢ wartosci granicznych, okreslonych w zataczniku nr 7 do
rozporzadzenia.
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4. Oddzialujace na miernik:

1) jednorodne pole magnetyczne o czgstotliwosci sieci zasilajacej 1 wartosci skutecznej
nat¢zenia 80 A/m;

2) pole elektromagnetyczne o czgstotliwosciach z zakresu od 26 MHz do 1 GHz i wartosci
skutecznej natezenia 10 V/m modulowane amplitudowo sygnatem sinusoidalnym o czgstotliwosci 1
kHz przy glebokosci modulacji 80 %

- nie powinno powodowa¢ w mierniku zmian, o ktéorych mowa w § 36 ust. 2.

5.Jezeli do mikrofonu miernika doprowadza si¢ sinusoidalny sygnat akustyczny o
czestotliwosci 925 Hz wywotujacy wskazanie poziomu dzwigku A lub réwnowaznego poziomu
dzwigku A réwne 74 dB + 1 dB, to odchylenie od tej wartosci spowodowane wiaczeniem pola
magnetycznego, o ktorym mowa w ust. 4 pkt 1 lub pola elektromagnetycznego, o ktérym mowa w
ust. 4 pkt 2, powigkszone o rozszerzona niepewnos$¢ pomiaru, nie powinno przekraczac:

1)+ 1,3 dB — dla miernikoéw klasy doktadnosci 1;
2)+£2,3dB — dla miernikéw klasy doktadnosci 2.

6. Mierniki nalezace do grupy Y lub grupy Z, majace przylacze wejsciowe lub przytacze
wyjsciowe zasilania pradem przemiennym, powinny by¢ odporne na:

1) przenikajace niesymetrycznie zakldcenia o czgstotliwosciach radiowych z zakresu od 0,15
MHz do 80 MHz, majace posta¢ napigcia o wartosci skutecznej okreslonej bez modulacji jako
rownej 10 V, zmodulowanego amplitudowo sygnatem sinusoidalnym o czg¢stotliwosci 1 kHz przy
glgbokosci modulacji 80 %, wytwarzanego przez zrddlo o impedancji wyjsciowej 150 Q;

2) krotkotrwate stany nieustalone w systemie publicznej sieci zasilajacej, majace postac
napigcia o wartosci szczytowej 2 kV 1 czgstotliwo$ci powtarzania 5 kHz;

3) krétkotrwate spadki napigcia zasilania, przerwy napigcia zasilania iudary napigciowe,
zgodnie z tablica nr 4 normy PN-EN 61000-6-2:2003.

7. Mierniki nalezace do grupy Z, majace przylacza sygnatowe lub przylacza sterowania,
powinny by¢ odporne na:

1) przenikajace niesymetrycznie zaktocenia o czgstotliwosciach radiowych z zakresu od 0,15
MHz do 80 MHz majace posta¢ niemodulowanego napigcia o wartosci skutecznej 10 V, zgodnie z
tablica nr 2 normy PN-EN 61000-6-2:2003;

2) krotkotrwate stany nieustalone w systemie publicznej sieci zasilajacej majace postac
napigcia o wartosci szczytowej 2 kV 1 czgstotliwosci powtarzania 5 kHz, zgodnie z tablica nr 2
normy PN-EN 61000-6-2:2003.

8. Wymaganie, o ktorym mowa w ust. 7 pkt 1, powinno by¢ spetnione, gdy dlugos¢
ktoregokolwiek kabla taczacego poszczegodlne czgsci miernika przekracza 3 m.

§ 38. Ustala si¢ nastepujace warunki odniesienia dla miernikow:
1) temperatura powietrza: 23 °C;
2) ci$nienie statyczne: 101,325 kPa;
3) wilgotnos$¢ wzgledna: 50 %.
Rozdzial 4

Szczegolowy zakres badan i sprawdzen wykonywanych podczas zatwierdzenia typu
miernikow oraz zakres informacji jakie powinna zawiera¢ instrukcja obstugi miernika

§ 39. Zakres badan typu wykonywanych w celu zatwierdzenia typu miernikow obejmuje:
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1) ogledziny zewngtrzne, w tym sprawdzenie, czy miernik spelnia wymagania dotyczace
konstrukcji i wykonania, o ktérych mowa w rozdziale 2 rozporzadzenia;

2) sprawdzenie:

a) czy instrukcja obstugi miernika zawiera informacje, o ktérych mowa w § 40 w zakresie
dotyczacym funkcji, w ktére wyposazony jest miernik,

b) wskazania miernika przy czgstotliwo$ci wzorcowania,
c) charakterystyki kierunkowo$ci miernika,

d) co najmniej jednej czestotliwosciowej charakterystyki korekcyjnej miernika w swobodnym
polu akustycznym,

e) wszystkich czgstotliwosciowych charakterystyk korekcyjnych miernika za pomoca
sygnatoéw elektrycznych,

f) wptywu odbicia 1 wugigcia fal akustycznych, wpltywu nominalnej charakterystyki
czgstotliwosciowej mikrofonu oraz wplywu ostony przeciwwietrznej na wskazania miernika,

g) podanych przez producenta réznic miedzy wskazaniem miernika w warunkach
akustycznego pola swobodnego a wskazaniem w warunkach pobudzenia mikrofonu za pomoca
kalibratora wieloczgstotliwo$ciowego lub pobudnika elektrostatycznego,

h) liniowosci,

1) poziomu szumow wiasnych,

J) stalych czasowych zanikania sygnatu dla charakterystyk czasowych F 1 S,

k) odpowiedzi miernika na impuls tonowy,

1) odpowiedzi miernika catkujaco-usredniajacego na ciag impulsoOw tonowych,

m)wskaznika przesterowania i wskaznika zbyt matego wysterowania,

n) wskazania wartosci szczytowego poziomu dzwigku C, jezeli miernik moze wskazywac te
wielko$¢,

o) funkcji kasowania wskazania w urzadzeniu wskazujacym miernika, jezeli miernik jest
wyposazony w taka funkcje,

p) wyjscia elektrycznego, jezeli miernik jest wyposazony w takie wyjscie,

q) urzadzen do odmierzania czasu, jezeli miernik jest wyposazony w takie urzadzenia,

r) przestuchu mi¢dzy kanatami, jezeli miernik jest urzadzeniem wielokanatowym,

s) wplywu napigcia zasilania na wskazanie miernika;

3) badanie:

a) wplywu ci$nienia statycznego na charakterystyki metrologiczne miernika,

b) wplywu temperatury na charakterystyki metrologiczne miernika,

c) wpltywu wilgotno$ci na charakterystyki metrologiczne miernika,

d) pola elektromagnetycznego o czg¢stotliwosci radiowej emitowanego przez miernik,

e) zaburzen wprowadzanych przez miernik do publicznej sieci zasilajacej, w przypadku
miernikow o zasilaniu sieciowym,

f) odpornosci miernika na wytadowania elektrostatyczne,
g) odporno$ci miernika na pole magnetyczne o czestotliwosci sieci zasilajacej,

h) odporno$ci miernika na pole elektromagnetyczne o czgstotliwosciach radiowych,
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1) odpornosci miernika na elektromagnetyczne zaktocenia przewodzone — w przypadku
miernikéw nalezacych do grupy Y lub grupy Z.

§ 40. Instrukcja obslugi dolaczana do wniosku o zatwierdzenie typu miernika powinna
zawiera¢ w szczegolnosci:

1) szczegdtowy opis obstugi miernika;
2) dane okreslajace:

a) przynalezno$¢ miernika do okreslonych klas dokladno$ci oraz  jednej z grup
klasyfikacyjnych X, Y lub Z ze wzgledu na wrazliwo$¢ na wplywy pdl o czgstotliwosciach
radiowych,

b) wielkosci, ktére mozna mierzy¢ za pomoca miernika, tacznie z objasnieniami stosowanych
symboli i skrétow,

¢) konfiguracj¢ kompletnego miernika, facznie z opisem wyposazenia pomocniczego, jezeli jest
ono wymagane, przy ktorej spetnia on wymagania okreslone dla danej klasy doktadnosci,

d) normalny tryb funkcjonowania miernika;

3) w przypadku miernika sktadajacego si¢ z kilku niezaleznych kanaléw pomiarowych -
charakterystyki metrologiczne oraz opis obstugi kazdego kanatu;

4) dane dotyczace:

a) poziomu ci$nienia akustycznego odniesienia, czgstotliwosci odniesienia, zakresu odniesienia
1 orientacji odniesienia,

b) maksymalnego poziomu ci$nienia akustycznego sygnalu, ktory moze dziata¢ na mikrofon
bez uszkodzenia miernika,

c) najwigkszego napigcia migdzyszczytowego sygnalu elektrycznego, ktéry mozna
doprowadzi¢ do wejscia czgsci elektrycznej miernika, bez jego uszkodzenia;

5) przedziat czasu:

a) potrzebnego do osiagnig¢cia przez miernik stanu réwnowagi klimatycznej po zmianie
warunkoéw uzytkowania,

b) miedzy momentem wiaczenia zasilania miernika po osiagni¢ciu przez przyrzad stanu
réwnowagi klimatycznej a chwila rozpoczgcia pomiarow,

¢) migdzy zakonczeniem pomiaru a prezentacja wyniku pomiaru — w przypadku miernikow
catkujaco-usredniajacych i miernikow catkujacych;

6) najmniejsza 1 najwigksza warto$¢ czasu catkowania podczas pomiaru réwnowaznego
poziomu dzwigku i poziomu ekspozycji na dzwigk;

7) oznaczenie typu kalibratora akustycznego przeznaczonego do sprawdzania i utrzymywania
prawidlowosci wskazan, o klasie doktadno$ci réwnej lub lepszej niz klasa doktadnosci miernika;

8) zalecana czestotliwo$¢ wzorcowania;

9) oznaczenia typu mikrofonéw pomiarowych, z ktérymi miernik spelnia wymagania
okreslone dla danej klasy doktadnosci w warunkach akustycznego pola swobodnego, gdy fale
akustyczne dochodza do mikrofonu z kierunku odniesienia;

10) dla kazdego z mikrofonow pomiarowych, o ktérych mowa w pkt 9:
a) kierunek odniesienia i punkt odniesienia,

b) sposdb potaczenia z czgscia elektryczna miernika zapewniajacy spelnienie wymagan
dotyczacych czgstotliwosciowych charakterystyk korekcyjnych oraz charakterystyk kierunkowosci
miernika,
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c¢) poprawki potrzebne do skorygowania wskazania otrzymanego podczas pomiaru sygnatu
wytwarzanego przez kalibrator akustyczny, aby po ich zastosowaniu mozna byto otrzymaé poziom
sygnatu, wskazywany w warunkach akustycznego pola swobodnego, gdy fale akustyczne dochodza
do mikrofonu z kierunku odniesienia, wraz z opisem procedury wprowadzania tych poprawek,

d) poprawki dotyczace charakterystyki czestotliwosciowej miernika, ktoére uwzgledniaja
odchylenie nominalnej charakterystyki czgstotliwosciowej mikrofonu od przebiegu plaskiego,
nominalny wptyw ugigcia fal akustycznych wokot mikrofonu oraz nominalny wptyw odbicia fal
akustycznych od obudowy miernika w polu akustycznym fali ptaskiej swobodnie biegnacej przy
kacie padania fali 0°, podane w postaci tabeli:

— w przypadku miernika klasy doktadnosci 1 - dla czgstotliwosci od 63 Hz do 1 kHz
w nominalnych odstgpach 1/3-oktawowych 1 dla czgstotliwosci z zakresu od ponad 1 kHz do co
najmniej 16 kHz w nominalnych odstgpach 1/12-oktawowych,

—  w przypadku miernika klasy doktadnosci 2 dla czgstotliwosci od 63 Hz do co najmniej 8
kHz w nominalnych odst¢pach 1/3-oktawowych,

e) poprawki uwzgledniajace nominalny wpltyw zainstalowanej ostony przeciwwietrznej na
charakterystyke czgstotliwosciowa kazdego z mikrofonéw pomiarowych, okreslone dla pola
akustycznego, o ktorym mowa w lit. ¢, w postaci tabeli:

— w przypadku miernika klasy doktadnosci 1 - dla czgstotliwosci od 1 kHz do 16 kHz
w nominalnych odstepach 1/3-oktawowych,

— w przypadku miernika klasy doktadnosci 2 - dla czgstotliwosci od 1 kHz do 8 kHz
w nominalnych odstepach 1/3-oktawowych,

f) dane uktadu -elektrycznego umozliwiajacego doprowadzenie elektrycznego sygnatu
pomiarowego do wejscia czgsci elektrycznej miernika;

11) dane dotyczace rdéznic migdzy wskazaniem miernika w warunkach pobudzenia mikrofonu
za pomoca kalibratora wieloczgstotliwosciowego lub pobudnika elektrostatycznego a wskazaniem
miernika w warunkach akustycznego pola swobodnego, podane co najmniej dla czgstotliwosci
125Hz, 1 kHz 1 4 kHz lub 8 kHz dla kazdego z mikrofonéw pomiarowych, o ktorych mowa
w pkt 9, oraz wszystkich kombinacji mikrofonu i ostony przeciwwietrznej, wraz ze wskazaniem
typu kalibratora akustycznego lub pobudnika elektrostatycznego, dla ktoérego rdznice te maja
zastosowanie;

12) zalecenia dotyczace sposobu wzorcowania miernika i wykonywania pomiaréw w réznych
warunkach akustycznych - w polu swobodnym, w polu rozproszonym lub w sytuacji, gdy kierunek
padania fali jest nieznany lub niemozliwy do przewidzenia, a takze =zalecenia dotyczace
umiejscowienia w polu akustycznym miernika i osoby wykonujacej pomiary;

13)dane czgstotliwosciowych charakterystyk korekcyjnych oraz charakterystyk czasowych i1
charakterystyk kierunkowos$ci miernika;

14) dla ptaskiej charakterystyki czgstotliwosciowej (FLAT) - dolna i gorna czestotliwosé
graniczng, przy ktorych warto$¢ wzgledna tej charakterystyki jest mniejsza o 3 dB od wartosci
okreslonej przy czestotliwosci 1 kHz, a takze dane dotyczace przebiegu tej charakterystyki przy
czgstotliwos$ciach mniejszych od dolnej 1 wigkszych od gornej czgstotliwosci granicznej;

15) zakres pomiarowy miernika okreslony dla sygnatu sinusoidalnego o czgstotliwosci 1 kHz
mierzonego przy czgstotliwosciowej charakterystyce korekcyjnej A;

16) zakresy poziomu dla sygnalu sinusoidalnego o czgstotliwosci 1 kHz 1 zalecenia
umozliwiajace optymalny wybdr zakresu poziomu podczas pomiaru;

17) jezeli miernik umozliwia pomiar szczytowego poziomu dzwigku C - zakresy szczytowego
poziomu dzwigku C, ktory mozna mierzy¢ przy kazdym zakresie poziomu;
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18) dolne 1 goérne granice zakresow liniowo$ci miernika okre§lone dla kazdego zakresu
poziomu przy czgstotliwosciach:

a) 31,5 Hz, 1 kHz, 4 kHz, 8 kHz 1 12,5 kHz - dla miernika klasy doktadnosci 1,
b) 31,5 Hz, 1 kHz, 4 kHz i 8 kHz - dla miernika klasy doktadnosci 2;

19) wartosci poczatkowe, od ktéorych powinno rozpoczyna¢ si¢ badanie btedu liniowosci
miernika dla poszczegdlnych czgstotliwosci;

20) zalecany sposob sprawdzania btedu liniowo$ci poza granicami zakresu wskazan — jezeli
zakres wskazan miernika na dowolnym zakresie poziomu jest mniejszy niz zakres liniowosci;

21) warto$ci poziomu szumoOw wilasnych miernika z dotaczonym mikrofonem oraz po
zastapieniu mikrofonu uktadem elektrycznym, o ktérym mowa w § 6 pkt 2, wyrazone jako poziom
dzwigku lub réwnowazny poziom dzwigku i okreslone dla kazdej dostgpnej czgstotliwosciowej
charakterystyki korekcyjnej, a takze warunki elektrycznego obcigzenia wejscia tego uktadu podczas
badania szumoéw wiasnych miernika;

22) opis procedury pomiaru pol akustycznych o maltym poziomie z uwzglgednieniem wptywu
szumow wlasnych przyrzadu;

23) dla kazdego zakresu poziomu - najwigksza warto$¢ poziomu dzwigku C lub najwigksza
warto$¢ nie skorygowanego poziomu cis$nienia akustycznego, ktoéra nie powoduje wlaczenia
sygnalizacji przesterowania; jezeli miernik nie mierzy poziomu dzwigku C, nalezy podac
najwigksza warto$¢ poziomu dzwigku A;

24) minimalng i maksymalng warto$¢ napigcia zasilajacego, przy ktorej miernik speinia
wymagania metrologiczne dla danej klasy doktadnosci;

25) dane dotyczace:

a) typu baterii zasilajacych oraz nominalnego czasu pracy miernika w warunkach
srodowiskowych odniesienia po zainstalowaniu w peini natadowanych baterii - w przypadku
miernika o zasilaniu bateryjnym,

b) sposobu sprawdzania, czy warunki zasilania sa wystarczajace do tego, by miernik spetniat
wymagania okreslone w rozporzadzeniu,

¢) typu zasilacza zewngtrznego oraz potaczenia i wspoOtpracy miernika z tym zasilaczem - w
przypadku miernika o zasilaniu bateryjnym mogacego wykonywa¢ pomiar przez czas dluzszy niz
nominalny czas pracy miernika z naladowanymi w petni bateriami;

26) nominalne napigcie i czgstotliwos¢ sieci zasilajacej oraz dopuszczalne odchylenia od tych
wartos$ci - w przypadku miernika o zasilaniu sieciowym;

27) sposob identyfikacji wielkosci wskazywanej w danej chwili - w przypadku miernika
mogacego wskazywac wigcej niz jedna wielko$¢ mierzona;

28) zakres zmian napigcia wyjsciowego przy okreslonej czestotliwosciowej charakterystyce
korekcyjnej, impedancj¢ wewngtrzna wyjscia oraz dopuszczalng wartos¢ impedancji obciazenia - w
przypadku miernika wyposazonego w analogowe wyjscie sygnatowe;

29) sposob sygnalizacji, ze poziom mierzonego ci$nienia akustycznego jest mniejszy niz dolna
granica zakresu liniowo$ci przy danej pozycji przetacznika zakresu poziomu - w przypadku
miernika z urzadzeniem wskazujacym cyfrowym,;

30) dane okreslajace:

a) wptyw dodatkowego wyposazenia miernika, takiego jak mikrofonowe kable przedtuzajace,
ostony przeciwwietrzne lub ostony przeciwdeszczowe mikrofonu, na wynik pomiaru,

b) warto$ci graniczne wpltywu urzadzen zewngtrznych na charakterystyki metrologiczne
miernika, jezeli mozna je dotacza¢ do miernika,
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c¢) warunki wlasciwego stosowania,

d) wptyw czynnikow zewngtrznych, takich jak cis$nienie atmosferyczne, temperatura,
wilgotnos¢, pola magnetyczne, elektromagnetyczne i elektrostatyczne, na wynik pomiaru,

e) konfiguracj¢ oraz tryb pracy miernika, przy ktéorych przyrzad ten emituje pola
elektromagnetyczne o najwigkszym poziomie,

f) konfiguracje, orientacj¢ przestrzenna oraz tryb pracy miernika, przy ktérych przyrzad ten
wykazuje najwigksza wrazliwo$¢ na zewngtrzne pola magnetyczne i elektromagnetyczne, przy
czym orientacja przestrzenna miernika powinna by¢ okreslona wzgledem kierunku tych pdl;

31) dane umozliwiajace jednoznaczna identyfikacje oprogramowania miernika oraz informacje
o sposobie jego instalowania i uzytkowania, jezeli ma to zastosowanie w danej sytuacji.

Rozdzial 5
Przepisy koncowe

§ 41. Traci moc rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 20
kwietnia 2004 r. w sprawie wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiada¢ mierniki
poziomu dzwicku (Dz. U. Nr 94, poz. 915).

§ 42. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie 14 dni od dnia ogloszenia.

Minister Gospodarki
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Zakaczniki do rozporzadzenia

Ministra Gospodarki

z dnia

(poz.

)

Zalacznik nr 1

Warto$¢ bezwzgledna maksymalnej réznicy miedzy wartosciami poziomu dzwi¢ku

zmierzonymi dla dowolnych dwoch katow padania fali akustycznej zawartych w danym

przedziale katow okreslonym wzgledem kierunku odniesienia

Wartos¢ bezwzgledna maksymalnej réznicy, w dB, miedzy wartosciami
poziomu dzwigku zmierzonymi dla dowolnych dwoch katow padania fali

Zak}r e akustycznej zawartych w danym przedziale katow okreslonym wzgledem
czgstotliwoscl, kierunku odniesienia
w kHz
Klasa 1 Klasa 2
Przedzial | Przedzial Przedziat | Przedzial | Przedzial| Przedzial
katow katow katow katow katow katow
+ 30° + 90° + 150° +30° + 90° + 150°
0d 0,25do 1 1,3 1,8 2,3 2,3 3,3 53
powyzej 1 do 2 1,5 2,5 4,5 2,5 4,5 7,5
powyzej 2 do 4 2,0 4,5 6,5 4,5 7.5 12,5
powyzej 4 do 8 3,5 8,0 11,0 7,0 13,0 17,0
powyzej 8 do 5,5 11,5 15,5 nie dotyczy

12,5
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Zalacznik nr 2

Wartosci wzgledne czestotliwosciowych charakterystyk korekcyjnych A, C i Z miernika

oraz ich bledy dopuszczalne

o Wartos¢ wzgledna Btedy dopuszczalne,
Czestotliwosé w Hz S .
czestotliwosciowe] w dB
wedtug PN-EN ISO 266:2000 charakterystyki
korekcyjnej,
w dB
Warto$¢ obliczona Wartos¢ zalecana
. A C Z Klasa 1 Klasa 2
(nominalna)
10,000 10,0 70,4 | -143 | 0,0 | +3,5;-00 | +5,5 -0
12,589 12,5 634 | -11,2 | 0,0 | 43,0;-00 | +5,5; -0
15,849 16,0 -56,7 | -8,5 0,0 142,5;-4,5| +5,5; -0
19,953 20,0 -50,5 | -6,2 0,0 +25 +3.5
25,119 25,0 447 | -4.4 0,0 [+2,5:-20| 135
31,623 31,5 394 | 3,0 | 00 +2,0 135
39,811 40,0 346 | 20 | 00 | x15 | 425
50,119 50,0 302 | -13 0,0 +1,5 25
63,096 63,0 262 | <08 | 00 | x15 | 453
79,433 80,0 225 | -0,5 0,0 +1,5 125
100,00 100 19,1 | -0,3 0,0 +1,5 2.0
125,89 125 161 | 02 | 00 +1,5 £2.0
158,49 160 134 | 01 | 00 +1,5 £2.0
199,53 200 -10,9 0,0 0,0 +1,5 +2.0
251,19 250 -86 | 00 0,0 +1,4 +1.9
316,23 315 -6,6 0,0 0,0 +1,4 419
398,11 400 -4.8 0,0 0,0 +1.4 419
501,19 500 -3,2 0,0 0,0 +1,4 419
630,96 630 -1,9 0,0 0,0 +1.4 419
794,33 800 -0,8 0,0 0,0 +1.4 ‘19
1 000,0 1 000 0 0 0 +1,1 L 14
12589 1250 +0,6 | 0,0 0,0 +1,4 £ 1.9
1584,9 1 600 +1,0 | -0, 0,0 +1,6 126
1 995,3 2000 +12 | -02 | 00 + 1,6 L26
2511,9 2 500 +1,3 -0,3 0,0 +1,6 131
3162,3 3150 +1,2 | -0,5 0,0 +1,6 431
3981,1 4000 +1,0 | <08 | 0,0 + 1,6 £3.6
5011,9 5000 +0,5 | -13 0,0 +2,1 L4
6 309,6 6 300 -0,1 2,0 0,0 |+2,1;-2,6| 4571
79433 8 000 1,1 | -3,0 0,0 [+2,1;-3,1| 156
10 000 10 000 2,5 -4.4 0,0 |+42.6:-3.6 ’
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12 589 12 500 -4,3 -6,2 0,0 +3,0; -6,0 | +5,6; -0
15 849 16 000 -6,6 -8,5 0,0 +3,5; - 16.0: -0
19 953 20 000 -9,3 -11,2 0,0 17,0 e
+4,0; -0 | 6,050
+6,0; -0
Zalacznik nr 3

Wartosci odniesienia odpowiedzi miernika na impuls tonowy o czestotliwosci 4 kHz i bledy
graniczne dopuszczalne tej odpowiedzi dla charakterystyk czestotliwosciowych A,C, Z
dotyczace miernika konwencjonalnego oraz charakterystyki czasowej F

Czas trwania Odpowiedz na impuls Bledy dopuszczalne, w dB
impulsu tonowego, tonowy, w dB Klasa 1 Klasa 2
w ms
1000 0,0 +0,8 +1,3
500 —0,1 +0,8 +1,3
200 -1,0 +0,8 +1,3
100 2,6 +1,3 +1,3
50 4.8 +1,3 +1,3; -1,8
20 -8,3 +1,3 +1,3; 2,3
10 -11,1 +1,3 +1,3; 2,3
5 ~14,1 +1,3 +1,3;-2.8
2 -18,0 +1,3; -1,8 +1,3; -2,8
1 -21,0 +1,3;-2,3 +1,3;-3,3
0,5 -24.,0 +1,3; -2,8 +1,3; 4,3
0,25 -27,0 +1,3;-3,3 +1,8; 5,3
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Zalacznik nr 4
Wartosci odniesienia odpowiedzi miernika na impuls tonowy o czestotliwosci 4 kHz i bledy

graniczne dopuszczalne tej odpowiedzi dla charakterystyk czestotliwosciowych A,C, Z
dotyczace miernika konwencjonalnego oraz charakterystyki czasowej S

Czas trwania Odpowiedz na impuls Bledy dopuszczalne, w dB
impulsu tonowego, tonowy, w dB Klasa 1 Klasa 2
W ms
1000 -2,0 +0,8 +1,3
500 —4,1 +0,8 +1,3
200 7,4 +0,8 +1,3
100 -10,2 +1,3 +1,3
50 -13,1 +1,3 +1,3; -1,8
20 -17,0 +1,3; -1,8 +1,3; 2,3
10 -20,0 +1,3;-2,3 +1,3;-3,3
5 -23,0 +1,3; 2,8 +1,3; 4,3
2 -27,0 +1,3; 3,3 +1,3; 5,3
Zalacznik nr 5

Wartosci odniesienia odpowiedzi miernika na impuls tonowy o czestotliwosci 4kHz i bledy
graniczne dopuszczalne tej odpowiedzi dla charakterystyk czestotliwosciowych A,C, Z
dotyczace miernika calkujaco — usredniajacego nie wskazujacego ekspozycji na dzwigk oraz
miernika calkujacego

Czas trwania Odpowiedz na impuls Bledy dopuszczalne, w dB
impulsu tonowego, tonowy, w dB Klasa 1 Klasa 2
w ms
1000 0,0 +0,8 +1,3
500 -3,0 +0,8 +1,3
200 -7,0 +0,8 +1,3
100 -10,0 +1,3 +1,3
50 -13,0 +1,3 +1,3; 1,8
20 -17,0 +1,3 +1,3; 2,3
10 -20,0 +1,3 +1,3; 2,3
5 -23,0 +1,3 +1,3;-2,8
2 -27,0 +1,3; 1,8 +1,3; -2,8
1 -30,0 +1,3; 2,3 +1,3; -3,3
0,5 -33,0 +1,3; -2,8 +1,3; -4,3
0,25 -36,0 +1,3; -3,3 +1,8; 5,3
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Zalacznik nr 6

Wartosci réznicy miedzy wskazaniem szczytowego poziomu dzwigku C (Lcpea) dla
sygnalu nieustalonego, a wskazaniem poziomu dzwi¢ku C (Lc¢) dla sygnalu ustalonego
o tej samej amplitudzie, powi¢kszone o rozszerzona niepewnos$¢ pomiaru oraz bledy
dopuszczalne tej roznicy

Liczba okresow Czestotliwosé . Btedy dopuszczalne, w
nieustalonego sygnatu sygnatu Roznica LCPealli B dB
i : C
pomiarowego pomiarowego, w Hz w dB Klasa 1 Klasa 2

1 31,5 2,5 +2.4 +34

1 500 3,5 +1,4 +2,4

1 8000 3,4 +2.4 +34

V2 500 2,4 +1,4 +24
(jeden potokres dodatn

i)

V2 500 2,4 +14 +24
(jeden potokres ujemn

y)

Zalacznik nr 7

WartoSci graniczne zaburzen wprowadzanych do publicznej sieci energetycznej,
okreslone z uwzglednieniem maksymalnej rozszerzonej niepewnos$ci pomiaru

Warto$ci graniczne poziomu napigcia zaburzen,
Zakres czestotliwosci, w w dB wzgledem 1 pV
MHz Warto$¢ okreslona za pomoca
odbiornika, o ktérym mowa w § 37 Wartosc Srednia
ust. 2
0od 0,15 do 0,50 od 66 do 56 od 56 do 46
0d 0,50 do 5 56 46
od 5 do 30 60 50

Przy czgstotliwos$ciach rozgraniczajacych podane zakresy stosuje si¢ mniejsze
wartosci graniczne poziomu napigcia.

W zakresie czgstotliwosci od 0,15 MHz do 0,50 MHz warto$ci graniczne poziomu
napigcia zmniejszaja si¢ liniowo w funkcji logarytmu czgstotliwosci.




Uzasadnienie
do projektu rozporzadzenia Ministra Gospodarki w sprawie wymagan, ktorym powinny
odpowiada¢ mierniki poziomu dzwi¢ku oraz szczegolowego zakresu badan i sprawdzen
wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych przyrzadéw pomiarowych

Projekt rozporzadzenia Ministra Gospodarki w sprawie wymagan, ktorym powinny
odpowiada¢ mierniki poziomu dzwigku oraz szczegdlowego zakresu badan i sprawdzen
wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych przyrzadow pomiarowych
stanowi wykonanie upowaznienia ustawowego zawartego w art. 9a ustawy z dnia 11 maja

2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. z 2004 r. Nr 243, poz. 2441 z pdzn. zm.).
Projekt rozporzadzenia okre$la:

1) wymagania w zakresie konstrukcji, wykonania i charakterystyk metrologicznych,

ktorym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu dzwigku, zwane dalej ,,miernikami”;

2) szczegblowy zakres badan i sprawdzen wykonywanych podczas zatwierdzenia typu
miernikow;

3) zakres informacji jakie powinna zawiera¢ instrukcja obstugi miernika.

Obecnie wymagania metrologiczne, ktorym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu
dzwigku, sa uregulowane rozporzadzeniem Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej
z dnia 20 kwietnia 2004 r. w sprawie wymagan metrologicznych, ktorym powinny
odpowiada¢ mierniki poziomu dzwigku (Dz. U. Nr 94, poz. 915), wydane na podstawie art. 9

ustawy Prawo o miarach w brzmieniu obowiazujacym do dnia 5 lipca 2004r.

Zgodnie z art. 5 ustawy z dnia 27 maja 2004 r. o zmianie ustawy — Prawo o miarach (Dz. U.
72004 r. Nr 141, poz. 1493) przepisy w/w rozporzadzenia zachowuja moc do czasu wydania

nowych przepisow wykonawczych, nie dtuzej jednak niz do dnia 7 stycznia 2007 r.
W projekcie rozporzadzenia wprowadzono zmiany w stosunku do tresci
dotychczasowych przepisow, polegajace w szczegdlnosci na:
1) dodaniu definicji: czgstotliwo$ciowej charakterystyki korekcyjnej, charakterystyki
czasowej 1 orientacji odniesienia;
2) dodaniu wymagania o koniecznos$ci dotaczania do miernika instrukcji obstugi;
3) dodaniu wymagania odnos$nie konstrukcji miernika umozliwiajacej sprawdzanie
iutrzymywanie wskazan miernika za pomoca kalibratora akustycznego zgodnego

z rozporzadzeniem MGPiPS z dnia 3 lutego 2004 r. w sprawie wymagan metrologicznych,

ktérym powinny odpowiadac kalibratory akustyczne (Dz. U. Nr 27, poz. 233);



4) dodaniu wymagania odno$nie zaburzen wprowadzanych do publicznej sieci zasilajacej

przez mierniki nalezace do grupy Y lub Z;

5) sformutowaniu — zgodnie z norma PN-EN 61672-1:2005 — wymagan odno$nie odpornosci
na zaktocenia miernikoéw nalezacych do grupy Y lub Z, majacych przytacze wejsciowe lub

przytacze wyjsciowe zasilania pradem przemiennym,;

6) dodaniu Zatacznika nr 7 okreslajacego wartosci graniczne zaburzen wprowadzanych do

publicznej sieci energetycznej.

Powyzsze zmiany miaty na celu pelne dostosowanie przepisow do wymagan polskiej
normy PN-EN 61672-1:2005 Elektroakustyka Mierniki poziomu dzwieku Czes¢ 1I:
Wymagania.

Zakres spraw uregulowanych w projekcie rozporzadzenia nie podlega szczegétowym
uregulowaniom zawartym w ustawodawstwie Unii Europejskiej, lecz jest domena panstw
cztonkowskich i nie podlega harmonizacji.

Przedmiotowy projekt rozporzadzenia wymaga notyfikacji. Projekt spetnia przestanki
okreslone w § 4 rozporzadzenia Rady Ministréw z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie
funkcjonowania krajowego systemu notyfikacji norm i aktéw prawnych (Dz. U. Nr 239, poz.

2039 z pdzn. zm.).



Ocena skutkow regulacji (OSR)

do projektu rozporzadzenia Ministra Gospodarki w sprawie wymagan, ktorym powinny

odpowiada¢ mierniki poziomu dzwi¢ku oraz szczegolowego zakresu badan i sprawdzen

wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych przyrzadow

pomiarowych

1. Wskazanie podmiotdéw, na ktore oddziatuje rozporzadzenie

Rozporzadzenie oddziatuje na podmioty zajmujace si¢ wytwarzaniem, sprzedaza oraz

uzytkowaniem miernikow poziomu dzwigku.

. Konsultacje spoteczne

Projekt rozporzadzenia zostat umieszczony na stronie internetowej Gléwnego Urzedu Miar,

oraz skierowany do konsultacji spotecznych z nastgpujacymi podmiotami:

D
2)
3)
4)
3)
6)
7)
8)
9)
10)
11)
12)
13)
14)

15)
16)

17)

Krajowa Izba Gospodarcza ul. Trebacka 4, 00-074 Warszawa;

Polska Konfederacja Pracodawcow Prywatnych, ul. Klonowa 6, 00-591 Warszawa;
Business Centre Club, Plac Zelaznej Bramy 10, 00-136 Warszawa;

Centralny Instytut Ochrony Pracy ul. Czerniakowska 16, 00-701 Warszawa;

Polskie Centrum Akredytacji, ul. Klobucka 23a, 02-699 Warszawa;

Konfederacja Pracodawcow Polskich ul. Kredytowa 3, 00-056 Warszawa;

Federacja Konsumentéow Plac Powstancow Warszawy, 00-030 Warszawa;

Zwiazek Rzemiosta Polskiego ul. Miodowa 14, 00-246 Warszawa;

SONOPAN Sp. z o.0. ul. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Bialystok;

SVANTEK Sp. z 0.0. ul. Ks. Jana Sitnika 1/68, 01-410 Warszawa;

Bruel & Kjaer Polska Sp. z o.0. ul. Goraszewska 12, 02-910 Warszawa;
»ENERGOCONTROL” Sp. z 0.0. ul. Powstancow 25 A, 31-422 Krakéw;

EKOHIGIENA APARATURA Sp. z o.0. Plac Wolnosci 28, 55-300 Sroda glqska;
Laboratorium Wibroakustyki Katedra Mechaniki i Wibroakustyki Akademia Gérniczo-
Hutnicza Wydzial InZynierii Mechanicznej i Robotyki Al. Mickiewicza 30, 30-059
Krakows;

Laboratorium Akustyki Technicznej Glownego Instytutu Gornictwa Plac Gwarkow 1,
40-166 Katowice;

Przedsi¢biorstwo Produkcji Handlu i Ushug ,,HAIK” sp. z o0.0. Laboratorium Pomiarowe
»HAIK” ul. Kérnicka 27, 62-020 Swarzedz,

Laboratorium Pomiarowe AUTO-STOMA Firma AUTO-STOMA ul. Jagiellonska 2D,
20-806 Lublin.

Nie zgloszono zadnych uwag do projektu rozporzadzenia.

. Wplyw rozporzadzenia na dochody i wydatki budzetu i sektora publicznego

Wejscie w zycie rozporzadzenia nie spowoduje wydatkéw z budzetu panstwa



4. Wptyw rozporzadzenia na rynek pracy

Wejscie w zycie rozporzadzenia nie spowoduje bezposrednich skutkéw zwiazanych z

rynkiem pracy.

5. Wptyw rozporzadzenia na konkurencyjno$¢ gospodarki i przedsigbiorczos¢, w tym na

funkcjonowanie przedsigbiorstw.
Wejscie w zycie rozporzadzenia nie bedzie miato wptywu w tym zakresie.
6. Wplyw rozporzadzenia na sytuacjg i rozwoj regionalny

Nie przewiduje si¢ wptywu projektowanego rozporzadzenia w powyzszym zakresie.



